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Cette notice s’applique a toutes les motorisations T3.5E/T5E dont les déclinaisons sont disponibles au catalogue en vigueur.
Domaine d’application : Les motorisations T3.5E/T5E sont congues Jpour motoriser tous types de volets roulants. L'installateur,
professionnel de la motorisation et de 'automatisation de I'habitat doit s’assurer que l'installation du produit motorisé une fois installé
respecte les normes envigueur dans le pays demise en service comme notamment la norme sur les volets roulant EN13659.
Responsabilité : Avant d’installer et d’utiliser la motorisation, lire attentivement cette notice. Outre les instructions décrites
dans cette notice, respecter également les consignes détaillées dans le document joint Consignes de sécurité. La motorisation
doit étre installée par un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat, conformément aux instructions de SIMU
et a la réglementation applicable dans le pays de mise en service. Toute utilisation de la motorisation hors du domaine d’application
décrit ci-dessus est interdite. Elle exclurait, comme tout irrespect des instructions figurant dans cette notice et dans le document joint
Consignes de sécurité, toute responsabilité et garantie de SIMU. L'installateur doit informer ses clients des conditions d'utilisation et
de maintenance de la motorisation et doit leur transmettre les instructions d'utilisation et de maintenance, ainsi que le document joint
Consignes de sécurité, apres l'installation de la motorisation. Toute opération de Service Aprés-Vente sur la motorisation nécessite
l'intervention d'un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat. Si un doute apparait lors de l'installation de la
motorisation ou pour obtenir des informations complémentaires, consulter un interlocuteur SIMU ou aller sur le site www.simu.com.

Installation

Consignes a suivre impérativement par le professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I’habitat

réalisant I'installation de la motorisation :

- Les modalités d'installation électrique sont décrites par les normes nationales ou par la norme IEC 60364.

- Les cables traversant une paroi métallique doivent étre protégés et isolés par un manchon ou un fourreau.

- T3.5E : Le cable du moteur n’est pas démontable. S'il est endommagé, retourner la motorisation au SAV.

- T5E : Le cable du moteur est démontable. S'il est endommagé, le remplacer a l'identique. Le raccordement du cable
au moteur doit étre réalisé par du personnel qualifié. Le connecteur doit étre monté sans endommager les contacts.
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Réglage des fins de course

o
\A 0,55*%'Nm

Durant les opérations de réglage des fins de course, le [ *Uniquement T5E ®) (@ Bleu
fonctionnement du moteur sera retardé de 1 seconde. 3 A PE@—[ | (@ Marron
2.1. Connecter le moteur a linterrupteur de réglage (réf.: ,_@_[ ! Noir
9025462). Cet interrupteur est spécifique aux moteurs E/E-SP i L @-[; %V .
S ~ o;p ert/jaune
/ ZSP. Ne I'utiliser en aucun cas avec un autre moteur !
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2.2. Vérification du sens de rotation :

Connecter I'interrupteur au secteur puis appuyer sur A : 1 2 1]

1- Si I'axe tourne dans le sens "montée", passer a I'étape 2.3 5> iéOK >> > 4ﬂ j

2- Si 'axe tourne dans le sens "descente", inverser les fils 3]
marron (2) et noir (3) du moteur et refaire le test. I

23s
2.3. Ouverture du mode réglage des fins de course : o>
- Appuyer simultanément sur A et ¥ pendant 3 s. Le moteur effectue une courte rotation dans un
sens puis dans l'autre*. Passer a I'étape 2.4.
23s

2.4. Initialisation de I’arrét sur obstacle :
- Appuyer sur A pendant 3 s. Le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans >>
l'autre*. Passer a I'étape 2.5.

2.5. Enregistrement du fin de course bas : L'utilisation de verrou (VAR, VAS, EASYLINK, OctoEasy) permet le réglage
automatique du fin de course bas. Dans ce cas, passer directement a I'étape 2.6. Si ce n’est pas le cas :

1. Positionner le moteur sur le point d’arrét bas souhaité avec les touches A et V.

2. Pour mémoriser le fin de course bas, faire 2 appuis

successifs sur la touche A: 1 2 0,5s
- 1¢ appui d’'une durée de 1/2s. sans obtenir de rotation du >>
moteur.
- 2% appui d’'une durée supérieure a 3s. afin d’obtenir une +
courte rotation du moteur dans un sens puis dans l'autre®. ‘f o— 65 max. —»
Passer a I'étape 2.6.

2.6. Enregistrement du fin de course haut : L'utilisation de butée sur la lame finale permet le réglage automatique du fin de
course haut en fonction du blocage fourni par les butées. Dans ce cas, passer directement a I'étape 2.7. Si ce n’est pas le cas :

1. Positionner le moteur sur le point d’arrét Haut souhaité avec les touches A et V.
2 0 5s i i$_

2. Pour mémoriser le fin de course Haut, faire 2 appuis
._Gs max. ——

successifs sur la touche ¥

- 1¢ appui d’une durée de 1/2 s. sans obtenir de rotation du 55 %
moteur.

- 20 appui d’'une durée supérieure a 3s. afin d’ obtenir une
courte rotation du moteur dans un sens puis dans l'autre®.
Passer a I'étape 2.7.

2.7. Validation des réglages :

- Appuyer simultanément sur A et ¥ pendant plus de 3 s. Le moteur effectue une courte >3s
rotation dans un sens puis dans l'autre*. Apres I'opération 2.7 les réglages sont terminés.
Le fonctionnement du moteur n’est plus retardé par rapport a la commande. Vous pouvez
maintenant connecter le moteur sur l'inverseur définitif (§3).

* Maintenir 'appui jusqu’a ce que le moteur ait effectué une rotation dans les deux sens.

>>

Cablage définitif

- Utilisation obligatoire d’'un inverseur interdisant d’actionner simultanément les touches A et V. Possibilité de cabler 3
moteurs max. en paralléle sur un interrupteur. Longueur maxi. du cable entre le point de commande et le moteur : 50 métres.
- Attacher les cables pour éviter tout contact avec une partie en mouvement. Si la motorisation est utilisée en extérieur, et si le
cable d’alimentation est de type H05-VVF alors installer le cable dans un conduit résistant aux UV, par exemple sous goulotte.
- Utiliser uniquement des interrupteurs mécaniques ou électromécaniques (ex: relais) pour contrdler une motorisation. Les
contacts des relais ne doivent pas étre contournés par des condensateurs. La motorisation ne doit pas étre pilotée par un
relais & condensateur statique ou a triac. Dans le cas d’une utilisation de la motorisation avec une commande type KNX/EIB,

nous consulter.
1] (D Bleu
>> i:}OK >> > 4% ) (2 Marron
I \ (3 Noir
@ Vert / Jaune
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Ré-ajustement des fins de course

4.1. Ré-ajustement du fin de course bas : En cas de réglage automatique du fin de course bas (utilisation de verrous),
le ré-ajustement sera effectué automatiquement tous les 60 cycles d’utilisation du produit. Dans ce cas, ne pas effectuer
les opérations ci-dessous.

N LN N8N N
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0,5s >3s

1. Positionner le moteur surle pomt d arret bas régléen§25al a|de dela touche v.

2. Effectuer 6 appuis successifs sur la touche ¥, d’'une durée de 6 s chacun. A la fin du 2éme, 3¢me, 4éme 5éme et du 6™ appui
le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans l'autre™.

3. Positionner le moteur sur la nouvelle position basse souhaitée avec les touches A et V.

4. Pour valider la nouvelle position fin de course, effectuer 2 appuis successifs sur la touche A, le premier d’'une durée de
0,5 s. et le seconde d’'une durée de >3 s. Ala fin du second appui le moteur effectue une courte rotation dans un sens
puis dans l'autre*.

4.2. Ré-ajustement du fin de course haut : En cas de réglage automatique du fin de course haut (utilisation de butées),
le ré-ajustement sera effectué automatiquement tous les 60 cycles d'utilisation du produit. Dans ce cas, ne pas effectuer
les opérations ci-dessous.
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0,5s >3s

1. Positionner le moteur surle pomt d’arrét haut regle en§2.6a I alde de Ia touche A.

2. Effectuer 6 appuis successifs sur la touche A, d’'une durée de 6 s. chacun. Ala fin du 2éme, 3éme 4éme 5eme ot dy Geme appui
le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans l'autre*.

3. Positionner le moteur sur la nouvelle position basse souhaitée avec les touches A et V.

4. Pour valider la nouvelle position fin de course, effectuer 2 appuis successifs sur la touche ¥, le premier d’une durée de
0,5 s. et le seconde d’'une durée de >3 s. A la fin du second appui le moteur effectue une courte rotation dans un sens
puis dans l'autre*.

Annulation du réglage des fins de course

A - Connecter le moteur a I'interrupteur de réglage (§2.1)
- Appuyer simultanément sur A et ¥ pendant plus de 7 s. Le moteur effectue une @ %

courte rotation dans un sens puis dans I'autre puis quelques secondes plus tard une
deuxieme rotation dans les 2 sens. Suite a cette opération, le moteur retourne dans
sa configuration d’usine. Reprendre les opérations au chapitre 2. [y N

a Utilisation et maintenance

- Cette motorisation ne nécessite pas d’opération de maintenance.
- Appuyer sur la touche Adu point de commande pour faire monter le produit motorisé.
- Appuyer sur la touche ¥ du point de commande pour faire descendre le produit motorisé.

Astuces et conseils d’utilisation :
CONSTATS CAUSES POSSIBLES SOLUTIONS

Le produit motorisé ne fonctionne pas. | La motorisation est en protection thermique. | Attendre que le moteur refroidisse.

Si le produit motorisé ne fonctionne toujours pas, contacter un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat.

E Nous nous soucions de notre environnement. Ne jetez pas votre appareil avec les déchets ménagers habituels.
mmm Déposez-le dans un point de collecte agréé pour son recyclage.

Par la présente, SIMU SAS, F-70103 GRAY déclare en tant que fabricant que la motorisation couverte par ces instructions, marquée pour étre
alimentée en 230V~50Hz et utilisée comme indiqué dans ces instructions, est conforme aux exigences essentielles des Directives Européennes
applicables et en particulier de la Directive Machine 2006/42/EC et de la Directive CEM 2014/30/EU. Le texte complet de la déclaration de
conformité & I'UE est disponible sur www.simu.com. Fabrice GLORIEUX, directeur général, GRAY, 07/2018.
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These instructions apply to all T3.5E/T5E drive, the different versions of which are available in the current catalogue.

Field of application: T3.5E/T5E drive are designed to all types of roller shutters. The installer, who must be a motorisation and home
automation professional, must ensure that the drive product is installed in accordance with the standards in force in the country in which
it is installed such as EN 13659 relating to roller shutters.

Liability: Before installing and using the drive, please read operating and installation guide carefully. Please read these
instructions carefully before installing and using the drive. In addition to following the instructions given in this guide, the instructions
detailed in the attached Safety instructions document must also be observed. The drive must be installed by a motorisation and home
automation professional, according to instructions from SIMU and the regulations applicable in the country in which it is commissioned.
It is prohibited to use the drive outside the field of application described above. Such use, and an% failure to comply with the instructions
given in this guide and in the attached Safety instructions document, absolves SIMU of any liability and invalidates the warranty. The
installer must inform its customers of the operating and maintenance conditions for the drive and must provide them with the instructions
for use and maintenance, and the attached Safety instructions document, after installing the drive. Any After-Sales Service operation
on the drive must be performed by a motorisation and home automation professional. If in doubt when installing the drive, or to obtain
additional information, contact a SIMU adviser or go to the website www.simu.com.

Installation

Instructions which must be followed by the drive and home automation professional installing the drive:

- Methods of wiring are given by national standards or IEC 60364 standard.

- Cables which pass through a metal wall must be protected and isolated using a sheath or sleeve.

- T3.5E: The cable for the cannot be removed. If it is damaged, return the drive to the After-Sales department.

- T5E: The cable for the motor can be removed. If it is damaged, replace by the same. The cable may only be connected
to the motor by qualified personnel. The connector is to be assembled without damaging the contacts. The continuity of
the earth connection must be ensured.
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Adjustment of End limits
During the End limits adjustment, there is a one-second
delay in motor operation.

2.1. Connect the motor to the settings switch (réf.:
9025462). This switch is specific to E / E-SP / ZSP motors. Do
not under any circumstances use it with another motor!
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2.2. Check the rotation direction:

Connect the switch to the mains, then press A: 1 2 (1]

1. If the tube turns in the "up” direction, go to step 2.3. 5> iéOK >> > 4ﬂ

2. If the tube turns in the "down" direction, invert the Brown \B
(2) and Black (3) wires on the motor, and repeat the test. I

23s

2.3. Opening of the End limit switch setting mode: o>
- Press simultaneously on A and ¥ for 3 seconds. The motor will run briefly in one direction and
then in the other*. Go to step 2.4.

2.4. Initializing obstacle detection: 23s
- Press on A for 3 seconds. The motor will run briefly in one direction and then in the other*. Go >>
to step 2.5. ‘,

2.5. Adjustment of down end limit: The use of rigid link (VAR, VAS, EASYLINK, OctoEasy) allows an automatic
adjustment of the Down end limit in accordance with the blocking provided by the rigid link. If you use it, go directly to
step 2.6, otherwise proceed to the following operations:

1. Position the motor on the desired down end limit using the |1 2 055 >3s
A and V keys. > > + 5>
2. To memorize the down end limit, press A twice, as folow:
- 1¢t press: for 0,5 second without the motor rotation. @ * @; @;
- 20 press: over 3 seconds, so the motor rotates briefly one T i»

way, then in the other*. Go to step 2.6. —6s max.

2.6. Adjustment of up end limit: The use of bottom slat stopper will allows an automatic adjustment of the up end limit
in accordance with the blocking provided by the stopper. If you use it, go directly to step 2.7, otherwise proceed to the
following operations:

1. Position the motor on the desired up end limit using the A 1 2 0,5s >3s
and V keys. { H .1.
2. To memorize the up end limit, press ¥ twice, as follow: >> - >> + >>
- 1¢t press: for 0,5 second without the motor rotation. @ * w
- 2n press: over 3 seconds, so the motor rotates briefly one o 6S MaX. ——
way, then in the other*. Go to step 2.7. ’

2.7. Validation of end limits:
- Press the A and ¥ keys simultaneously for at least 3 seconds. The motor will run briefly in one 23s
direction and then in the other*. The settings are now complete. There is not delay time any more. >> *

You can now connect the motor to the final switch (§3).
* Press the buttons until the motor turns into the two directions.

Final wiring

- Mandatory use of a reversing switch that stops the A and ¥ keys being activated simultaneously. Possibility of
wiring 3 motors max. in parallel on one switch. The length of the cable between the electrical switch and the motor
must not exceed 50 m.

- Attach cables to prevent any contact with moving parts. If the motor is used outdoors and if the power supply cable
is of the HO5-VVF type, then run the cable in a UV-resistant conduit, e.g. trunking.

- The motor can not be use with control devices such as: emergency power supply (ie: regulated power supply, power
generating unit, triac, ex, ....). Use only mechanical or electromechanical switches (e.g. relays) to control a motor.
The relay contacts must not be bypassed by capacitors. The motors should not be controlled by a relay with static
capacitor. Please do contact SIMU when using KNX / EIB electronic switching control devices.
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Re-adjustment of end limits

4.1. Re-adjustment of down end limit: In case of an automatic adjustment (with rigid link) the re-adjustment will also be
automatic (every 60 cycles). In this case, do not proceed to the following operations.

N NN AN NN N
8 | & F@ %@%@%@%@ Gl R,

0,5s >3s

1. Position the motor on the down end I|m|t set in §2.5 using the V key.

2. Press the ¥ key 6 times, each time for 6 seconds. After the 2", 31, 4" 5" and 6™ press the motor rotates briefly one
way, then in the other*.

3. Position the motor on the new desired lower position using the A and V¥ keys.

4. To confirm the new End Limit position, press A twice, once for 0,5 second without the motor rotating and the second
time for at least 3 seconds, so the motor rotates briefly one way, then in the other*.

4.2. Re-adjustment of up end limit: In case of an automatic adjustment (with buttom slat stopper) the re-adjustment will
also be automatic ( every 60 cycles). In this case, do not proceed to the foIIowmg operations.

W wNwwnw w
P ST S I

0,5s >3s

1. Position the motor on the up end limit set in §2.6 using the A key.

2. Press the A key 6 times, each time for 6 seconds. After the 2, 31, 4 5% and 6" press the motor rotates briefly one
way, then the other*.

3. Position the motor on the new desired high position using the A and V¥ keys.

4. To confirm the new End Limit position, press ¥ twice, once for 0,5 s without the motor rotation and the second time for
at least 3 seconds, so the motor rotates briefly one way and then in the other*.

Cancelling the end limits adjustment

A - Connect the motor to the settings switch (§2.1) >7s

- Press the A and V keys simultaneously, for at least 7 seconds. The motor rotates

one way, then in the other*, then a few seconds later rotates in both directions*. After

this operation, the motor returns to its factory settings; repeat the operations from
chapter 2.

7S—>

a Operation and maintenance

- This drive is maintenance-free.
- Press the A button on the control point to raise the motorised product.
- Press the ¥ button on the control point to lower the motorised product.

Tips and recommendations for use:

PROBLEMS POSSIBLE CAUSES SOLUTIONS
The motorised product does not The overheating protection on the drive has | Wait for the drive to cool down.
operate. been activated.

If the motorised product still does not work, contact a drive and home automation professional.

E We care about our environment. Do not dispose of the appliance with usual household waste. Give it to an approved
collection point for recycling.

SIMU SAS, F-70103 GRAY as manufacturer hereby declares that the drive covered by these instructions when marked for input voltage
230\/~50Hz and used as intended according to these instructions, is in compliance with the essential requirements of the applicable European
Directives and in particular of the Machinery Directive 2006/42/EC and EMC Directive 2014/30/EU. The full text of the EU declaration of conformity
is available at www.simu.com. Fabrice GLORIEUX, general director, GRAY, 07/2018.

E& EN
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Diese Anleitung gilt fur alle Antriebe vom T3.5E/T5E, deren Ausfiihrungen im aktuellen Katalog zu finden sind.

BestimmungsgemaRe Verwendung: Die Antriebe T3.5E/T5E wurden fiir den Antrieb aller Arten von Rollladen. Der Installateur, ein
Fachmann fur Gebdudeautomation, muss sicherstellen, dass die Installation des Antriebs nach Montage den geltenden Vorschriften
des Ortes der Inbetriebnahme entspricht. Hierzu gehdren insbesondere die Norm: EN 13659 (Rollléaden).

Haftung: Lesen Sie bitte vor der Montage und Verwendung des Antriebs diese Installationsanleitung sorgféltig durch. Beachten Sie
aufer den Anweisungen in dieser Anleitung auch die detaillierten Hinweise im beiliegenden Dokument Sicherheitshinweise. Die Installation des
Antriebs muss von einem Fachmann fiir Geb&udeautomation unter Einhaltung der Anweisungen von SIMU und der am Ort der Inbetriebnahme
geltenden Vorschriften ausgefiihrt werden. Jede Nutzung des Antriebs zu Zwecken, die tiber den im vorliegenden Dokument beschriebenen
Anwendungsbereich hinausgehen, ist untersagt. Jede Missachtung dieser, sowie aller anderen in dieser Anleitung und im beiliegenden
Dokument Sicherheitshinweise enthaltenen Anweisungen fiihrt zum Ausschluss jeglicher Haftung und Gewahrleistungsanspriiche an
SIMU. Der Installateur hat seine Kunden auf die Nutzungs- und Wartungsbedingungen des Antriebs hinzuweisen und ihnen diese sowie das
beiliegende Dokument Sicherheitshinweise nach Abschluss der Installation des Antriebs auszuhéndigen. Wartungs- und Reparaturarbeiten
fur den Antrieb dirfen ausschlieRlich von Fachleuten fir Gebdudeautomation ausgefiihrt werden. Fir Fragen zur Installation des Antriebs und
weiterfiihrende Informationen wenden Sie sich bitte an lhren SIMU-Ansprechpartner oder besuchen Sie unsere Website www.simu.com.

Installation

Hinweise, die die installierende Fachkraft zu beachten hat:

- Die Verdrahtung muss den geltenden VDE Vorschriften entsprechen. Alle Kabel, die in Kontakt mit einer metallischen
Wandung geraten kdnnten, missen mit einer Hiilse oder Ummantelung geschiitzt und isoliert werden.

- T3.5E: Das Kabel des Antriebes kann nicht demontiert werden. Wenn es beschadigt ist, miissen Sie den Antrieb zum
Kundendienst bringen.

- TSE: Das Kabel des Antriebes kann demontiert werden: Wenn das Spannungsversorgungskabel beschadigt ist, muss es durch
ein identisches Kabel ersetzt werden. Das Kabel muss von einer Elektrofachkraft an den Motor angeschlossen werden. Bei der
Steckermontage durfen die
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Einstellen der Endlagen

Wéhrend der Endlageneinstellung  wird  der
Motorbetrieb um 1 Sekunde verzogert.

*Nur T5E (@)
A:PE (M Blau

x

R : Braun
2.1. Verbinden Sie den Motor mit dem Einstellschalter [ NO o ; %Schwarz
(Art.-Nr.: 9025462). Dieser Schalter ist ausschlieRlich fir § L @{;..@.( @ Griin/Gelb

die Motoren E / E-SP / ZSP vorgesehen. Verwenden Sie oF
ihn in keinem Fall mit anderen Motoren! D=l 1/3




2.2. Uberpriifen der Drehrichtung: Verbinden Sie den
Schalter mit dem Stromnetz und driicken Auf:

1 2
1]
1. Dreht sich die Achse "Aufwarts", gehen Sie zum Schritt >> 5> }ﬂ
2.3. weiter. i$OK > ﬂﬂ
2. Dreht sich die Achse "Abwarts" vertauschen Sie die Leitung I
23s

Braun (2) und Schwarz (3) und wiederholen den Test.

2.3. Aktivieren des Endlagen-Einstellmodus: s>

- Driicken Sie gleichzeitig 3 Sek. lang Auf und Ab. Der Motor macht eine kurze Drehung in die
eine, dann in die andere Richtung*. Gehen Sie weiter zu Schritt 2.4.

2.5. Einstellen der unteren Endlage: Die Verwendung von feste Wellenverbinder (VAR, VAS, EASYLINK, OctoEasy)
ermdglicht eine automatische Abschaltung fiir den unteren Endpunkt. In diesem Fall Gehen Sie direkt weiter zu 2.6 Schritt,
wenn es nicht der Fall ist:

1. Positionieren Sie den Motor mit den Tasten Auf und Ab auf den gewlinschten unteren Abschaltpunkt.

2. Zum Speichern der unteren Endlage driicken Sie die Taste 1

Auf 2 Mal hintereinander: 2 055 23s
- 1. Druck: 0,5 Sek.lang ohne Motordrehung. >> >> + >>
- 2. Druck: Langer als 3 Sek. mit kurzer Motordrehung in die
eine, dann in die andere Richtung*. Gehen Sie weiter zu i 41_
4

Schritt 2.6. o— 6 max, —»

2.4. Initialisieren der Sicherheitsabschaltung:
- Driicken Sie 3 Sek. lang Auf. Der Motor flihrt eine kurze Drehung in die eine, dann in die andere
Richtung aus*. Gehen Sie weiter zu Schritt 2.5.

2.6. Einstellen der oberen Endlage: Die Verwendung von Stoppern an der Endschiene ermdglicht eine automatische
Abschaltung fiir den oberen Endpunkt. In diesem Fall Gehen Sie direkt weiter zu Schritt 2.7, wenn es nicht der Fall ist:
1. Positionieren Sie den Motor mit den Tasten Auf und Ab auf den gewiinschten oberen Abschaltpunkt.

2. Zum Speichern der oberen Endlage drlcken Sie die Taste 2 05s >3s

Ab 2 Mal hintereinander: 1
- 1. Druck: 0,5 Sek.lang ohne Motordrehung. s> i
- 2. Druck: Langer als 3 Sek. mit kurzer Motordrehung in die f

eine, dann in die andere Richtung*. Gehen Sie weiter zu

Schritt 2.7. o—6s max. ——
2.7. Bestitigen der Einstellungen: >3s
- Driicken Sie die Tasten Auf und Ab gleichzeitig iber 3 Sek. lang. Der Motor flihrt eine kurze ~
Drehung in die eine, dann in die andere Richtung aus*. Nach Schritt 2.7 sind die Einstellungen >>
beendet. Der Motorbetrieb wird im Verhéltnis zur Steuerung nicht mehr verzégert. Sie kénnen

den Motor jetzt an den eigentlichen Schalter anschliessen (§3).
* Die Unterstiitzung aufrechterhalten, bis der Motor eine Umdrehung in den zwei Richtungen durchgefiihrt hat.

Endgiiltiges Verkabeln

- Verwenden Sie unbedingt einen Schalter, bei dem das gleichzeitige Driicken der Tasten Auf und Ab nicht mdglich ist. Es besteht
die Mdglichkeit, maximal 3 Motoren mit einem Schalter parallel zu verkabeln. Die l&nge der Zuleitung zwischen Schalter und Motor
darf 50 Meter nicht iiberschreiten.

- Bringen Sie die Kabel so an, dass sie nicht Kontakt zu beweglichen Teilen geraten kdnnen. Wenn der Antrieb im Freien montiert wird
und mit einem Netzkabel vom Typ HO5-V/VF versehen ist, ist das Netzkabel vor UV-Strahlen zu schiitzen, z.B. durch ein Schutzrohr.

- Der Motor darf nicht mit nachfolgenden Steuerungen betrieben werden: Notstromversorgung (USV, Wechselrichter, etc...),
Steuerungen mit regelbaren Ausgéangen (Triac). Zur Steuerung eines Antriebs nur mechanische oder elektromechanische Schalter
(z.B. Relais) verwenden. Die Kontakte der Relais dirfen nicht durch Kondensatoren umgangen werden. Die Antriebe diirfen nicht
von einem Relais mit statischem Kondensator gesteuert werden. Sollte der Motor durch ein KNX/EIB System gesteuert werden,
wenden Sie sich bitte an uns, um die korrekte Funktion des Motors zu gewéhrleisten.

(M Blau

>> >> % Braun
@g %i:}OK @;@ %I:} j %Schwarz
@ Griin/Gelb




Neueinstellung der Endbegrenzung

4.1. Justieren der unteren Endlage: Bei der vollautomatischen Endlageneinstellung (mit feste Wellenverbinder) erfolgt
die Justierung der Endlagen automatisch (alle 60 Zyklen). In diesem Fall die Operationen unten nicht durchfiihren.

W[ NN NN N[N N
| B E@ %@E@%@@@ | A

0,5s >3s
1. Positionieren Sle den Motor auf den untere Abschaltpunkt, den Sie im Schrltt §2.5 mit der Taste Ab geregelt haben.
2. Driicken Sie die Taste Ab 6 Mal hintereinander jeweils 6 Sek. lang. Nach dem 2t 3t 4en 5en ynd 6'" Mal fiihrt der
Motor eine kurze Drehung in die eine, dann in die andere Richtung aus*.

3. Positionieren Sie den Motor auf die neue gewiinschte untere Lage mit den Tasten Auf und Ab.
4. Bestatigen Sie die neue Endposition, indem Sie die Taste Auf 2 Mal hintereinander drlicken.

- 1. Druck: 0,5 Sek. lang ohne Motordrehung,

- 2. Druck: Langer als 3 Sek. mit kurzer Motordrehung in die eine, dann in die andere Richtung*.

4.2. Justieren der oberen Endlage: Bei der vollautomatischen Endlageneinstellung (mit Stoppern an der Endscheine)
erfolgt die Justierung der Endlagen automatisch (alle 60 Zyklen). In diesem Fall die Operationen unten nicht durchfiihren.

w O wwwwww w
el P e R

0,5s

1. Positionieren Sle den Motor auf den obere Abschaltpunkt, den Sle im Schrltt §2.6 mit der Taste Auf geregelt haben.
2. Driicken Sie die Taste Auf 6 Mal hintereinander jeweils 6 Sek. lang. Nach dem 2t", 3tn 4ten 5ten ynd 6" Mal fiihrt der
Motor eine kurze Drehung in die eine, dann in die andere Richtung aus*.
3. Positionieren Sie den Motor auf die neue gewiinschte obere Lage mit den Tasten Auf und Ab.
4. Bestatigen Sie die neue Endposition, indem Sie die Taste Ab 2 Mal hintereinander driicken.
- 1. Druck: 0,5 Sek. lang ohne Motordrehung,
- 2. Druck: Langer als 3 Sek. mit kurzer Motordrehung in die eine, dann in die andere Richtung®.

Riickgangigmachen der Endlageneinstellung

A - Verbinden Sie den Motor mit dem Einstellschalter (§2.1).
- Driicken Sie die Tasten Auf und Ab gleichzeitig Uber 7 Sekunden lang. Der Motor @

flhrt eine kurze Drehung in die eine, dann in die andere Richtung aus und wenige

Sekunden spater eine zweite Drehung in die 2 Richtungen®. Nach diesem Schritt

kehrt der Motor in seine werkseitig definierte Konfiguration zuriick. Wiederholen Sie | 25— 7s—>
die Schritte des Abschnitts 2.

a Anwendung und Wartung

- Fir diesen Antrieb sind keine Wartungsarbeiten erforderlich.
- Ein einfacher Druck auf die Taste A lost eine Offnung des Behanges aus.
- Ein einfacher Druck auf die Taste ¥ 10st eine Schliessung des Behanges aus.

Tipps und Empfehlungen die Installation:

PROBLEME MOGLICHE URSACHEN LOSUNGEN
Der angetriebene Behang Der Uberhitzungsschutz des Antriebs wurde | Warten Sie, bis des Antrieb
funktionniert nicht. ausgeldst. abekuhlt ist.

Wenn das Produkt weiterhin nicht funktioniert, wenden Sie sich bitte an einen Fachmann fiir Gebdudeautomation.

E Wir wollen die Umwelt schiitzen. Entsorgen Sie das Produkt nicht mit dem Hausmiill. Geben Sie dieses bei einer
mmm  zugelassenen Recycling-Sammelstelle ab.

SIMU SAS, F-70103 GRAY (Frankreich), erklart hiermit als Hersteller, dass der in dieser Anleitung beschriebene Antrieb bei bestimmungsgemaem
Einsatz und angeschlossen gemaR Kennzeichnung an eine 230V / 50Hz-Stromversorgung die grundlegenden Anforderungen der geltenden
européischen Richtlinien und insbesondere der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG sowie der EMV-Richtlinie 2014/30/EU erfillt Der vollstandige Text der
EU-Konformitétserklarung ist unter der Internetadresse www.simu.com verfligbar. Fabrice GLORIEUX, Geschaftsfiihrer, GRAY (Frankreich), 07/2018.
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Deze handleiding is geldig voor alle uitvoeringen van de motorisaties T3.5E/T5E die in de actuele catalogus zijn opgenomen.

Toepassingsgebied: De motorisaties T3.5E/T5E zijn ontworpen voor het motoriseren van alle type rolluiken. Het gemotoriseerde systeem moet
geinstalleerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen, in overeenstemming met de instructies van SIMU en met
de van het land van gebruik geldende normen en met name met de norm voor rolluiken EN13659.

Verantwoordelijkheid: Voordat de motorisatie geinstalleerd en gebruikt wordt, moet deze handleiding zorgvuldig gelezen worden. Houdt u
altijd aan de aanwijzingen die in deze handleiding staan. Houdt u ook altijd aan de gedetailleerde voorschriften die in het bijgevoegde document
Veiligheidsvoorschriften staan. De motorisatie moet geinstalleerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen,
in overeenstemming met de instructies van SIMU en met de in het land van gebruik geldende wet- en regelgeving. leder gebruik van de motorisatie
buiten het hierboven beschreven toepassingsgebied is verboden. Hierdoor en door het niet opvolgen van de instructies die in deze handleiding en in het
bijgevoegde document Veiligheidsvoorschriften staan, vervalt de aansprakelijkheid en de garantie van SIMU. De installateur moet de klant informeren
over de voorwaarden voor het gebruik en het onderhoud van de motorisatie en moet hem/haar, na de installatie van de motorisatie, de aanwijzingen
voor het gebruik en het onderhoud, evenals het bijgevoegde document Veiligheidsvoorschriften, overhandigen. Servicewerkzaamheden aan de
motorisatie mogen alleen uitgevoerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen. Raadpleeg, bij twijfel tijdens de
installatie van de motorisatie of voor aanvullende informatie uw SIMU leverancier of ga naar de website www.simu.com.

Installation

Verplichte voorschriften voor de erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen die de installatie

van de motorisatie uitvoert:

- Bedradingsvoorschriften worden voorgeschreven volgens de nationale normen of IEC 60364 normen.

- Kabels die door een metalen schot lopen moeten beschermd en geisoleerd worden door een doorvoerrubber.

- T3.5E: De Kabel van de motor kan niet gedemonteerd worden. Stuur de motor in geval van beschadiging van de kabel
terug naar de aftersales.

- T5E: De kabel van de motor is afneembaar. Vervang hem door een identiek exemplaar als deze beschadigd raakt.
De aansluiting van de kabel van de motor moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel. De connector moet
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Instelling van de eindschakelaars
Tiidens het instellen van de eindschakelaars wordt de [ * Alleen TSE (D) (@ Blauw
werking van de motor 1 seconde vertraagd. 3 A:PE@—E (@ Bruin
. ; : 2 N @Q———o
2.1, Sluit de motor aan op de schakelaar voor de instelling = @_[;..@).[ ® zwart
(ref.: 9025462). Deze schakelaar is specifiek voor de motoren - + L O & Geeligroen

| E-SP/ ZSP. In geen geval gebruiken met een andere motor! orF
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2.2. Controle van de draairichting: 1 2

Sluit de schakelaar op de stroom aan en druk op A : i }I]

1. Als de as in de richting "omhoog" draait, doorgaan naar 5> OK >> 2]
stap 2.3. > > ﬂﬂ

2. Als de as in de richting "omlaag" draait, de draden Bruin I

(2) en Zwart (3) van de motor verwisselen en de test >3%

opnieuw uitvoeren.

2.3. Openen van de modus instelling van de eindschakelaars:
- Druk gedurende 3 sec. gelijktijdig op A en ¥ . De motor draait kort in één richting en daarna in
de andere*. Ga door met stap 2.4.

2.4. Initialiseren van het stoppen voor een obstakel:
- Druk gedurende 3 seconden op A. De motor draait kort in één richting en daarna in de andere*.
Ga door met stap 2.5.

%

2.5. Instelling van de Eindschakelaar onderste: Door het gebruik van een vaste verbinding naar de lamellen (VAR,
VAS, EASYLINK, of OctoEasy) kan de motor de beneden eindstand automatisch detecteren en instellen. In dit gaat geval

rechtstreeks naar 2.6, in ander geval:

1. Zet de motor op het gewenste eindpunt beneden met behulp 2 0 5s >3S
van de toetsen A en V.
2. Om de Eindschakelaar beneden in het geheugen op te slaan
twee keer achter elkaar op de toets A drukken: %

- 1¢_druk: met een duur van 0,5 s. Motor mag niet gaan ._6s max. _>
draaien.
- 2¢ druk: met een duur langer dan 3 sec zodat de motor kort één kant op draait en dan de andere*. Ga door met stap 2.6.

2.6. Instelling van de Eindschakelaar bovenste: Door het gebruik van een eindstop op de onderste lamel kan de motor
de bovenste eindstand automatisch detecteren en instellen. In dit gaat geval rechtstreeks naar 2.7, in ander geval:

1. Zet de motor op het gewenste eindpunt bovenste met behulp van de toetsen A en V.

2.0m de Eindschakelaar bovenste in het geheugen op te

slaan twee keer achter elkaar op de toets V¥ drukken: 1 2 ° 5s
- 12 druk: met een duur van 0,5 s. Motor mag niet gaan > i

draaien. f
- 2¢ druk: met een duur langer dan 3 sec zodat de motor kort

één . kant op draait en dan de andere*. Ga door met stap 2.7 °—65 max. ——

2.7. Validatie van de instellingen:
- Druk gelijktijdig op de knoppen A en V¥ gedurende meer dan 3 sec. De motor draait kort in 23s
één richting en dan in de andere®. Na handeling 2.7 zijn de instellingen beéindigd. De werking >> *

van de motor is niet meer 1 sec. vertraagd ten opzichte van de bediening. U kunt de motor nu
aansluiten op de schakelaar (§3).

* Druk op de knop totdat de motor kort in één richting draait en dan in de andere.

Definitieve bekabeling

- Het is verplicht om een schakelaar te gebruiken waarbij het onmogelijk is om de toetsen A en ¥ gelijktijdig in te drukken.
Mogelijkheid om 3 parallelle max. motoren op een schakelaar te kabelen. De lengte van de kabel tussen de schakelaar
en de motor mag nooit meer dan 50 m bedragen.

- Kabels die door een metalen schot lopen moeten beschermd en geisoleerd worden door. Bevestig de kabels zo dat
deze niet los kunnen zitten en deze niet in contact kunnen komen met bewegende delen. Indien de motor buiten wordt
gebruikt, moet de voedingskabel van het type HO5-VVF in een tegen uv-licht bestendige koker worden geinstalleerd (bv.
In een kabelgoot).

- Gebruik uitsluitend mechanische of elektromechanische schakelaars (bijvoorbeeld relais) om een motor te bedienen. De
contacten van de relais mogen niet worden omzeild door condensatoren. De motoren mogen niet worden gestuurd door
een relais met statische of triac-condensator. Bij gebruik van de motor met een KNX / EIB controlepunt, gelieve ons te

raadplegen. (D) Blauw
>> i:>o|( > > 4% j (2)Bruin
) \ (3 Zwart
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Wijziging van de eindpunten van de motor

4.1. Wijziging van het onderste eindpunt : Bij het gebruik van automatische instelling van de eindpodities (vaste verbin-
ding naar lamellen) zal de her-instelling van beide eindposities automatish plaatsvinden (iedere 60 cycli). In dit geval gaat
u dus niet verder met de volgende acties.

W0 NN NN NN N
| B E@ %@E@E@E@ A | "

0,5s >3s

1. Zet de motor op het elndpunt beneden dat is mgesteld in §2.5 met behulp van de toets V.

2. Druk 6 keer achter elkaar op de toets V¥, telkens gedurende 6 sec. Na de 2de, 3de, 4de, 5de en 6de keer drukken draait
de motor kort in één richting en dan in de andere*.

3. Zet de motor op het nieuwe eindpunt beneden met behulp van de toetsen A en V.

4. Om de nieuwe positie te valideren drukt u 2 keer achter elkaar op de toets A, de eerste keer met een duur van 0,5 sec.
(motor mag niet gaan draaien) en de tweede keer met een duur van meer dan 3 sec, zodat de motor kort in één richting
draait en dan in de andere*.

4.2. Wijziging van het bovenste eindpunt : Bij het gebruik van automatische instelling van de eindpodities (eindstop op
onderste lamel) zal de her-instelling van beide eindposities automatish plaatsvinden (iedere 60 cycli). In dit geval gaat u
dus niet verder met de volgende acties.

[ wnw Wy W
P S S I

0,5s >3s

1. Zet de motor op het elndpunt bovenste dat is |ngesteld in §2.6 met behulp van de toets A.

2. Druk 6 keer achter elkaar op de toets A, telkens gedurende 6 sec. Na de 2de, 3de, 4de, 5de en 6de keer drukken draait
de motor kort in één richting en dan in de andere™.

3. Zet de motor op het nieuwe eindpunt bovenste met behulp van de toetsen A en V.

4. Om de nieuwe positie te valideren drukt u 2 keer achter elkaar op de toets V¥, de eerste keer met een duur van 0,5 sec.
(motor mag niet gaan draaien) en de tweede keer met een duur van meer dan 3 sec, zodat de motor kort in één richting
draait en dan in de andere*.

Annulering van de instelling van de eindschakelaars

A - Sluit de motor aan op de schakelaar voor de instelling (§2.1) >7s
- Druk gelijktijdig op de knoppen A en V¥ gedurende meer dan 7 seconden. De
motor draait kort in één richting en dan in de andere* en dan na enkele seconden
opnieuw in de beide richtingen*. Na deze handeling staat de motor weer in de
fabrieksinstellingen. Begin de handelingen opnieuw bij hoofdstuk 2.

E Gebruik en onderhoud

- Deze motorisatie heeft geen onderhoud nodig.
- Door een druk op de toets A gaat het gemotoriseerde system omhoog.
- Door een druk op de toets ¥ gaat het gemotoriseerde system respectievelijk omlaag.

Tips en adviezen voor het gebruik:
PROBLEMEN MOGELIJKE OORZAKEN OPLOSSINGEN

Het gemotoriseerde systeem werkt De thermische beveiliging van de motor is in | Wacht totdat de motor is afgekoeld.
niet. werking getreden.

2s 7S—>

Als het gemotoriseerd system nog steeds niet werkt, neem dan contact op met een erkende installateur van
automatiseringssystemen in woningen.

E Wij geven om ons milieu Werp het apparaat niet weg met het huishoudelijk afval. Breng het naar een erkend
inzamelpunt voor recycling.

Hlerbu verklaart SIMU SAS, F-70103 GRAY dat de motorisatie die bestemd is om te worden gebruikt met 230V~50Hz volgens de aanwijzingen
in dit document, in overeenstemming is met de essentiéle eisen en de andere relevante bepalingen van de Europese richtlijnen voor toepassing
binnen de Europese Unie en in het bijzonder met de Machinerichtlijn 2006/42/EG en de EMC-Richtlijn 2014/30/EU. De volledige EU-
conformiteitsverklaring staat ter beschikking op de website www.simu.com. Fabrice GLORIEUX, directeur-generaal, GRAY, 07/2018.
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Este manual se aplica a todos los motores T3.5E/T5E cuyas versiones se encuentran disponibles en el catalogo en vigor.

Ambito de aplicacion: Los motores T3.5E/T5E estan disefiados para automatizar todos los tipos de persianas enrollables. El instalador, profesional
del motor y de la automatizacion de la vivienda, debe asegurarse de que la instalacion del producto automatizado una vez instalado respete las normas
vigentes en el pais donde vaya a utilizarse y las normas sobre persianas enrollables EN 13659.

Responsabilidad: Antes de instalar y utilizar a motorizacion, lea atentamente este manual. Ademés de las instrucciones descritas en este manual,
deben respetarse las normas detalladas en el documento adjunto Normas de seguridad. La motorizacion debe ser instalada por un profesional de
la motorizacion y de la automatizacion de la vivienda, de conformidad con las instrucciones proporcionadas por SIMU y con la normativa aplicable en
el pais donde vaya a utilizarse. Se prohibe cualquier uso de la motorizacion fuera del ambito de aplicacion anteriormente descrito. Ello conllevaria,
como todo incumplimiento de las instrucciones que figuran en este manual y en el documento adjunto Normas de seguridad, la exclusion de toda
responsabilidad por parte de SIMU y la anulacién de la garantia. El instalador debe informar a sus clientes de las condiciones de uso y de mantenimiento
de la motorizacion y debe entregarles las instrucciones de uso y de mantenimiento, asi como el documento adjunto Normas de seguridad, tras
la instalacion de la motorizacion. Cualquier operacion del Servicio posventa que deba realizarse en la motorizacion requiere la intervencion de un
profesional de la motorizacién y la automatizacion de la vivienda. Para resolver cualquier duda que pudiera surgir durante la instalacién del motor o para
obtener informacién adicional, pdngase en contacto con uno de los agentes de SIMU o visite la pagina web www.simu.com.

Instalacion

Instrucciones que debe seguir obligatoriamente el profesional de la motorizacion y la automatizacion del hogar

que efectue la instalacion de la motorizacion:

- Las modalidades de instalacion eléctrica se describen en las normas nacionales o en la norma IEC 60364.

- En caso de que los cables deban atravesar una pared metalica, deben protegerse y aislarse con un manguito o una vaina.

- T3.5E: El cable de la motorizacién no es desmontable. Si esta dafiado, debe devolverse la motorizacién al Servicio
Posventa.

- T5E: El cable de la motorizacion es desmontable. Sélo personal calificado podra efectuar la conexion del cable al motor. El

conector debera montarse ‘ Py 5 C [—Y D MM
s dater oo cotaclo. | Q== O
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Ajuste de los finales de carrera

Durante las operaciones de ajuste de los finales de
carrera, el funcionamiento del motor tendra un retraso
de 1 segundo.

2.1. Conectar el motor al interruptor de maniobra (ref.:
9025462). Este interruptor es especifico para los motores E /

230V~50Hz

@ Azul
@ Maron
(® Negro

@ Verde/amarillo

E-SP / ZSP. No utilizarlo en ningun caso con otro motor!
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2.2. Comprobacion del sentido de rotacion: 1 2
Conectar el interruptor a la red eléctrica y luego pulsar en A:

1. Siel eje gira en el sentido de "subida", pasar a la etapa 23 > OK >>
2.Si el eje gira en el sentido de "bajada", invertir los hilos i$ >
Marrén (2) y negro (3) del motor, y reanudar el test. I

2.3. Abertura del modo ajuste de los fines de recorrido:
- Pulsar simultaneamente en A y V¥ durante 3 seg. El motor efectia una corta rotacién en un sentido
y luego en el otro*. Pasar a la etapa 2.4.

2.4. Inicializacion de la parada por obstaculo:
- Pulsar en A durante 3 segundos. EI motor efectia una corta rotacién en un sentido y luego en el
otro*. Pasar a la etapa 2.5.

2.5. Ajuste del Final de carrera bajada: La utilizacion de los tirantes de bloqueo (VAR, VAS, EASYLINK OctoEasy) permite al
motor de regular automaticamente el Final de carrera de Bajada. En este caso, pasar directamente a las instrucciones 2.6, si no
fuera el caso:

1. Colocar el motor en el punto de parada bajada deseado por 1 2 0,5s 23s
mediode lasteclas Ay V. s> + s>
2. Para memorizar el fin de recorrido bajo, presionar 2 veces
sucesivamente la tecla A: i
- 12 impulsién: de una duracion de 0,5 seg sin obtener rotacion ¥ — 6S MaX. —s ‘I‘
del motor.

- 22 impulsidn: de una duracion superior a 3 seg, con objeto de obtener una corta rotacion del motor en un sentido y luego en
el otro*. Pasar a la etapa 2.6.

2.6. Ajuste del Final de carrera subida: La utilizacion de topes sobre la lama terminal permite al motor de regular automaticamente
el Final de Carrera de Subida, en funccion del bloqueo ofrecido por los topes. En este cado pasar directamente a las instrucciones
2.7, si no fuera el caso:

1. Colocar el motor en el punto de parada subida deseado por 1 2 ° 58 >3s
medio de las teclas A y V. >> i

2. Para memorizar el fin de recorrido bajo, presionar 2 veces f
sucesivamente la tecla V:

- 12 impulsién: de una duracién de 0,5 sg sin obtener rotacién -—55 max. ——
del motor.

- 22 impulsidn: de una duracion superior a 3 seg, con objeto de obtener una corta rotacion del motor en un sentido y luego en
el otro*. Pasar a la etapa 2.7.

2.7. Validacion de los ajustes: >3s
- Presionar simultaneamente las teclas A y ¥ durante mas de 3 seg. El motor efectia una corta ~
rotacién en un sentido y luego en el otro*. Tras la operacion 2.7, los ajustes estan programado. E/
funcionamiento del motor no sera retrasado con respecto a la maniobra. Se puede conectar ahora el
motor al inversor definitivo (§3).

* Mantener la impulsion del inverseur hasta que el motor haya efectuado una rotacion en los dos sentidos.

Cableado definitivo

- Utilizacién obligatoria del inversor, bloqueando la accién simulténea en las teclas A y V. Posibilidad de cablear 3 motores
como maximo en paralelo en un interruptor. La longitud del cable entre el motor y el punto de mando no debe exceder de 50 m.

- Fije los cables para evitar cualquier contacto con un componente en movimiento. Si el motor esta a la intemperie y el cable de
alimentacion es de tipo H05-VVF, instale el cable en un conducto resistente a los rayos UV, como una canaleta.

- Utilice Unicamente interruptores mecanicos o electromecanicos (p.ej.: relé) para controlar una motorizacién. Los contactos
de los relés no deben estar afectados por condensadores. No se deben controlar las motorizaciones mediante un relé de
condensador estatico o un triac. Cuando se utilice el motor con un control KNX / EIB, por favor consultenos.

(D Azul
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230V ~ 50 Hz




Reajuste del finale de carrera

4.1. Reajuste del Final de carrera bajada: En caso de regulacién automatica del final de carrera de Bajada gracias a
la utilizacion de los tirantes de bloqueo, el reajuste sera efectuado automaticamente todos los 60 ciclos de utilizacion del
motor. En este caso, no efectuar las operaciones mencionadas debajo.

W0 NN BN NN N
3 %@W%@ %@ E@E@E@ A | "

0,5s >3s

. Posicionar el motor sobre el punto de parada de bajada regulado en §2.5 con laayuda de latecla V.

2. Efectuar 6 impulsiones sucesivas en la tecla ¥, de una duracion de 6 seg cada vez. Después de las 2, 3, 4, 5y 6 impul-
sién el motor efectlia una corta rotacién en un sentido y luego en el otro*.

3. Poner el motor en la nueva posicién de bajada deseada por medio de las teclas A y V.

4. Para validar la nueva posicién Fin de carrera : efectuar 2 impulsiones sucesivas en la tecla A ,la primera de una dura-

cion de 0,5 seg sin obtener la rotacion del motor, y la segunda de una duracion superior a 3 seg, con objeto de obtener

una corta rotacion del motor en un sentido y luego en el otro*.

N

4.2. Reajuste del Final de carrera subida: En caso de regulacién automatica del final de carrera de Subida, gracias a la
utilizacion de topes, el reajuste sera efectuado automaticamente todos los 60 ciclos de utilizacién del motor. En este caso,
no efectuar las operaciones mencionadas debajo.

w wwwwnwm w
G R B

0,5s >3s

N

. Poner el motor en eI punto de parada sublda ajustado en §2.6 por medlo de latecla A

2. Efectuar 6 impulsiones sucesivas en la tecla A, de una duracion de 6 seg cada vez. Después de las 2, 3, 4, 5y 6 impul-
sion el motor efectlia una corta rotacién en un sentido y luego en el otro*.

3. Poner el motor en la nueva posicién de subida deseada por medio de las teclas A y V.

4. Para validar la nueva posicion Fin de carrera: efectuar 2 impulsiones sucesivas en la tecla ¥ ,la primera de una duracién

de 0,5 seg sin obtener la rotacién del motor, y la segunda de una duracion superior a 3 seg, con objeto de obtener una

corta rotacién del motor en un sentido y luego en el otro*.

Borrado del ajuste de los finales de carrera

A - Conectar el motor al interruptor de ajuste (§2.1) >7s
- Presionar simultaneamente las teclas A y ¥, durante mas de 7 segundos. El motor @ %

efectta una corta rotacion en un sentido y luego en el otro, y unos segundos mas
tarde una segunda rotacién en ambos sentidos*. Tras esta operacion, el motor
vuelve a su configuracion de base. Reanudar las operaciones a partir del capitulo 2.

— 25— —2s— oo

a Uso y Mantenimiento

- Este mecanismo no requiere ninguna operaciéon de mantenimiento.
- Al pulsar una vez el botén A, el producto automatizado sube por completo
- Al pulsar una vez el botén ¥ el producto automatizado baja por completo.

Trucos y consejos de uso:
PROBLEMAS POSIBLES CAUSAS SOLUCIONES

El producto automatizado no funciona. | La motorizacion esta en térmico. Espere a que la motorizacion se enfrie.

Si el producto automatizado sigue sin funcionar, péngase en contacto con un profesional de la motorizacién y la automatizacion
de la vivienda.

E Nos preocupa el medioambiente. No tire el aparato junto con los desechos domésticos habituales. Llévelo a un punto
mmm e recogida aprobado para su reciclaje.

En virtud del presente documento, SIMU SAS, F-70103 GRAY declara que, en tanto que fabricante de la motorizacion que cubren estas
instrucciones, mar- cada para recibir alimentaciéna 230V~50Hz y utilizada tal y como se indica en las mismas, es conforme a las exigencias basicas
de las Directivas europeas aplicables y, en particular, la Directiva de maquinas 2006/42/CE vy la Directiva de CEM 2014/30/UE. El texto completo
de la declaracion de conformidad en la UE se encuentra disponible en www.simu.com. Fabrice GLORIEUX, director general, GRAY, 07/2018.
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Estas instrugdes aplicam-se a todos os motores T3.5E/T5E, cujas variantes estio disponiveis no catdlogo em vigor.

Area de aplicagdo: Os motores Typ T3.5E/T5E foram concebidos para motorizar todos os tipos de estores. O técnico de instalagao,
profissional da motorizagéo e da automatizag&o do lar, deve assegurar que a instalagdo do produto motorizado respeita as normas em
vigor no pais de colocagdo em servigo, tais como a norma sobre os estores EN13659.

Responsabilidade: Antes de instalar e de utilizar o motor, ler atentamente estas instrugdes. Tal como acontece com as instrugdes
descritas nestas instrucdes, também devem ser respeitadas as instrugdes detalhadas apresentadas no documento em anexo Instrugoes
de seguranga. O motor deve ser instalado por um profissional da motorizagéo e da automatizagdo do lar, em conformidade com as
instrucoes da SIMU e a regulamentagéo do pais no qual ¢é instalado. Qualquer utilizagdo do motor fora da area de aplicagéo acima
descrita é proibida. Tal utilizagao excluiria, como qualquer desrespeito pelas instrugdes constantes deste guia e no documento em anexo
Instrugdes de seguranca, toda a responsabilidade e garantia da SIMU. O técnico de instalagao deve informar os seus clientes sobre as
condigées de funcionamento e de manutengdo do motor e deve comunicar-lhes as instrugdes de utilizagdo e de manutengéo, bem como
o documento em anexo Instrugdes de seguranga, apos a instalagdo do motor. Todas as operagdes do Servico Pés-Venda no motor
requerem a intervencdo de um profissional da motorizagéo e da automatizagéo do lar. Em caso de duvidas aquando da instalagéo do
motor ou para obter informagdes complementares, consultar um interlocutor SIMU ou o site www.simu.com.

Instalagdo

Instrucées a respeitar imperativamente pelo profissional da motorizagdo e da automatizagao do lar, durante a

instalagao do motor.

- As modalidades de instalagéo eléctrica devem ser conformes as normas nacionais ou a norma |[EC 60364.

- Os cabos que atravessam uma parede metalica devem ser protegidos e isolados por uma manga ou um forro.

- T3.5E: O cabo do motor ndo pode ser desmontado. Se estiver danificado, devolver o motor ao Servigo Pds-Venda.

- T5E: O cabo da motorizagdo é desmontavel. Se estiver danificado, substitua-o por um idéntico. A ligagao do cabo
ao motor deve ser realizada por pessoal qualificado. O conector deve ser montado sem danificar os contactos. A
ligagdo a terra deve ser
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Regulagéo do fim de curso

",— .
\A 0,55*%"'Nm

Durante a regulagéo de fim de curso, o funcionamento i @ Azul

do motor sera retardado de 1 segundo. 3 @ Castanho
2.1. Ligar o motor ao interruptor de Regulagdo (réf.: [ (3 Preto
9025462). Este interruptor é espécifico para os motores E/E- [ DA lolverd
SP/ ZSP. Nao deve ser utilizado com outro tipo de motor! g marelojverde
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2.2. Verificagao do sentido de rotacéao: 1 2
Ligar o interruptor a rede eléctrica, em seguida pressionar 1]
atecla A: >> i:OK >> : 4ﬂ
1. Se 0 eixo rodar no sentido da "subida", passar para a etapa 2.3. \ﬂ
2.Se o eixo rodar no sentido da "bajada", inverter os fios I

Castanho(2) e Preto(3) do motor, e voltar a fazer o teste.

23s

2.3. Abertura da programacao do fim de curso : >>
- Pressionar simultaneamente nas teclas A e V¥ durante 3 segundos. O motor efectua uma curta

rotagdo em ambos os sentidos*. Passar para a etapa 2.4.

2.4. Inicializagao da paragem face a obstaculo :
- Pressionar na tecla A durante 3 segundos. O motor efectua uma curta rotagdo num sentido e de
seguida em sentido oposto*. Passar para a etapa 2.5.

%

2.5. Ajuste do fim de curso inferior: A utilizagdo de uma ligacéo rigida (VAR, VAS, EASYLINK, OctoEasy) permite um ajuste
automatico do fim de curso inferior em conformidade com o sistema de bloqueio da ligagéo. Se utilizar esta ligagéo, siga para
0 ponto 2.6, caso contrario, proceda de acordo com o seguinte:

1. Posicionar o motor no ponto de paragem inferior desejado 1 2 0,5s 23s
servindo-se das teclas A e V. > + >>

2. Para memorizar o fim de curso inferior, pressionar 2 vezes a
tecla A: i 41_

- Pressionnar durante 0,5 segundo sem provocar rotagéo do motor. * — 65 Max. —
- Pressionnar durante 3 segundos, a fim de provocar uma curta
rotagcdo do motor num sentido e depois no sentido oposto*. Passar para a etapa 2.6.

2.6. Ajuste do fim de curso superior: Com a utilizacdo de batentes na base do estore, o fim de curso superior é ajustado
automaticamente. Neste caso, passar directamente ao ponto 2.7, caso contrario proceda de acordo com o seguinte:

1. Posicionar o motor no ponto de paragem superior desejado servindo-se das teclas A e V.

2. Para memorizar o fim de curso superior, pressionar 2 vezes a

; 1 2 0 5s
tecla V:
- Pressionnar durante 0,5 segundo sem provocar rotagdo do motor. >> i $
- Pressionnar durante 3 segundos, a fim de provocar uma curta f
rotacdo do motor num sentido e depois no sentido oposto*.

Passar para a etapa 2.6. -—65 max. —=

2.7. Validagéo do programacgao : >3
- Pressionar simultaneamente nas teclas e mais de 3 seg. O motor efectua uma curta rotagdo em 298
ambos sentidos*. Apos a operagdo 2.7 os ajustes estéo terminados. O funcionamento do motor deixou >> ‘»

de estar retardado em relagdo ao comando. Agora ja pode conectar o motor ao inversor definitivo (§3).
* Pressione as teclas até que o motor rode em ambos os sentidos.

Ligagdo definitiva

- Utilizagdo obrigatoéria de um inversor que impega de activar simultaneamente as teclas A e V. Possibilidade de ligar 3
motores maximos em paralelo sobre um interruptor. O comprimento do cabo entre o motor e o ponto de comando ndo
deve exceder os 50 M.

- Prender os cabos para evitar um eventual contacto com uma parte mdvel. Se o motor for utilizado no exterior e o cabo
de alimentag&o for do tipo H05-VVF, instale o cabo numa conduta resistente aos UV, por exemplo, debaixo de caleiras O
cabo do motor ndo pode ser desmontado.

- O motor n&o pode ser utilizado com dispositivos de controle, tais como: fornecimento de energia de emergéncia (ou seja:
fonte de alimentag&o regulada, a unidade de geragéo de energia, Triac, ex, ...). Utilizar apenas interruptores mecanicos
ou eletromecanicos (ex: relés) para controlar uma motorizagdo. Os contactos dos relés ndo devem ser contornados por
condensadores. Quando utilizar um motor com controlo KNX / EIB, por favor contacte-nos.

J (D Azul
>> > > Castanho
LRl
@ Amarelo/verde

230V ~ 50 Hz
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Reajuste dos fins de curso

4.1- Reajuste fim de curso inferior : No caso de um ajuste automatico (utilizagdo de uma ligagao rigida), o reajuste
também sera automatico (em cada 60 ciclos). Neste caso, ndo siga as seguintes mstrugoes

N NN NN NN N
g E@_esmaf@ %@%@%@%@ A | @

0,5s >3s

1. Posicionar o motor no ponto de paragem mfenor ajustado em §2.5 por meio da tecla V.

2. Efectuar 6 pressdes sucessivas na tecla ¥, de uma duragédo de 6 segundos cada uma. Depois de 2, 3,4, 5 e 6
pressione o motor efectua uma curta rotagdo num sentido e depois no sentido oposto*.

3. Posicionar o motor numa nova posigéo inferior pretendida servindo-se das teclas A e V.

4. Para validar a nova posicao do interruptor de fim de curso : pressionar 2 vezes na tecla A, a primeira de uma duragao
de 0,5 seg. sem provocar rotagéo do motor, e a segunda de uma duragao superior a 3 seg., a fim de provocar uma curta
rotagdo em ambos os sentidos®.

4.2 - Reajuste fim de curso superior : No caso de um ajuste automatico (com a tecla de paragem da lamina), o reajuste
também sera automatico (em casa 60 ciclos). Neste caso, néo siga as seguintes instrucoes:

w O wwwwwml W
@@*@9*@9*@@4@9*@@ - . f@

0,5s

1. Posicionar o motor no ponto de paragem superior ajustado em §2.6 por meio da tecla A.

2. Efectuar 6 pressdes sucessivas na tecla A, de uma duragédo de 6 segundos cada uma. Depois de 2, 3,4, 5 e 6
Pressione o motor efectua uma curta rotagdo num sentido e depois no sentido oposto*.

3. Posicionar o motor numa nova posigéo superior pretendida servindo-se das teclas A e V.

4. Para validar a nova posigao do interruptor de fim de curso: pressionar 2 vezes na tecla ¥, a primeira de uma duragéo
de 0,5 seg. sem provocar rotagao do motor, e a segunda de uma duragéo superior a 3 seg., a fim de provocar uma curta
rotagdo em ambos os sentidos®.

Anulacao do programacgao

motor efectua uma curta rotagdo em ambos os sentidos*, passados alguns segundos, o
motor volta a efectuar uma curta rotagdo em ambos os sentidos*. Apds esta operagéo,
o motor volta a sua configuragéo inicial; retomar as operagdes a partir do capitulo 2.

A Ligar o motor ao interruptor de ajuste (§2.1)
- Pressionar simultaneamente nas teclas A e V,durante pelo menos 7 segundos. O @ %

— 25— —2s— ..

@ utilizagio e manutengio

- Este motor ndo necessita de manuteng&o.
- Pressionar o botdo A do ponto de comando, para fazer subir op roduto electrificado.
- Pressionar o botdo ¥ do ponto de comando, para fazer descer o produto electrificado.

Sugestoes e conselhos de utilizagéo:
PROBLEMAS CAUSAS POSSIVEIS SOLUGOES

O produto electrificado ndo funciona. | A motorizagéo esta quente. Aguardar até que a motorizagao arrefeca.

Se o produto electrificado continuar a ndo funcionar ,contactar um profissional da motorizagao e da automatizagéo do lar.

E Estamos preocupados com o meio ambiente. N&o elimine o aparelho com os residuos domeésticos habituais. Leve-o a
um ponto de coleta aprovado para reciclagem.

Pela presente, a SIMU SAS, F-70103 GRAY declara que o motor abrangido por estas instrugdes, marcado para ser alimentado a 230V~50Hz e
utilizado como indicado nas mesmas, esta conforme as exigéncias essenciais das Directivas Europeias aplicaveis e, em particular, da Directiva
de Maquinas 2006/42/CE e da Directiva CEM 2014/30/UE. O texto completo da declaragéo de conformidade da UE esta disponivel em www.simu.
com. Fabrice GLORIEUX, Director-Geral, GRAY, 07/2018.
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Ta instrukcja dotyczy wszystkich napedéw Typ T3.5E/T5E, ktérych rozne wersje sg dostepne w aktualnym katalogu.

Zakres stosowania: Napedy T3.5E/T5E sg przeznaczone do napedzania wszystkich rodzajow rolet. Instalator, bedacy specjalista z zakresu urzadzen
mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych, powinien upewni¢ sie, czy instalacja napedzanego produktu zostata wykonana zgodnie z
normami obowigzujacymi w kraju uzytkowania produktu, a w szczegolnoéci z normg dotyczaca rolet EN13659.

Odpowiedzialnosc: Przed zamontowaniem i uzytkowaniem napedu, nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcje. Poza wskazéwkami
podanymi w tej instrukcji, konieczne jest rowniez przestrzeganie zalecen przedstawionych w zatgczonym dokumencie Zasady bezpieczenstwa. Naped
powinien by¢ montowany przez specjaliste z zakresu urzadzen mechanicznych i automatyki w budyn- kach mieszkalnych, zgodnie z instrukcjami SIMU
oraz zasadami obowigzujgcymi w kraju uzytkowania produktu. Uzytkowanie napedu poza zakresem stosowania opisanym powyzej jest zabronione.
Spowodowatoby ono, podobnie jak nieprzestrzeganie wskazowek zawartych w ninie&szej instrukcji oraz w zataczniku Zasady bezpieczenstwa,
zwolnienie producenta z wszelkiej odpowiedzialnosci oraz utrate gwarancji SIMU. Po zakoiczeniu montazu napedu, instalator powinien poinformowac
klientow o warunkach uzytkowania i konserwacji napedu i przekazac¢ im instrukcje dotyczace jego uzytkowania i konserwacji, jak réwniez zataczony
dokument Zasady bezpieczenstwa. Wszelkie czynnosci z zakresu obstugi posprzedazowej napedu musza by¢ wykonywane przez specjaliste z
zakresu urzadzen mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych. W przypadku pojawienia sie watpliwosci podczas montazu napedu lub w
celu uzyskania dodatkowych informacii, nalezy skonsultowa¢ sie z przedstawicielem SIMU lub odwiedzi¢ strone internetowg www.simu.com.

Instalacja

Zalecenia, ktére musza by¢ stosowane przez specjaliste z zakresu napedow i automatyki w budynkach mieszkalnych,

wykonujacego instalacje napedu:

Sposoby okablowania sg okreslone w normach krajowych oraz w normie europejskiej IEC 60364.

- Przewody elektryczne przechodzace przez powierzchnie metalowe musza by¢ chronione i izolowane poprzez dtawiki kablowe lub
przepusty kablowe.

- T3.5E: Nie mozna zdemontowa¢ przewodu napedu. W prZJpadku uszkodzenia, naped nalezy przekaza¢ do serwisu posprzedaznego.

- T5E: Przewdd napedu jest wymienny. Uszkodzony przewdd zasilajacy nalezy wymieni¢ na nowy o takich samych parametrach. Przewod
zasilajgcy moze by¢ podtgczany do napedu wytacznie przez wykwalifikowany personel. Podczas wymiany przewodu nalezy zachowaé
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Regulacja potozen kranncowych
(/N Podczas wykonywania regulacji potozen krafcowych [ * Dotyczy T5E (@) () Niebieski
dziatanie napedu bedzie opdznione o 1 sekunde. 3 AZPE@—GJ D= | @ Brazowy
2.1. Polgczy¢ naped z przetgcznikiem regulacyjnym (nr é g N @—[.@_[ =) @ Czamy
fabr.:9025462). Ten przetacznik jest wykonany specjalnie @ 12 Lo :_@)_[ @ Zielonolzotty

dla napedéw E/ E-SP / ZSP. W zadnym wypadku nie
wolno stosowac go do innych napedow! rL KB




2.2. Sprawdzenie kierunku obrotéw:

Podiaczy¢ zazilanie do przelacznika, a nastepnie
nacisna¢ na przycisk A: iéOK
1. Jezeli rura nawojowa obraca sie w kierunku "Gora" nalezy
Drzejsé do pkt. 2.3. }' f

2. Jezeli rura nawojowa obraca sie w kierunku "Dot", zamieni¢

przewody brazowy(2) i czarny(3) napedu, a nastepnie ponowi¢ probe.

2.3. Uruchomienie trybu regulacji potozen krancowych :
- Naciska¢ réwnoczesnie na przyciski A i ¥ przez 3 sek. Naped wykonuije krétki obrot w jednym
kierunku, a nastepnie w drugim*. Nalezy przejs$¢ do punktu 2.4.

2.4. Uruchomienie trybu zatrzymania na przeszkodzie:
- Naciska¢ na przycisk przez 3 sek. Naped wykonuje krétki obrot w jednym kierunku, a nastgpnie
w drugim*. Nalezy przej$¢ do punktu 2.5.

%

2.5. Regulacja dolnego potozenia krancowego : Zastosowanie szelek blokujgcych (VAR, VAS, EASYLINK, lub OctoEasy)
pozwala na automatyczng regulacje dolnego wytacznika kraicowego. Zapewniajg one od- powiednie blokowanie. Jezeli
sg stosowane, nalezy bezposrednio przejs¢ do etapu. W przeciwnym przypadku nalezy postepowaé zgodnie z ponizszg

procedurg:

1. Ustawi¢ naped w zgdanym punkcie dolnego zatrzymania a 1 2 0 5s >3s
pomocg przyciskéw A i V. s>

2. W celu zapisania w pamigci ustawienia dolnego potozenia
krancowego, nalezy nacisng¢ 2-krotnie na przycisk A:
- Pierwszy raz naciskac¢ przez 0,5 s bez obrotéw napedu. -—65 max. _,

- Drugi raz naciska¢ ponad 3 sekundy tak, aby naped
wykonat krétki obrét w jednym kierunku, a nastepnie w drugim®. Nalezy przejsc do punktu 2.6.

2.6. Regulacja gérnego potozenia krancowego: Zastosowanie odbojnikéw w listwie dolnej pozwala na automatyczng
regulacje goérnego wytgcznika krancowego. Zapewniajg one odpowiednie blokowanie. Jezeli sg stosowane, nalezy
bezposrednio przej$¢ do etapu 2.7. W przeciwnym przypadku nalezy postepowac¢ zgodnie z ponizszg procedurg:

1. Ustawi¢ naped w zgdanym gérnym potozeniu krancowym stosujac przyciskow A i V.

2. W celu apisania w pamieci ustawienia goérnego potozenia 2 0 5s
krancowego, nalezy nacisng¢ 2- krotnie na przycisk V:
- Pierwszy raz naciskac przez 0,5 s bez obrotéw napedu. >> + $
- Drugi raz naciska¢ ponad 3 sekundy tak, aby naped T
wykonat krétki obrét w jednym kierunku, a nastepnie w
drugim*.Nalezy przej$¢ do punktu 2.7. '—55 max. —
2.7. Zatwierdzenie regulacji:
- Naciska¢ réwnoczesnie na przyciski A i ¥ przez okres ponad 3 sek. Naped wykonuje krotki 23s
obrét w jednym kierunku, a nastepnie w drugim*. Po wykonaniu czynnosci 2.7 regulacje sg >>
zakonczone. Dziatanie napedu nie jest juz opéznione w stosunku do polecenia. Mozna teraz
potaczy¢ naped z przetgcznikiem do pracy (§3). ;

* Naciska¢ na przyciski az do chwili, kiedy naped wykona obroty w obu kierunkach.

Okablowanie koncowe

- Obowigzkowo nalezy uzywa¢ przetgcznik uniemoz-liwiajgcy rownoczesne naci$nigcie przyciskow A i ¥. Réwnolegle
mozna podigczy¢ maksymalnie 3 napedy do jednego przetgcznika. Diugos¢ przewodu pomiedzy przetacznikiem a
napedem elektrycznym nie moze przekraczna¢ 50 m.

- Zamocowac przewody, aby zapobiec ich zetknieciu si¢ zruchomymi elementami. Jezeli naped jest uzywany na zewnatrz,
a przewdd zasilajacy jest typu HO5-VVF, zamontowaé¢ go w np. w korytku lub peszlu odpornym na dziatanie promieni UV.

- Naped nie moze by¢ uzywany w przypadku stosowania takich urzadzen jak: zasilacz awaryjny (tj.: zasilacz regulowany,
urzadzenie wytwarzajgce energie, urzadzenie zawierajgce triaki, itp.). Do sterowania napedu nalezy uzywaé wytgcznie
przetaczniki mechaniczne lub elektromechaniczne (np. przekaznlkl ). Nie wolno obchodzi¢ stykdw przekaznikdw przez
kondensatory. Napedy nie powinny by¢

sterowane przez przekazniki statyczne z @ngbleskl

kondensatorem. i:}OK (2) Brazowy
(3 Czamy
@ Zielono/zotty
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Ponowna regulacja wytgcznikéw krancowych

4.1- Ponowna regulacja dolnego potozenia krancowego: W przypadku automatycznej regulacji (zastosowanie szelek
blokumcych) ponowna reguIaCJa takze bedzie przeprowadzana automatycznie (po kazdych 60 cyklach). W tym przypadku
nie nalezy stosowac ponizszej procedury.

W W N NN NN N
| B E@ %@E@E@E@ A | "

0,5s >3s

. Ustawi¢ naped w doIneJ pozyql wy’facznlka krancowego, wyregulowanej wg §2.5 za pomocg przycisku V.

2. Naciskac¢ 6-krotnie na przycisk ¥, za kazdym razem przez 6 sek. Po 2, 3, 4, 5 i 6 naciceniéciu naped wykonuje krotki
obroét w jednym kierunku, a nastepnie w drugim*.

3. Ustawi¢ nowe potozenie kraicowe za pomocg przyciskow A i V.

4. W celu zatwierdzenia nowego ustawienia potozenia kraricowego nalezy nacisng¢ na przycisk A, pierwszy raz 0,5 sek.
bez obrotu napedu i po raz drugi przez ponad 3 sek., w celu uzyskania krétkiego obrotu napedu w jednym kierunku, a
pozniej w drugim*.

4.2 - Ponowna regulacja gérnego potozenia krancowego: W przypadku automatycznej regulacji (zastosowanie szelek

bIokUchych) ponowna regulaqa takze bedzie przeprowadzana automatycznie (po kazdych 60 cyklach). W tym przypadku

nie nalezy stosowac ponlzszej procedury.

e w W
o N I

0,5s >3s

. Ustawi¢ nape,d w gornej pozycp wy{aczmka krancowego, wyregulowane wg §2.6 za pomoca przycisku A.

2. Naciska¢ 6-krotnie na przycisk A, za kazdym razem przez 6 sek. Po 2, 3, 4, 5 i 6 naciceniéciu naped wykonuje krotki
obrét w jednym kierunku, a nastepnie w drugim*.

3. Ustawi¢ nowe potozenie krarnicowe za pomoca przyciskow A i V.

4. W celu zatwierdzenia nowego ustawienia potozenia krancowego nalezy nacisna¢ na przycisk V¥, pierwszy raz 0,5 sek.

bez obrotu napedu i po raz drugi przez ponad 3 sek., w celu uzyskania krétkiego obrotu napedu w jednym kierunku, a

pozniej w drugim®.

N

-

Kasowanie ustawien potozen krancowych

A - Polaczy¢ naped z przetacznikiem regulacjinym (82.1)
- Naciska¢ réwnoczes$nie na przyC|sk| A i ¥, przez ponad 7 sekund. Naped wykonuje @

krotki obrot w jednym kierunku, pdzniej w drugim*, a kilka sekund pdzniej obraca sig
w obu kierunkach. Po tej czynno$ci naped powraca do swoich ustawien fabrycznych.
Nalezy ponownie wykona¢ czynnosci podane w rozdziale 2.

— 25— 7s

@@ uzytkowanie i konserwacja

- Ten naped nie wymaga czynnosci konserwacyjnych.
- Nacisna¢ lub naciskac przycisk A, aby podnies¢ rolete lub napedzany produkt.
- Nacisnac¢ lub naciska¢ przycisk V¥, aby opuscic rolete lub napedzany produkt.

Wskazowki i zalecenia dotyczace uzytkowania:

WNIOSKI MOLLIWE PRZYCZYNY ROZWIEZANIA
Napedzany produkt nie | Aktywowane zostato zabezpieczenie | Poczekaé, az temperatura osiagnie poziom umozliwiajgcy
dziata. termiczne napedu. ponowne przemieszczanie si¢ napedzanego produktu.

Jesli napedzany produkt nadal nie dziata, nalezy skontaktowac sie z profesjonalnym technikiem specjalizujacym sie w zakresie
urzadzer mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych.

E Dbamy o srodowisko. Nie wyrzucaj produktu z odpadami domowymi. Przekaz je do certyfikowanego punktu zbiorki
mmm W celu recyklingu.

Firma SIMU SAS, F-70103 GRAY, jako producent wyrobu, o$wiadcza niniejszym, ze naped opisany w tej instrukcji, przystosowany zgodnie z
oznaczeniem do zasilania napigciem 230V~50Hz i uzytkowany w sposéb w niej okreslony, jest zgodny z podstawowymi wymogami stosownych
Dyrektyw europejskich, w szczegolnosci z Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE oraz Dyrektywg EMC 2014/30/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci
WE jest dostepny pod adresem internetowym www.simu.com. Fabrice GLORIEUX, Dyrektora Generalnego, GRAY, 07/2018.
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T3.5E/T5E 20137321

CZ- PREKLAD ORIGINALNIHO
(230V~50Hz) NAVODU
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@ B

Tento navod se vztahuje na vechny pohony typu T3.5E/ T5E, jejichZ verze jsou dostupnév aktualnim katalogu.

Oblast pouziti: Pohony T3.5E/T5E jsou navrzeny pro vsechny typy rolet. Osoba, ktera provadi montaz, musi byt odbornik v oblasti
motorizace a domaci automatizace. Tato osoba také musi zajistit, Ze pohanény vyrobek je instalovan ve shodé s normami, platnymi v
zemi instalace, zejména CSN EN 13659 pro predokenni rolety.

Odpovédnost: Pred montazi a pouzitim pohonu si pozorné prectéte tento navod. Kromé pokynu uvedenych v tomto navodu
dodrzujte také podrobné instrukce uvedené v prilozeném dokumentu Bezpecnostni pokyny. Pohon musi byt instalovan odbornikem
v oblasti motorizace a doméci automatizace, v souladu s instrukcemi spolecnosti SIMU a s pfedpisy platnymi v zemi, v niz je dany
provozovan. Jakékoli pouziti pohonu mimo vySe uvedenou oblast pouZiti je zakdzano. Pouziti mimo stanovenou oblast pouZiti i
jakékoli nedodrzeni pokynll v tomto navodu a v pfilozeném dokumentu Bezpeénostni pokyny vede ke ztraté platnosti zaruky a
zpro$tuje spolecnost SIMU jakékoliv odpovédnosti za pfipadné nasledky. Pracovnik zajistujici montaZz musi informovat své zakaznik
o podminkach pouzivani a udrzby pohonu a po dokonéeni instalace pohonu jim musi pfedat instrukce pro pouziti a udrzbu véetné
prilozeného dokumentu Bezpeénostni pokyny. Poté, co byl pohon instalovan, musi veskeré ¢innosti na ném provadét pouze odbornik
v oblasti motorizace a domaci automatizace. Pokud béhem montdZe pohonu narazite na nejasnosti nebo budete-li potfebovat
dodate¢né informace, kontaktujte pfislusného pracovnika spole¢nosti SIMU nebo navstivte internetovou stranku www.simu.cz.

Instalace

Instalaci, odzkous$eni a uvedeni do provozu smi provadét pouze osoba odborné zpusobila. Instalace musi byt

provedena v souladu s mistné platnymi predpisy a navodem k instalaci:

- Podminky instalace elektrickych zafizeni se fidi mistné platnymi normami a vyhlaSkami nebo normou IEC 60364.

- Kabely prochazejici kovovou sténou musi byt ochranény a izolovany chranic¢kou nebo prachodkou.

- T3.5E: Kabel nelze demontovat. Pokud je poSkozeny, nechte jej vyménit od vyrobce pohonu.

- T5E: Kabel Ize demotovat. Je-li poSkozeny, nahrad'te jej identickym kabelem. Kabel muze byt pfipojen k pohonu pouze
kvalifikovanym pracovnikem. Béhem pn"ipojovéni konektoru nesmi byt poruSeny kontakty. Musi byt zajiSténa kontinuita

ochranného vodice. o0 c A—os e MM
Priprava _ montaznich @ = @D Ofaloe|c|o|u
otvort v hfideli: = 2 min.

or § 416 37 |a48 472 488
= 42| 8 |55
@ 1P44 2 9/16 + 13/10 37 |42 495| 510
5 284 i 08/17 + 10/17 + 15/17 583 596 | 619
a8 i 47 — 5 | 26 |42
Montaz: «35 Nm max 8| 2017251735017 - 50112 657 670 | 693
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@3 Nastaveni konkovych dorazii
.V prubehu nastavovani konkovych dorazli bude chod motoru * Pouze u T5E (@) (@) Modry

A PE@—(

L@-[§“®'f

OFF

opozdéno1s.

2.1. Pfipojte motor k programovacimu prepinaé i (obj. ¢.:9025462).
Tento programovaci prepinac je vyhradné urcen pro motory E / E-SP /
ZSP. Nepoutzivejte jej v Zzadném piipadé s jinymi motory!

& cz

(@ Hnedy
® Cerny

@ Zlutozeleny

230V~50Hz




2.2. Kontrola sméru otaceni :
Pripojte prepinac k napajeni a stisknéte tlaéitko A:

1 2 ]
1- Otaci-li se hfidel ve sméru "nahoru", pokracuijte na bod 2.3. >> iéOK >> > 4ﬂ j
2- Otaci-li se hridel ve sméru "doli", pfehodte hnédy (2) a \B
¢erny (3) vodi¢ motoru a provedte novy test. I
23s
2.3. Aktivace rezimu nastaveni konkovych doraz( : >>

- Soucasné stisknéte a drzte na 3s tlaCitka A a V. Motor kyvne na obé strany*. Postupte na @% ‘»

bod 2.4.

2.5. Nastaveni dolniho konkového dorazu : Pouziti pevnych zavésu (VAR, VAS, EASYLINK, nebo OctoEasy) umozriuje
automatické nastaveni dolni koncové polohy. V pfipadé jejich pouZiti pfejdéte rovnou na krok 2.6, jinak pokracujte v
nasledujicich operacich:
1. Nastavte motor do pozadované dolni polohy pomoci tlacitek (1

Aav. 2 0,55 23s

. Pro uloZeni této dolni konkové polohy, dvakrat za sebou >> >> + >>
stisknéte klavesu A:
- Stisknuti na 0,5 s, aniz by se motor za¢al otacet. % 41,

- Stisknuti na vice nez 3 s. Motor kyvne na obé strany*. o—0s max.—
Postupte na bod 2.6.

2.4. Aktivace rezimu zastaveni na prekazce :
- Stisknéte na 3s tlacitko A . Motor kyvne na obé strany*. Postupte na bod 2.5.

N

2.6. Serizeni horniho dorazu: Pouziti spodnich dorazd lamely umoziuje automatické nastaveni horni koncové polohy. V
pfipadé jejich pouZziti prejdéte rovnou na krok 2.7, jinak pokraCujte v nasledujicich operacich:
1. Nastaveni motoru v pozadované horni a dolni poloze

>
provedte pomoci tlacitek A a V. 1 2 05s 23s
2. Pro ulozZeni horni konkové polohy do paméti, zmacnéte ¥ >> i > + o>
dvakrat nasledujicim zplsobem : }
- Stisknuti na 0,5 s, aniz by se motor zacal otacet.
- Stisknuti na vice nez 3 s. Motor kyvne na obé strany*. —6s max.

2.7. Potvrzeni nastaveni : 23s

- Soucasné stisknéte tlacitka A a ¥ na vice nez 3 s. Motor kyvne na obé strany*. Po provedeni >>
bodu 2.7 je nastaveni ukon¢ené. Provoz motoru uz nebude opozdén vici ovladani. Ted’ mlzete
motor pfipojit na poZzadované ovladani (§3).

* Zmacknete a podrzte tlacitko az motor kyvnutim na obe strany potvrdi pripravenost k programovani.

Zapojeni prepinace

- Vzdy pouzijte pfepinac, ktery znemoznuje soucasné pouziti tlacitek A a Y. Je mozné paralelni pfipojeni az 3 motord na
1 spinac. Délka kabelu mezi spinatem a motorem nesmi pfesahovat 50m.

- Upevnéte kabely, aby nedoslo k Zadnému dotyku s pohybujici se €asti. Pfivodni kabel HO5 VVF musi byt ve venkovnim
prostfedi chranén proti opakovanému namahani pohybem a proti UV zafeni, napf. chrani¢kou nebo umisténim do
instalacni listy.

- Pohon nesmi byt pouzivan se zaloznimi napajecimi zdroji (tj. regulovanymi napajecimi zdroji, generatory) a s jednotkami
s polovodi¢ovymi spinadi (triaky apod.). Pro ovladani pohonu pouzivejte vyhradné mechanické nebo elektromechanické
spinace (napf. relé). Kontakty relé nesmi byt pfemostény kondenzatory. Pokud chcete motor ovladat pomoci sbérnice
LON / KNX nebo elektronickych zafizeni, kontaktujte nas pro upfesnéni detaild.

(¥ Modry
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Znovusefizeni koncovych dorazi:

4.1. Znovusefizeni dolniho dorazu : V pfipadé automatického sefizeni (s pevnymi zavésy), znovunastaveni probéhne
rovnéz automaticky (kazdych 60 cykld). V tomto pfipadé neprovadéjte nasledujici operace.

N N NANN[N N
8 | & F@ %@%@%@%@ Gl R,

0,5s >3s

1. Nastaveni motoru v dolni poloze nastavene dle 2.5 provedte pomoci tIaC|tka V.

2. 6x za sebou stisknéte a podrzte vzdy na 6s tlacitko ¥. Na konci 2., 3., 4., 5. a 6. stisknuti tlaCitka motor cukne na obé
strany*.

3. Nastaveni motoru v nové pozadované dolni poloze provedte pomoci tlaCitek A a V.

4. Pro potvrzeni nové polohy dvakrat za sebou stisknéte tlacitko A : 1 stisknuti na 0,5 s. aniZ by se motor zacal otacet, 2
stisknuti na vice nez 3 s. Motor kyvne na obé strany*.

4.2. Znovusefizeni horniho dorazu : V pfipadé automatického sefizeni (se spodnimi dorazy lamely), znovunastaveni
probéhne rovnéz automatlcky (kazdych 60 cykll). V tomto pfipadl neprovadéjte nasledujici operace

W wWNwNwNN N
P SN S I

0,5s >3s

1. Nastaveni motoru v horni poIoze nastavene dle 2.6 provedte pomoci tlamtka A.

2. 6x za sebou stisknéte a podrzte vzdy na 6s tlacitko A. Na konci 2., 3., 4., 5. a 6. stisknuti tlacitka motor cukne na obé
strany*.

3. Nastaveni motoru v nov(i poZzadované horni poloze provedte pomoci tlacitek A a V.

4. Pro potvrzeni nové polohy dvakrat za sebou stisknéte tlacitko ¥ : 1 stisknuti na 0,5 s. aniz by se motor zacal otacet, 2
stisknuti na vice nez 3 s. Motor kyvne na obé strany*.

Zruseni nastaveni konkovych dorazt

za nékolik sekund kyvne jesté jednou. Pro této operaci se motor navrati do sveho

A Pfipojte motor na programovaci prepina¢ (§2.1) >7s
- Soucasné stisknéte na vice nez 7 s. tlaCitka A a Y. Motor kyvne na obé strany a @ »%;» }
pUvodniho nastaveni z vyroby*. Provedte znovu operace uvedené v kapitole 2.

@ Provoz a udriba

- Tento pohon nevyzZaduje zadnou udrzbu.
- Pro vytazeni pohanéného vyrobku stisknéte tlacitko ,NAHORU".
- Pro spusténi pohanéného vyrobku stisknéte tlagitko, DOLU".

Tipy a doporuceni pro pouzivani:
SITUACE MOZNE PRiCINY RESENI

Pohanény vyrobek nefunguije. Pohon je v rezimu tepelne ochrany. Pockejte, dokud pohon nevychladne.

Pokud pohanény vyrobek stéle nefunguje, kontaktujte odbornika v oboru motorizace a domaci automatizace.

E Pecujeme o nade Zivotni prostfedi. Pristroj nevyhazujte spolu s domovnim odpadem. Zaneste jej na sbérné misto
mmm  zajistujici jeho recyklaci.

Timto prohlaSenim spole¢nost SIMU SAS (akciova spole¢nost), sidlem ve F-70103 GRAY, potvrzuje, Ze pohon, na ktery se vztahuiji tyto pokyny,
je uréeny pro napdjeni 230 V ~ 50 Hz a pouziva se v souladu s témito instrukcemi, splfiuje zakladni poZadavky pfislusnych evropskych smérnic,
zejména smérmnice tykajici se strojnich zafizeni 2006/42/EC a 2014/30/EU. Kompletni text prohlaSeni o shodé EU je dostupny na strankach www.
simu.cz. Fabrice GLORIEUX, generalni feditel, GRAY, 07/2018.
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