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Cette notice s’applique a toutes les motorisations T5S EHz dont les déclinaisons sont disponibles au catalogue en vigueur.
Domaine d’application : Les motorisations T5S EHz sont congues pour motoriser tous types de volets roulants. L'installateur,
professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat doit s’assurer que I'installation, du produit motorisé une fois installé,
respecte les normes en vigueur dans le pays de mise en service comme notamment la norme sur les volets roulants EN13659.
Responsabilité : Avant d’installer et d’utiliser la motorisation, lire attentivement cette notice. Outre les instructions décrites
dans cette notice, respecter également les consignes détaillées dans le document joint Consignes de sécurité. La motorisation
doit étre installée par un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'nabitat, conformément aux instructions de SIMU
et a la réglementation applicable dans le pays de mise en service. Toute utilisation de la motorisation hors du domaine d’application
décrit ci-dessus est interdite. Elle exclurait, comme tout irrespect des instructions figurant dans cette notice et dans le document joint
Consignes de sécurité, toute responsabilité et garantie de SIMU. L'installateur doit informer ses clients des conditions d'utilisation et
de maintenance de la motorisation et doit leur transmettre les instructions d'utilisation et de maintenance, ainsi que le document joint
Consignes de sécurité, aprés l'installation de la motorisation. Toute opération de Service Aprés-Vente sur la motorisation nécessite
I'intervention d'un professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I'habitat. Si un doute apparait lors de l'installation de la
motorisation ou pour obtenir des informations complémentaires, consulter un interlocuteur SIMU ou aller sur le site www.simu.com.
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Consignes a suivre impérativement par le professionnel de la motorisation et de I'automatisation de I’habitat

réalisant I'installation de la motorisation :

- Les modalités d’installation électrique sont décrites par les normes nationales ou par la norme IEC 60364.

- Les cables traversant une paroi métallique doivent étre protégés et isolés par un manchon ou un fourreau.

- Le cable du moteur est démontable. S’il est endommagé, le remplacer a 'identique. Le raccordement du cable au
moteur doit étre réalisé par du personnel qualifié. Le connecteur doit étre monté sans endommager les contacts. La
continuité de terre doit étre assurée.

Préconisations : Respecter une distance minimum de 20 cm entre deux moteurs T5S EHz. Respecter une distance

minimum de 30 cm entre un moteur T5S EHz et un émetteur Hz. L'utilisation d’un appareil radio utilisant la méme

fréquence (433,42MHz) peut dégrader les performances de ce produit (ex.: casque radio Hi-Fi).

Percage du tube : L1 A \_4x@B / 90°
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8/17 « 10/17 « 15/17 47 | 583 5 596 | 617
20/17 « 25/17 » 35/17 » 50/12 47 | 657 5 670 | 691

Montage :

\A 0,555 "Nm o) &
€3 cisLace

A Il estrecommandé de pouvoir couper
individuellement I’alimentation de
chaque moteur.

- Attacher les cables pour éviter tout contact & & A
avec une partie en mouvement. OVFF @ Bleu

- Si la motorisation est utilisée en extérieur, @ Marron
et si le cable d’alimentation est de type HO5VV-F alors installer le cable dans un conduit @ Vert/ jaune
résistant aux UV, par exemple sous goulotte.

230V~50Hz
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EMETTEURS COMPATIBLES (12 émetteurs (1 canal) max. par moteur)

1: Emetteur Hz mural 1 C
2: Emetteur Hz mobile 1C / 5C
3: Emetteur Hz Color Multi / Timer Easy / Timer Multi

Emplacement de la touche PROG sur les émetteurs Hz :
Eloigner les émetteurs de toute surface ou structure
métallique qui pourraient nuire a leur bon fonctionnement
(perte de portée).

3 REGLAGE DES FINS DE COURSE

Si I'installation comporte plusieurs moteurs, un seul moteur doit étre alimenté pendant les opérations du
chapitre 4.1, ceci pour éviter les interférences avec les autres moteurs lors de la programmation.

4.1- Mode apprentissage :

- Mettre le moteur sous tension. .
- Appuyer simultanément sur les touches montée et descente d’'un %j $
>>
B

émetteur Hz. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans
un sens puis dans l'autre. Cet émetteur commande maintenant ON
le moteur en mode instable. Passer a I’étape 4.2.

4.2- Configuration du sens de rotation :
Appuyer sur la touche "montée" de I'émetteur :

a {>>0K>>4.3
-

t >>0K>>4.3

v

a- Si 'axe tourne dans le sens montée, passer a I'étape 4.3.

b- SiI'axe tourne dans le sens descente, inverser le sens de rotation en appuyant sur la touche stop pendant
au moins 3 secondes. Le moteur confirme la modification par une rotation de 0,5 seconde dans un sens
puis dans l'autre. Passer a I'étape 4.3.

4.3- Réglage des fins de course : mémorisation des points d’arrét :

Le réglage des fins de course du moteur T5S EHz s’effectue de 4 fagons différentes en fonction des

parameétres suivants :

- Présence ou absence de butées sur la lame finale, liaison souple ou rigide* entre I'axe d’enroulement et
le tablier.

A B C D
*V.A.S *V.AS

Easylink Easylink

OctoEasy OctoEasy I

1- Appuyer simultanément sur les touches "montée" et "descente"
de I'émetteur Hz. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde
dans un sens puis dans l'autre.

2- Appuyer sur la touche "stop" pendant 2 s. Le moteur effectue une
rotation de 0,5 s. dans un sens puis dans l'autre. L'opération est
terminée. Passer au §5.

2s
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1- Positionner le moteur sur le point d’arrét haut souhaité a I'aide des touches "montée" et "descente".

2- Appuyer simultanément sur les touches "stop" et "descente" pour mémoriser le point d’arrét haut. Le moteur
se met automatiquement en rotation en descente.

3- Appuyer sur la touche "stop" pour immobiliser le moteur.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche "stop" pour valider le réglage, le moteur effectue une rotation de 0,5
seconde dans un sens puis dans 'autre. L'opération est terminée. Passer au §5.

Cc 1 2 3 4
% % % 2s
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1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas souhaité a I'aide des touches "descente" et "montée".

2- Appuyer simultanément sur les touches "stop" et "montée" pour mémoriser le point d’arrét bas. Le moteur
se met automatiquement en rotation en montée.

3- Appuyer sur la touche "stop" pour immobiliser le moteur.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche "stop" pour valider le réglage, le moteur effectue une rotation de 0,5
seconde dans un sens puis dans 'autre. L'opération est terminée. Passer au §5.

D 1 2 3 4 5 6
& &y f I jm= 2s
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1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas souhaité a I'aide des touches "descente" et "montée".

2- Appuyer simultanément sur les touches "stop" et "montée" pour mémoriser le point d’arrét bas. Le moteur
se met automatiquement en rotation en montée.

3- Lorsque le moteur arrive au point d’arrét haut souhaité, appuyer sur la touche "stop".

4- Si nécessaire, affiner le réglage a I'aide des touches "descente" et "montée".

5- Appuyer sur les touches "stop" et "descente" pour mémoriser le point d’arrét haut. Le moteur se met
automatiquement en rotation en descente.

6- Appuyer 2 secondes sur la touche "stop" pour valider les réglages fin de course. Le moteur s’arréte puis
effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre. L'opération est terminée. Passer au §5.

A Si vous souhaitez programmer un autre émetteur que celui utilisé jusqu’a présent comme point
de commande du moteur :

- couper l'alimentation du moteur (2 secondes minimum).

- reprendre I'opération 4.1* avec un nouvel émetteur avant de passer au chapitre 5.

* A la mise sous tension le moteur effectue une courte rotation dans un sens puis dans I'autre, ce qui indique
que les fins de course sont déja réglés.

B PROGRAMMATION DU PREMIER POINT DE COMMANDE INDIVIDUEL

Cette opération ne peut étre effectuée que depuis I'émetteur ayant effectué 'opération 4.1.

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG de

I'émetteur. Le moteur effectue une rotation de 0,5
seconde dans un sens puis dans l'autre. Votre émetteur D

est maintenant programmé et commande le moteur T5S
EHz en mode stable.

PROG 1s. |
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B PROGRAMMATION D’UN NOUVEAU POINT DE COMMANDE (INDIVIDUEL, GROUPE OU GENERAL)

6.1- Ouvrir la mémoire du moteur depuis I’émetteur de ]
commande individuelle : 3
- Appuyer environ 3 secondes sur la touche PROG de e oo
I'émetteur de commande individuelle. Le moteur effectue une 1 || >> j[
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre. !
PROG 2 3s.!
e)
=
- Si votre nouveau point de commande est une commande de PROG <1s.;
groupe : répéter les opérations 6.1 et 6.2 pour chaque moteur du groupe.
- Si votre nouveau point de commande est une commande générale : répéter les opérations 6.1 et 6.2 pour
chaque moteur de I’'installation.

- Pour supprimer un émetteur de la mémoire du moteur : effectuer les opérations 6.1 depuis I’émetteur de
commande individuelle et 'opération 6.2 depuis I’émetteur a supprimer.

ENREGISTREMENT / COMMANDE / SUPPRESSION DE LA POSITION INTERMEDIAIRE

Enregistrement : Commande :
- Positionner le moteur sur la position - Appuyer sur la touche
intermédiaire désirée. "stop" pendant 0,5s. _{
- Appuyer 5s sur la touche "stop". Le "f Le moteur rejoint la T
moteur effectue une rotationde 0,5 s % position intermédiaire.
A\ =

dans un sens puis dans l'autre. -—s=

Suppression : 5s 0,5s
- Positionner le moteur sur la position intermédiaire. Appuyer 5s. sur la touche stop. La position intermédiaire
est supprimée.

6.2- Valider l'opération depuis le nouvel émetteur a
programmer :
- Appuyer environ 1 seconde sur la touche PROG du nouvel
émetteur. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde
dans un sens puis dans l'autre.

B MODIFICATION DES POSITIONS DE FINS DE COURSE ET DU SENS DE ROTATION (EN MODE UTILISATEUR)

A Le ré-ajustement est automatique tous les 60 cycles (pendant 4 cycles) ou aprés une coupure
d’alimentation secteur dans les cas suivants : Fin de course Haut, montages A et C, fin de course
bas, montages A et B.

8.1- Modification des positions de fins de course haut (montages B et D uniquement) :

1 % 2 1 3 4
s o, +0 b

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét haut réglé en §4.3 a 'aide de la touche "montée™.

2- Appuyer simultanément sur les touches "montée" et "descente" pendant 5 secondes. Le moteur effectue
une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre.

3- Affiner le réglage a I'aide des touches "descente" et "montée” pour obtenir la position de fin de course souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche "stop". Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens
puis dans l'autre, la nouvelle position de fin de course est mémorisée.

8.2- Modification des positions de fins de course bas (montages C et D uniquement) :

1 2 3 4
A % % 2s
i@ % v %}V $=€:|

1- Positionner le moteur sur le point d’arrét bas réglé en §4.3 a I'aide de la touche "descente”.

2- Appuyer simultanément sur les touches "montée" et "descente" pendant 5 secondes. Le moteur effectue
une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans l'autre.

3- Affiner le réglage a I'aide des touches "descente™ et "montée™ pour obtenir la position de fin de course souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche "stop". Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens
puis dans l'autre, la nouvelle position de fin de course est mémorisée.
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8.3- Modification du sens de rotation (en mode utilisateur) : 1 2

Ne pas positionner le volet roulant sur le fin de course
haut ou bas %
1- Appuyer simultanément sur les touches "montée™” et "descente" - -—
de I'émetteur pendant 5 secondes. Le moteur tourne 0.5 seconde 5s 2s
dans un sens puis dans l'autre. —— 25—

2- Dans un délai de 2 secondes, appuyer sur la touche "stop" de
I'émetteur pendant 2 secondes. Le moteur tourne 0.5 seconde dans un sens puis dans I'autre, le sens de
rotation est inversé.

) ANNULATION DE LA PROGRAMMATION

9.1- Couper I'alimentation du moteur pendant 2 secondes.
9.2- Rétablir I'alimentation du moteur pendant 7 secondes. $
9.3- Couper I'alimentation du moteur pendant 2 secondes.

9.4- Rétablir 'alimentation du moteur.

- Sile moteur se trouve en position de fin de course (haute
ou basse), il effectue une bréve rotation dans les deux
sens. Si il se trouve dans une autre position, il effectue
une rotation de 5 secondes dans un sens quelconque.

Le moteur est maintenant en mode "annulation de la

programmation™.

Q Si vous intervenez sur P'alimentation de plusieurs moteurs, ils seront tous dans ce mode. Il
convient donc "d’éjecter" de ce mode tous les moteurs non concernés par cette modification en
appuyant sur une touche de commande d’un émetteur programmé.

9.5- Ensuite valider I'annulation de la programmation du moteur concerné depuis I'’émetteur de
commande individuelle ou depuis un nouvel émetteur :
- Appuyer plus de 7 secondes sur la touche PROG de I'émetteur.
Maintenir I'appui jusqu'a ce que le moteur effectue une
premiére rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans
l'autre, puis quelques seconde plus tard une seconde rotation
de 0,5 seconde dans les deux sens.
La mémoire du moteur est maintenant complétement vidée.
Effectuer de nouveau la programmation compléte du moteur.

UTILISATION ET MAINTENANCE

- Cette motorisation ne nécessite pas d’opération de maintenance.

- Appuyer sur la touche A du point de commande pour faire monter le produit motorisé.

- Appuyer sur la touche ¥ du point de commande pour faire descendre le produit motorisé.

- Quand le produit motorisé est en cours de mouvement, un appui bref sur la touche « Stop » arréte le produit
motorisé.

- Quand le produit motorisé est a I'arrét, un appui bref sur la touche « Stop » commande le produit motorisé
sur la position intermédiaire programmée. (Pour modifier ou supprimer une position intermédiaire voir le
chapitre §7).

Astuces et conseils d’utilisation :

CONSTATS CAUSES POSSIBLES SOLUTIONS
Le produit motorisé ne fonctionne pas. La motorisation est en protection thermique. Attendre que le moteur refroidisse.

Si le produit motorisé ne fonctionne toujours pas, contacter un professionnel de la motorisation et de
I'automatisation de I'habitat.

E Nous nous soucions de notre environnement. Ne jetez pas I'appareil avec les ordures ménageres habituelles. Donnez-
mmmm /e & un point de collecte approuvé pour le recyclage.

Par la présente SIMU SAS, 70100 ARC-LES-GRAY - FRANCE, déclare en tant que fabricant que la motorisation couverte par ces instructions,
marquée pour étre alimentée en 230V~50Hz et utilisée comme indiqué dans ces instructions, est conforme aux exigences essentielles des
Directives Européennes applicables et en particulier de la Directive Machine 2006/42/EC et de la Directive Radio 2014/53/EU. Le texte complet
de la déclaration de conformité a I'UE est disponible sur www.simu.com. Bruno STRAGLIATI, Président, ARC-LES-GRAY, 07/2023.
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These instructions apply to all T5S EHz drive, the different versions of which are available in the current catalogue.

Field of application: T5S EHz drive are designed to drive all types of roller shutters. The installer, who must be a motorisation and home
automation professional, must ensure that the drive product is installed in accordance with the standards in force in the country in which
it is installed such as EN 13659 relating to roller shutters.

Liability: Before installing and using the drive, please read operating and installation guide carefully. Please read these
instructions carefully before installing and using the drive. In addition to following the instructions given in this guide, the instructions
detailed in the attached Safety instructions document must also be observed. The drive must be installed by a motorisation and home
automation professional, according to instructions from SIMU and the regulations applicable in the country in which it is commissioned.
Itis prohibited to use the drive outside the field of application described above. Such use, and any failure to comply with the instructions
given in this guide and in the attached Safety instructions document, absolves SIMU of any liability and invalidates the warranty. The
installer must inform its customers of the operating and maintenance conditions for the drive and must provide them with the instructions
for use and maintenance, and the attached Safety instructions document, after installing the drive. Any After-Sales Service operation
on the drive must be performed by a motorisation and home automation professional. If in doubt when installing the drive, or to obtain
additional information, contact a SIMU adviser or go to the website www.simu.com.

& NsTALLATION

Instructions which must be followed by the drive and home automation professional installing the drive:

- Methods of wiring are given by national standards or IEC 60364 standard.

- Cables which pass through a metal wall must be protected and isolated using a sheath or sleeve.

- The cable for the motor can be removed. If it is damaged, replace by the same. The cable may only be connected to
the motor by qualified personnel. The connector is to be assembled without damaging the contacts. The continuity
of the earth connection must be ensured.

Recommendations: Keep a minimum distance of 20 cm between two T5S EHz motors. Keep a minimum distance of

30 cm between T5S EHz motors and Hz transmitters. A radio appliance using the same frequency (433,42MHz) may

deteriorate our product’s performance (ex. : hi-fi radio headphones).

-20°C / +60°C

A " o
Drilling of the tube: 21 s % ‘:'H{:w
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4 L2 min. (mm) | (mm) | (mm) [ (mm)
8/17 + 10/17 « 15/17 47 | 583 5 596 | 617
20/17 « 25/17 « 35/17 « 50/12 47 | 657 5 670 | 691

Mounting:

e,
;?/F LY o510

\A 0,55 'Nm e &
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A You must have the possibility to

switch off individually each motor. i
- Attach cables to prevent any contact with [l
moving parts. 3 A
- If the motor is used outdoors and if the [§§ AR @ Ble
power supply cable is of the HO5VV-F type, @ Brown
then run the cable in a UV-resistant conduit, e.g. trunking. @ Green /yellow
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COMPATIBLE TRANSMITTERS (12 transmitters (1 channel) max. for one motor)

1: Wall Hz transmitter 1C
2: Mobile Hz transmitter 1C/5C
3: Color Multi 16 / Timer Easy / Timer Multi transmitters

Location of the PROG key on Hz transmitters:
Do not position the transmitter near metal in order to
avoid range losses.

@3 END LIMIT ADJUSTMENT

A If the installation includes several motors, only one motor is to be powered during this programming proce-
dure. It will avoid interferences with the other motor during the procedure.

4.1- Learning mode:

- Switch ON the motor. .

- Simultaneously press the UP and DOWN keys of a Hz transmitter. %j
The motor will run for 0,5 second in one direction and then in the >> {»
other. The transmitter now controls the motor in unstable C;N @

mode. Go to stage 4.2.

4.2- Checking the rotation direction:
Press the UP key of the transmitter:

‘ -
% % >> 0K>>4.3
r % % , 0 % } > OK>>4.3

a- If the motorized tube runs in the UP direction , go to next stage (4.3).

b- If the motorized tube runs in the DOWN dlrectlon reverse the rotation direction by pressing the Stop key
for at least 3 seconds. The motor will run for 0,5 second in one direction, then in the other direction. Move
to the stage 4.3.

4.3- Adjustment of the end-limits - memorizing the end points:
The end limits of the T5S EHz are adjusted in 4 different ways depending on the following conditions :
- Bottom slat stop or not, rigid* or flexible link between the rolling shaft and the shutter.

A B C D
*V.A.S *V.A.S
Easylink Easylink
OctoEasy | 0ctoEasy
5 1- Simultaneously press the UP and DOWN keys of a Hz
transmitter. The motor will run for 0,5 second in one direction and
2s then in the other.
Cam 2- Press the "stop" key for 2 s. The motor will run for 0,5 second in
one direction and then in the other. The operation is completed. Go

to stage §5.
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B 1 2 3
T %] * - } 2s
- e = =
1- Move the motor to the UP end limit by using the keys UP or DOWN.
2- To memorize the UP end limit position, press simultaneoulsy the keys STOP and DOWN. The motor will run
automatically in the DOWN direction.
3- Press the STOP key to immobilize the motor.
4- Press 2 seconds the STOP key to confirm the adjustment. The motor will run for 0,5 second in one direction,
then in the other direction. Go to stage §5.

C 1 2 3 4
% % % 2s
Tv } = = =

1- Move the motor to the DOWN end limit by using the keys UP or DOWN.

2- To memorize the DOWN end limit position, press simultaneoulsy the keys STOP and UP. The motor will run
automatically in the UP direction.

3- Press the STOP key to immobilize the motor.

4- Press 2 seconds the STOP key to confirm the adjustment. The motor will run for 0,5 second in one direction,
then in the other direction. Go to stage §5.

D 1 2 3 4 5 6
&y &8 f & jm= % 2
%TV @1-& ﬁ%ﬁv ﬁ@%

1- Move the motor to the DOWN end limit by using the keys DOWN or UP.

2- To memorize the DOWN end limit position, press simultaneoulsy the keys STOP and UP. The motor will run
automatically in the UP direction.

3- When the motor reaches the UP End limit, press the key STOP.

4- If necessary adjust the position with the keys UP or DOWN.

5- To memorize the UP end limit position, press simultaneoulsy the keys STOP and DOWN. The motor will run
automatically in the DOWN direction.

6- Press 2 seconds the STOP key to confirm the adjustment. The motor will stop, and will run for 0,5 second
in one direction, then in the other direction. Go to §5.

If you do not want to use this transmitter as the individual control:

- cut the power supply (2 seconds minimum).

- repeat the opération 4.1* with a new transmitter and then go to step §5.

* In this case, the motor will run for 0,5 second in both directions, that means the limits setting is already done.

B PROGRAMMING THE FIRST INDIVIDUAL CONTROL POINT

This operation can only be performed from the transmitter that was used for operation 4.1.

&

- Press the transmitter PROG Key for approximately one

second. The motor will run for 0,5 second in one direction
and then in the other. Your transmitter is now programmed B-»

to control the EHz motor in stable mode.

PROG 1s.
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B PROGRAMMING A NEW (INDIVIDUAL, GROUP OR GENERAL) CONTROL POINT

6.1- Open the memory of the receiver from the control
transmitter:
- Press the PROG key of the transmitter for about 3 seconds.
The motor will run for 0,5 second in one direction and then
in the other.

6.2- Confirm the operation from the new transmitter you
want to program:
- Press the PROG key of the transmitter for 1 second. The
motor will run for 0,5 second in one direction and then in the
other.

PROG < 1s.!

- For group controls, repeat operations 6.1 and 6.2 for each
motor in the group.

- For general controls, repeat operations 6.1 and 6.2 for each motor in the installation.

- To delete an transmitter from the memory of a motor, perform operations 6.1 with a programmed transmitter,
then perform the operation 6.2 with the transmitter to be deleted.

RECORDING / CONTROLING / DELETING INTERMEDIATE POSITION

Recording: Control:
-Move the motor to the wanted - Press the "stop" key
position. for 0,5 second. The _{
- Press 5 seconds on the "stop" key. "f motor runs to the T
The motor will run for 0,5 second in % intermediate position.
A\ =

one direction and then in the other. -—s=

. 5s 0,5s
Deleting : 2
- Position the motor on the intermediate position. Press 5 seconds on the Stop key, the intermediate position
is deleted.

B RE-ADJUSTMENT OF END LIMITS AND MODIFICATION OF THE ROTATION DIRECTION (IN USER MODE)

A The re-adjustment of end limits is automatic every 60 cycles (during 4 cycles) or after a power
supply failure for the following installation UP end limit, mounting A and C, DOWN end limit,
mounting A and B.

8.1- Re-adjustment of UP end limit (mounting B and D only):

1 % 2 1 3 4
Feo o, e bz

1- Move the motor to the UP end limit previously adjusted in §4.3 with the UP key.

2- Press simultaneously for 5 seconds the UP and DOWN keys. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction.

3- Adjust the new position with the UP and DOWN keys.

4- Confirm the new position by pressing 2 seconds the STOP key. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction. The new end limit is memorized.

8.2- Re-adjustment of DOWN end limit (mounting C and D only):

1 2 3 4
A % % 2s
| % > %}v %=€3

1- Move the motor to the DOWN end limit previously adjusted in §4.3 with the DOWN key.

2- Press simultaneously for 5 seconds the UP and DOWN keys. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction.

3- Adjust the new position with the UP and DOWN keys.

4- Confirm the new position by pressing 2 seconds the STOP key. The motor will run for 0,5 second in one
direction and then in the other direction. The new end limit is memorized.
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8.3- Modification of the rotation direction (in user mode): 1 2
Do not move the roller shutter to the up or down end limit
position. %
1- Press the Up and Down buttons simultaneously for 5 seconds. 1’
The motor runs briefly in one direction, then in the other.
2- Within 2 seconds, press the Stop button for 2 seconds. The
motor briefly runs in one direction, then in the other. The rotation
direction has been changed.

5s 2s
*—— 25—

) cANCELLING PROGRAMMING

9.1- Switch off the power supply to the motor for 2 seconds.
9.2- Switch the power to the motor back on for 7 seconds. i_
9.3- Switch off the power supply to the motor for 2 seconds.

9.4- Switch the power to the motor back on.

- If the motor is on the end limit position (up or down),
the motor will run briefly in one direction and then in the A
other, otherwise, the motor runs for 5 seconds in random ON $
direction.

)

The motor is now in the "cancelling” mode". is

A If you switch off the power to several motors, they will all be in cancelling mode. That is why,

you must "eject" out of this mode all the motors that are not to be deprogrammed by sending a
command from their individual control transmitter (UP or DOWN).

9.5- Then, confirm the cancelling of the concerned motor from the individual control or from a new
transmitter:

- Press the PROG key of the transmitter more than 7 seconds. 95 i L

Maintain the pressure until the motor will first run for 0,5 second :

in one direction and then in the other, and a few second later, it H ! >> >

will run again in both direction. ' } }
The T5S EHz motor is now as it was originally configured, PROG >7s !
and no transmitter and no settings is saved in its memory — 2 . __,

and is ready for a new programming.

OPERATION AND MAINTENANCE

- This drive is maintenance-free.

- Press the A button on the control point to raise the motorised product.

- Press the ¥ button on the control point to lower the motorised product.

- If the motorised product is moving, briefly press the “Stop” button, the motorised product stop automatically.

- The motorised product is then stopped, briefly press the “Stop” button, the motorised product moves to the
programmed intermediate position. (To modify or delete an intermediate position, see the section §7).

Tips and recommendations for use:

PROBLEMS POSSIBLE CAUSES SOLUTIONS

The motorised product does not operate. The overheating protection on the drive has Wait for the drive to cool down.
been activated.

If the motorised product still does not work, contact a drive and home automation professional.

Somfy limited, Yeadon LS19 7ZA UK hereby declares that the drive covered by these instructions when marked for input voltage 230V~50Hz and used as
U K intended according to these instructions, is in compliance with UK legislation of Machinery safety regulations S.1.2008 N°1597 and the Radio Equipment
Cn Regulations S.I. 2017 N°1206. The full text of the UKCA declaration of conformity is available at www.somfy.co.uk. Steven MONTGOMERY, Managing
Director Somfy Ltd UK & Ireland, Yeadon, 07/2023.

E We care about our environment. Do not dispose of the appliance with usual household waste. Give it to an approved
mmm collection point for recycling.

SIMU SAS, 70100 ARC-LES-GRAY - FRANCE as manufacturer hereby declares that the drive covered by these instructions when marked for
input voltage 230V~50Hz and used as intended according to these instructions, is in compliance with the essential requirements of the applicable
European Directives and in particular of the Machinery Directive 2006/42/EC, and the Radio Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at www.simu.com. Bruno STRAGLIATI, Chief Executive, ARC-LES-GRAY, 07/2023.
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Diese Anleitung gilt fiir alle Antriebe vom Typ T5S EHz, deren Ausfiihrungen im aktuellen Katalog zu finden sind.

BestimmungsgemaRe Verwendung: Die Antriebe T5S EHz wurden fiir den Antrieb aller Arten von Rollladen. Der Installateur, ein Fachmann fiir
Gebaudeautomation, muss sicherstellen, dass die Installation des Antriebs nach Montage den geltenden Vorschriften des Ortes der Inbetriebnahme
entspricht. Hierzu gehéren insbesondere die Norm: EN13659 (Rollladen).

Haftung: Lesen Sie bitte vor der Montage und Verwendung des Antriebs diese Installationsanleitung sorgfaltig durch. Beachten Sie auRer
den Anweisungen in dieser Anleitung auch die detaillierten Hinweise im beiliegenden Dokument "Sicherheitshinweise". Die Installation des
Antriebs muss von einem Fachmann fiir Geb&udeautomation unter Einhaltung der Anweisungen von SIMU und der am Ort der Inbetriebnahme
geltenden Vorschriften ausgefiihrt werden. Jede Nutzung des Antriebs zu Zwecken, die iiber den im vorliegenden Dokument beschriebenen
Anwendungsbereich hinausgehen, ist untersagt. Jede Missachtung dieser, sowie aller anderen in dieser Anleitung und im beiliegenden Dokument
"Sicherheitshinweise" enthaltenen Anweisungen fiihrt zum Ausschluss jeglicher Haftung und Gewahrleistungsanspriiche durch SIMU. Der
Installateur hat seine Kunden auf die Nutzungsund Wartungsbedingungen des Antriebs hinzuweisen und ihnen diese sowie das beiliegende
Dokument "Sicherheitshinweise" nach Abschluss der Installation des Antriebs auszuhandigen. Wartungs- und Reparaturarbeiten fiir den Antrieb
dirfen ausschlieRlich von Fachleuten fiir Gebdudeautomation ausgefiihrt werden. Fiir Fragen zur Installation des Antriebs und weiterfiihrende
Informationen wenden Sie sich bitte an Ihren SIMU-Ansprechpartner oder besuchen Sie unsere Website www.simu.com.

& NsTALLATION

Hinweise, die die installierende Fachkraft zu beachten hat:

- Die Verdrahtung muss den geltenden VDE Vorschriften entsprechen.

- Alle Kabel, die in Kontakt mit einer metallischen Wandung geraten kénnten, missen mit einer Hilse oder Umman-
telung geschutzt und isoliert werden.

- Das Kabel des Antriebs kann demontiert werden : Wenn das Spannungsversorgungskabel beschadigt ist, muss es durch ein
identisches Kabel ersetzt werden. Das Kabel muss von einer Elektrofachkraft an den Motor angeschlossen werden. Bei der
Steckermontage diirfen die Kontakte nicht beschadigt werden. Die Durchgéngigkeit des Schutzleiters muss sichergestellt sein.

Empfehlungen: Halten Sie eine Mindestdistanz von 20 cm zwischen zwei T5S EHz Motoren ein. Halten Sie eine Mindestdistanz

von 30 cm zwischen T5S EHz Motoren und Hz- Funksendern ein. Ein Radiogerét, das die gleiche Frequenz nutzt (433,42 MHz),

kénnte die Leistung des Produkts stéren (z.B. Hi-Fi Radio-Kopfhdrer).

-20°C / +60°C

21 L1 A~ 4x@B/90°
Bohrungen in der Welle: % ———— >
e | ————
1 P44 4
7 T A 2B L1 L2
L2 min\X<H (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
8/17 « 10/17 « 15/17 47 | 583 5 596 | 617
20/17 « 25/17 » 35/17 » 50/12 47 | 657 5 670 | 691

Montage
ggg 4.8 x 10
T STAHL
;?/ 2444 @510
\A 0,555 "Nm o)
€3 vErRDRAHTUNG
A Wir empfehlen, fiir jeden Motor N
eine separate Abschaltung zu z
verwenden. o
- Bringen Sie die Kabel so an, dass sie [ A
nicht Kontakt zu beweglichen Teilen ¥ @ Blau

OFF

geraten konnen. Wenn der Antrieb im @ Braun
Freien montiert wird und mit einem Netzkabel vom Typ HO5VV-F versehen ist, ist das vor @ Griin / Gelb
Netzkabel UV-Strahlen zu schiitzen, z.B. durch ein Schutzrohr.
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KOMPATIBLE SENDER (Maximal 12 Sender (1 Kanal) pro Motor)

1: 1 Kanal Hz Wandsender
2: 1/5 Kanal Hz Handsender
3: Color Multi / Timer Easy / Timer Multi Handsender

Anordnung der PROG Taste am Hz-Sender:

Bewahren Sie den Sender nicht in der Nahe metallischer
Objekte auf, diese konnten die Senderleistung beeinflussen
(geringere Reichweite).

3 EINSTELLUNG DER ENDLAGEN

A Wenn die Installation mehrere Motoren umfasst, darf wahrend der Programmierung nur ein Motor
mit Strom versorgt werden. Auf diese Weise werden Storungen durch andere Motoren wiahrend
der Programmierung vermieden.

4.1- Programmiermodus:

- Schalten Sie die Stromversorgung des Motors EIN. .

- Driicken Sie gleichzeitig die AUF- und AB-Taste eines Hz Senders. %
Der Motor I3uft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. >> {»
Der Sender steuert nun den Motor im Totmannbetrieb. Siehe C;N v

Schritt 4.2.

4.2- Uberpriifen der Laufrichtung:
Dricken Sie die AUF-Taste am Sender:

> [
% % >> 0K >>4.3
r % % % % >>0K>>43

a- Wenn sich das Rollladenelement mit Motor nach oben bewegt, wechseln Sie zum nachsten Schritt (4.3).

b- Wenn sich das Rollladenelement mit Motor nach unten bewegt, andern Sie die Richtung, indem Sie d|e
STOPP Taste mindestens 3 S. lang gedriickt halten. Der Empfénger bestétigt den Richtungswechsel und
dreht 0,5 S. lang in die eine, dann in die andere Richtung. Weiter mit Schritt 4.3.

4.3- Einstellung der Endlagen:

Die Art der Einstellung der Endbegrenzung hangt von den vier folgenden Montagesituationen ab:

- Mit oder ohne Endstopper, feste Wellenverbinder* (V.A.S oder OctoEasy) oder flexible Aufhdngefedern fiir
den Behang.

A X B C D
*V.A.S *V.AS

Easylink Easylink |

OctoEasy OctoEasy |

1- Driicken Sie gleichzeitig die AUF und die AB Taste des
Senders. Der Motor lauft fir 0,5 Sekunde in die eine und in die
andere Richtung.

2- Driicken Sie die STOPP Taste fiir 2 Sekunden. Der Motor lauft fir
0,5 Sekunde in die eine und in die andere Richtung. Die Einstellung
ist beendet, bitte gehen Sie zu Punkt 5.

2s
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B 1 2 3
T %] * - } 2s
- e = =
1- Fahren Sie den Motor mit den AUF und AB Tasten in die obere Endposition.
2- Um die obere Endlage zu speichern, driicken Sie die STOPP und die AB Taste gleichzeitig. Der Motor fahrt
jetzt in AB Richtung.
3- Driicken Sie jetzt die STOPP Taste um den Motor anzuhalten.
4- Zur Speicherung der Endbegrenzung OBEN driicken Sie 2 Sekunden lang die STOPP Taste. Der Motor
lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Weiter mit Schritt 5.

C 1 2 3 4
% % % 2s
Tv } = = =

1- Fahren Sie den Motor mit den AUF und AB Tasten in die untere Endposition.

2- Um die untere Endlage zu speichern, driicken Sie die STOPP und die AUF Taste gleichzeitig. Der Motor
fahrt jetzt in AUF Richtung.

3- Driicken Sie jetzt die STOPP Taste um den Motor anzuhalten.

4- Zur Speicherung der Endbegrenzung UNTEN driicken Sie 2 Sekunden lang die STOPP Taste. Der Motor
lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Weiter mit Schritt 5.

D 1 2 3 4 5 6
&y &8 f & jm= % 2
%TV @1-& ﬁ%ﬁv ﬁ@%

1- Positionieren Sie den Motor mit den AUF- oder AB Tasten an der Endbegrenzung UNTEN.

2- Speicherung der Endbegrenzung UNTEN driicken Sie gleichzeitig die Tasten STOPP und OBEN. Der Motor
lauft automatisch aufwarts.

3- Wenn der Motor das Endbegrenzung OBEN erreicht, driicken Sie die Taste STOP.

4- Justieren Sie die Position gegebenenfalls mit den AUF- oder AB Tasten.

5- Zur Speicherung der Endbegrenzung OBEN driicken Sie gleichzeitig die Tasten STOPP & NACH UNTEN.
Der Motor lauft automatisch abwarts.

6- Halten Sie die Taste STOPP 2 Sekunden lang gedrickt, um die Einstellung zu bestatigen. Der Motor stoppt
und lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung.

Wenn Sie diesen Sender nicht als Einzelbedienung benutzen wollen:

- Unterbrechen Sie die Stromversorgung des Motors (min. 2 Sekunden).

- Wiederholen Sie Schritt 4.1* mit einem neuen Sender und gehen Sie direkt zu §5.

* In diesem Fall fahrt der Motor je eine halbe Sekunde in beide Richtungen. Das bedeutet, dass die Endlagen
bereits gespeichert sind.

B PROGRAMMIERUNG DES ERSTEN INDIVIDUELLEN STEUERPUNKTS

Diese Einstellung kann nur fir den unter Punkt 4.1 verwendeten Sender vorgenommen werden.

- Halten Sie die Taste PROG ca. 1 Sekunde lang gedriickt.
Der Motor lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die
andere Richtung. /hr Sender ist nun so programmiert,
dass er den T5S EHz Motor zuverldssig steuert.

PROG 1s.




B PROGRAMMIERUNG EINES NEUEN (INDIVIDUELLEN, GRUPPEN- ODER HAUPT-) STEUERPUNKTS

6.1- Vorbereitung des Motors fiir einen weiteren Sender:

(]
- Halten Sie die Taste PROG des Senders ca. 3 Sekunden N !
lang gedrickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann Sl
in die andere Richtung. 2N >> %
PROG 2 3s. |

6.2- Bestitigen Sie die Eingaben an dem neu zu
programmierenden Sender :

- Halten Sie die Taste PROG des Senders ca. 1 Sekunde lang

gedruckt. Der Motor lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die

s}
71| -
A ! >>
- Fiir Gruppensteuerungen wiederholen Sie die Schritte 6.1 PROG <1s.

andere Richtung.
und 6.2 fiir jeden Empfédnger der Gruppe.

- Fiir die Hauptsteuerung wiederholen Sie die Schritte 6.1 und 6.2 fiir jeden Empféanger der Installation.

- Um einen Sender aus dem Speicher des Empféngers zu I6schen, wiederholen Sie Schritt 6.1 mit einem
programmierten Sender und dann Schritt 6.2 mit dem zu I6schenden Sender.

SPEICHERN, KONTROLLE UND LOSCHEN DER ZWISCHENPOSITIONEN

Speichern: Kontrolle:
- Fahren Sie den Motor in die - Halten Sie 0,5 Sekunden
gewlinschte Position. die STOPP Taste _{
- Halten Sie 5 Sekunden die STOPP }' gedriickt. Der Motor f
Taste gedriickt. Der Motor fahrt fahrt an die gespeicherte
0,5 Sekunden in die eine, dann in -—s Zwischenposition. -s)
die andere Richtung. \2 5s 0,5s

Loschen einer Zwischenposition:
- Den Motor in die zu I6schende Zwischenposition fahren. Driicken Sie die STOPP-Taste 5 Sekunden lang, die
Zwischenposition ist geldscht.

B NEUEINSTELLUNG DER ENDBEGRENZUNG UND VERANDERUNG DER DREHRICHTUNG (ENDVERWENDERMODUS)

A Die Neueinstellung der Endlagen erfolgt alle 60 Zyken (4 Zyklen lang) oder nach Spannungsverlust
bei de folgenden Installationsmodi : Obere Endlage : Modus A und C, Untere Endlage : Modus A
und B.

8.1- Neueinstellung der oberen Endbegrenzung (Nur fiir Montageart B und D):

1 % 2 1 3 4
Feo o, e bz

1- Fahren Sie den Motor in die obere Endlage.

2- Halten Sie die AUF und AB Tasten 5 Sekunden lang gleichzeitig gedriickt. Der Motor lauft eine halbe
Sekunde lang in die eine, dann in die andere Richtung.

3- Stellen Sie die neue Position mit den AUF oder AB Tasten ein.

4- Bestatigen Sie die neue Position, indem Sie die STOPP Taste zwei Sekunden lang gedriickt halten. Der
Motor lauft eine halbe Sekunde lang in die eine, dann in die andere Richtung.

8.2- Neueinstellung der unteren Endbegrenzung (Nur fiir Montageart C und D):

1 2 3 4

A &8 &8 2s

5s =€ B
| ¥ % g B 152 %
1- Fahren Sie den Motor in die untere Endlage.
2- Halten Sie die AUF und AB Tasten 5 Sekunden lang gleichzeitig gedriickt. Der Motor lauft eine 0,5
Sekunde lang in die eine, dann in die andere Richtung.

3- Stellen Sie die neue Position mit den AUF oder AB Tasten ein.

4- Bestatigen Sie die neue Position, indem Sie die STOPP Taste zwei Sekunden lang gedrickt halten. Der
Motor lauft eine halbe Sekunde lang in die eine, dann in die andere Richtung.

L&Y DE




8.3- Anderung der drehrichtung (Endverwendermodus): 1 2
Der Rollladen darf nicht in der oberen oder unteren Endlage befinden.

1- Driicken Sie die Tasten Aufwirts und Abwirts 5 Sekunden lang &
gleichzeitig. Der Motor dreht sich kurz in die eine, dann in die 1’ & 1’-@
andere Richtung. 55 26
2- Binnen 2 Sekunden dricken Sie 2 Sekunden lang die Taste ° 2s >

STOPP. Der Motor dreht sich kurz in die eine, dann in die andere
Richtung: Der Drehrichtung ist nun geandert.

) LOSCHEN DER PROGRAMMIERUNG

9.1- Schalten sie die Stromversorgung des Motors 2 Sekunden ab.
9.2- Schalten sie die Stromversorgung des Motors 7 Sekunden ein. %
9.3- Schalten sie die Stromversorgung des Motors 2 Sekunden ab.

9.4- Schalten sie die Stromversorgung wieder ein.

- Befindet sich der Motor in einer Endlage (oben oder
unten), dreht er zuerst in die eine, danach in die andere 4
Richtung. Anderenfalls dreht der Motor fiir 5 Sekunden in ON $
eine beliebige Richtung.

Jetzt befindet der Motor sich im "Lésch-Modus". 2

A Wenn Sie die Stromversorgung zu mehreren i

Motoren unterbrechen, befinden sich alle im Modus Loschen. Daher miissen Sie alle Motoren,
die nicht geloscht werden sollen «auswerfen», in dem sie ein Signal vom individuellen Sender
(AUFWARTS oder ABWARTS) aus senden.

9.5- Bestitigen Sie dann das Loschen des entsprechendes Motors an der Einzelsteuerung oder mit
einem neuen Sender:

- Halten Sie die Taste “PROG” des Senders so lange gedriickt, | 95 .
bis der Motor 2x eine halbe Sekunde lang in die eine Richtung = |
lauft. (mindestens 7 Sekunden lang). Y ! >> >>
Nun ist der Motor auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt. } }
Es sind keine Sender und Einstellungen mehr im Speicher PROG >7s |
programmiert. — 2 . __,

ANWENDUNG UND WARTUNG

- Fur diesen Antrieb sind keine Wartungsarbeiten erforderlich.

- Ein einfacher Druck auf die Taste A 16st eine Offnung des Behanges aus.

- Ein einfacher Druck auf die Taste ¥ |6st eine Schliessung des Behanges aus.

- Wenn der angetriebene Behang sich bewegt, driicken Sie kurz auf die STOPP Taste. Der Behang stoppt
automatisch.

- Wenn der Behang gestoppt hat, driicken Sie 0,5s die STOPP-Taste. Der Behang fahrt in die Zwischenposition
(Zum Speichern oder Léschen der Zwischenposition, siehe Kapitel §7).

Tipps und Empfehlungen die Installation:

PROBLEME MOGLICHE URSACHEN LOSUNGEN

Der angetriebene Behang funktionniert nicht. Der Uberhitzungsschutz des Antriebs Warten Sie, bis des Antrieb abekhlt ist.
wurde ausgeldst.

Wenn das Produkt weiterhin nicht funktioniert, wenden Sie sich bitte an einen Fachmann fir
Gebaudeautomation.

E Wir wollen die Umwelt schiitzen. Entsorgen Sie das Produkt nicht mit dem Hausmiill. Geben Sie dieses bei einer
mmm zugelassenen Recycling-Sammelstelle ab.

SIMU SAS, 70100 ARC-LES-GRAY (Frankreich), erklért hiermit als Hersteller, dass der in dieser Anleitung beschriebene Antrieb bei bestimmungsgemaRem
Einsatz und angeschlossen gemaR Kennzeichnung an eine 230 V / 50 Hz-Stromversorgung die grundlegenden Anforderungen der geltenden
européischen Richtlinien und insbesondere der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG sowie der Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU erfiillt. Der vollstandige Text
der EU-Konformitat- serklérung ist unter der Internetadresse www.simu.com verfiigbar. Bruno STRAGLIATI, Generaldirektor, ARC-LES-GRAY, 07/2023.
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-20°C / +60°
Deze handleiding is geldig voor alle uitvoeringen van de motorisaties T5S EHz die in de actuele catalogus zijn opgenomen.
Toepassingsgebied: De motorisaties T5S EHz zijn ontworpen voor het motoriseren van elke type rolluiken. Het gemotoriseerde systeem moet
geinstalleerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen, in overeenstemming met de instructies van SIMU en met
de van het land van gebruik geldende normen en met name met de norm voor rolluiken EN13659.
Verantwoordelijkheid: Voordat de motorisatie geinstalleerd en gebruikt wordt, moet deze handleiding zorgvuldig gelezen worden. Houd u
altijd aan de aanwijzingen die in deze handleiding staan. Houdt u ook altijd aan de gedetailleerde voorschriften die in het bijgevoegde document
«Veiligheidsvoorschriften» staan. De motorisatie moet geinstalleerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen,
in overeenstemming met de instructies van SIMU en met de in het land van gebruik geldende wet- en regelgeving. Leder gebruik van de motorisatie
buiten het hierboven beschreven toepassingsgebied is verboden. Hierdoor en door het niet opvolgen van de instructies die in deze handleiding en in het
bijgevoegde document «Veiligheidsvoorschriften» staan, vervalt de aansprakelijkheid en de garantie van SIMU. De installateur moet de klant informeren
over de voorwaarden voor het gebruik en het onderhoud van de motorisatie en moet hem/haar, na de installatie van de motorisatie, de aanwijzingen
voor het gebruik en het onderhoud, evenals het bijgevoegde document «Veiligheidsvoorschriften», overhandigen. Servicewerkzaamheden aan de
motorisatiemogen alleen uitgevoerd worden door een erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen. Raadpleeg, bij twijfel tijdens de
installatie van de motorisatie of voor aanvullende informatie uw SIMU leverancier of ga naar de website www.simu.com.

EB NsTALLATIE

Verplichte voorschriften voor de erkende installateur van automatiseringssystemen in woningen die de ins-

tallatie van de motorisatie uitvoert:

- Bedradingsvoorschriften worden voorgeschreven volgens de nationale normen of IEC 60364 normen.

- Kabels die door een metalen schot lopen moeten beschermd en geisoleerd worden door een doorvoerrubber.

- De kabel van de motor is afneembaar. Vervang hem door een identiek exemplaar als deze beschadigd raakt. De
aansluiting van de kabel van de motor moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel. De connector moet
worden gemonteerd zonder de contactpunten te beschadigen. De aarde aansluiting moet worden verzekerd.

Adviezen: Bewaar een minimum afstand van 20 cm tussen twee motor T5S EHz. Bewaar een minimum afstand van
30 cm tussen een motor T5S EHz en een zender Hz. Een radiotoepassing (bij. Hi-Fi hoofdtelefoon) die gebruikt maakt
van dezelfde frequentie (433,42 MHz) kan de performance van onze producten nadelig beinvioeden.

Het b d ten: L1 A \_4x@B /90°
et boren van de gaten 21 % | - 4X9B / 90°
e |
b= P44 | —
7 T A [4]:] L1 L2
L2 min\X<H (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
8/17 » 10/17 « 15/17 47 | 583 5 596 | 617
20/17 + 25/17 » 35/17 + 50/12 47 | 657 5 670 | 691

Installatie:

ggg 24,8 x10

STAAL

;?/F LY o510

\A 0,55 'Nm e &

€3 BexABLING

A Wij adviseren de elektrische
installatie zo uit te voeren dat iedere
apart is aangesloten.

U

- Bevestig de kabels zo dat deze niet los & " A
kunnen zitten en deze niet in contact OVFF @ Blauw
kunnen komen met bewegende delen. @ Brin

- Indien de motor buiten wordt gebruikt, moet de voedingskabel van het type HO5VV-F in @ Groen / Geel
een tegen uv-licht bestendige koker worden geinstalleerd (bv. In een kabelgoot).

230V~50Hz
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COMPATIBELE ZENDERS (Max. 12 zenders (1 kanaal) per motor)

1 : 1 Kanaal Hz Muurzender
2 : 1/5 Kanaals Hz Handzender
3 : Color Multi 16 / Timer Easy / Timer Multi zender

Plaats van de toets PROG op de zenders Hz:
Plaats de zender niet tegen of in de buurt van een metalen PROG
deel, het bereik zal dan namelijk kleiner zijn.

@ HET INSTELLEN VAN DE MOTOR

Als de installatie uit meerdere motoren bestaat, mag alleen de te programmeren motor aan de
voedingsspanning gekoppeld zijn. Dit voorkomt onderlinge storing tijdens het programmeren.

4.1- Leermodus:

- Zet de motor onder spanning. .

- Druk vervolgens tegelijkertijd, op de toetsen Op en Neer van een %j
zender, de motor draait 0,5 seconde in een richting en vervolgens >> {»
in een andere richting. Deze zender bedient nu de motor in 04N =

onstabiele mode. Ga naar 4.2.

4.2- Controleer de draairichting van de motor:
Druk op de OP knop van de zender :

> (]
aey a%{»w» 4.3
v r w%»@- %;»?3 %t»w»m
I 3s

a- Als het luik omhoog gaat, gaat u verder naar de volgende stap.
b- Als het luik daalt, verander dan de draairichting door tenminste 3 seconden op de toets "STOP" knop te
drukken. Ga naar 4.3.

4.3- Instelling van de eindschakelaars en het opslaan in het geheugen:
De eindschakelaars van de T5S EHz moeten, afhankelijk van de volgende parametersworden ingesteld :
Aanslag of niet, vaste* of flexibele verbinding naar lamellen.

A d B C D
*V.A.S *V.AS
Easylink Easylink |
OctoEasy OctoEasy |
A 1 ) 1- Druk tegelijkertijd op de OP en NEER knoppen van de Hz
zender. De motor zal bevestigen door in beide richtingen kort te
&8 2s | bewegen.
CEam 2- Druk 2 sec. op STOP. De motor zal bevestigen door in beide
v richtingen kort te bewegen. De eindpunten zijn nu geprogrammeerd.

Ga naar stap 5.

B NL
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B 1 2 3

T %] * - } 2s

- e = =
1- Positioneer de motor in de bovenste positie m.b.v. de drukknoppen OP en NEER.
2- Om de bovenste positie op te slaan druk tegelijk op STOP en NEER. De motor gaat naar beneden lopen.
3- Druk op STOP om de motor te stoppen.
4- Druk 2 sec. op STOP om de instellingen vast te leggen. De motor zal bevestigen door in beide richtingen
kort te bewegen. De eindpunten zijn nu geprogrammeerd. Ga naar stap 5.

C 1 2 3 4
% % % 2s
Tv } = = =

1- Positioneer de motor in de onderste positie m.b.v. de drukknoppen OP en NEER.

2- Om de onderste positie op te slaan druk tegelijk op STOP en OP. De motor gaat naar boven lopen.

3- Druk op STOP om de motor te stoppen.

4- Druk 2 sec. op STOP om de instellingen vast te leggen. De motor zal bevestigen door in beide richtingen
kort te bewegen. De eindpunten zijn nu geprogrammeerd. Ga naar stap 5.

D 1 2 3 4 5 6
&y &8 f & jm= % 2
%TV @1-& ﬁ%ﬁv ﬁ@%

1- Positioneer de motor in de onderste eindpositie met de knoppen OP en NEER.

2- Om de onderste positie op te slaan in het geheugen, druk tegelijkertijd de knoppen STOP & OP. De motor
zal dan automatisch naar boven gaan lopen.

3- Als de motor bij de bovenste eindpositie aankomt, druk op STOP.

4- \erander de positie, indien nodig, met de knoppen OP en NEER.

5- Om de bovenste positie op te slaan in het geheugen, druk tegelijkertijd de konoppen STOP & NEER. De
motor zal automatisch naar beneden gaan lopen.

6- Druk 2 seconden op STOP om de instellingen op te slaan. De motor zal stoppen en dan in elke richting een
halve seconde gaan draaien. De eindpunten zijn nu geprogrammeerd. Ga naar stap 5.

Als u de handzender niet wilt gebruiken als individuele bediening:

- Verbreek de voedingsspanning (minimaal 2 sec.).

- Herhaal stap 4.1* met een nieuwe handzender en ga dan direkt naar stap §5.

*in dit geval zal de motor een halve seconde in beide richtingen draaien ten teken dat de eindafstellingen
reeds geprogrammeerd zijn.

B PROGRAMMERING ALS INDIVIDUEEL BEDIENPUNT OP DE HZ ONTVANGER

Deze procedure geldt alleen voor een zender die procedure 4.1. al heeft doorlopen.

- Druk ongeveer 1 seconde op de toets PROG van de
zender. De motor draait 0,5 seconde in een richting
en vervolgens in de andere richting. Uw zender is nu
geprogrammeerd om de T5S EHz motor in de stabiele
mode te besturen.

PROG 1s.




B PROGRAMMEREN VAN EEN ANDERE ZENDER (INDIVIDUEEL, GROEP OF HOOFDZENDER)

6.1- Open het geheugen van de ontvanger vanuit de

(]
individuele afstandsbediening: 3
- Druk ongeveer 3 seconden op de toets PROG van de " 2o
individuele afstandsbediening. De motor draait 0,5 seconde 2N >> j[
PROG 2 3s.!|

in een richting en vervolgens in de andere richting.

6.2- Valideer de werking door een nieuwe zender in te leren:
- Druk ongeveer 1 seconde op de toets PROG van de nieuwe
zender. De motor draait een seconde in een richting en

e)
A >>
- Voor een gegroepeerde bediening met de andere zender: PROG < 1s.!

vervolgens in de andere richting.
voer de operaties 6.1 en 6.2 uit voor iedere ontvanger van de betreffende groep.

- Voor een algemene bediening met de andere zender: voer de operaties 6.1 en 6.2 uit voor iedere ontvanger
van de installatie.

- Omeen zender uit het geheugen van een ontvanger te wissen, volg procedure 6.1 met een geprogrammeerde
zender, volg daarna procedure 6.2 met de zender die gewist moet worden.

PROGRAMMEREN, OPROEPEN EN VERWIJDEREN VAN DE TUSSENPOSITIE

Programmeren: Naar de tussenpositie:
- Stuur het rolluik naar de gewenste - Druk 0,5s. op de toets
positie. STOP. De motor loopt _{
-Druk 5s. op de toets STOP. De }' naar de ingestelde T
motor draait 0,5s. in een richting en % tussenpositie.
vervolgens in de andere richting. > -—= -=s
5s 0,5s

Tussenpositie verwijderen:
- Stuur het rolluik naar de ingestelde tussenpositie. Druk op de Stop knop tenminste 5 seconden, de
tussenpositie is nu verwijderd.

n WIJZIGING VAN DE EINDELOOPPOSITIES EN DRAAIRICHTING VAN DE MOTOR (IN DE GEBRUIKERS MODUS)

A Her-instelling van de eindschakelaar(s) gebeurt automatisch iedere 60 cycli gedurende 4 cycli,
of na een stroommuitval. Dit geldt voor de volgende instalatiewijzen : Op-eindschakelaar :
installatiewije A en C, neer-eindschakelaar : installatiewije A en B.

8.1- Wijziging van het bovenste eindpunt (alleen bij montage B en D):

1 % 2 1 3 4
s o, 2o ez

1- Positioneer de motor in de bovenste (reeds ingestelde) eindpositie.

2- Druk de knoppen OP en NEER gedurende 5 sec. tegelijkertijd in. De motor zal in beide richtingen een halve
seconde draaien.

3- Beweeg de motor naar de gewenste nieuwe positie met de OP en NEER knoppen.

4- Bevestig de nieuwe positie door 2 sec. Op STOP te drukken. De motor zal in beide richtingen een halve
seconde draaien.

8.2- Wijziging van het onderste eindpunt (alleen bij montage C en D):

N e % 6 "
= %@58 Iv $=€]

1- Positioneer de motor in de onderste (reeds ingestelde) eindpositie.

2- Druk de knoppen OP en NEER gedurende 5 sec. tegelijkertijd in. De motor zal in beide richtingen een
halve seconde draaien.

3- Beweeg de motor naar de gewenste nieuwe positie met de OP en NEER knoppen.

4- Bevestig de nieuwe positie door 2 sec. Op STOP te drukken. De motor zal in beide richtingen een halve
seconde draaien.

LIEN NL



8.3- Wijziging van de draairichting van de motor (in de 1 2

gebruikers modus):
Positioneer het rolluik niet op een van zijn eindpunten maar %
ergens tussen de twee. 2 -
1- Druk gedurende 5 seconden gelijktiidig op de Op en Neer 5 2
knoppen. De motor geeft een korte draai in de ene richting en ° 2s—»

daarna in de andere.
2- Druk binnen 2 seconden gedurende 2 seconden op de STOP knop. De motor geeft een korte draai in de
ene richting en daarna in de andere, de draairichting is nu gewijzigd.

a HET WISSEN VAN DE PROGRAMMERING

9.1- Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de
ontvanger uit. ii_

9.2- Schakel gedurende 7 seconden de voeding van de
ontvanger weer in.

9.3- Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de
ontvanger uit.

9.4- Schakel de voeding van de ontvanger weer in.

O+N $
- Indien de motor in zijn eindpositie staat zal de motor }
alleen een kort op-neer doen. In het andere geval draait 4
de motor 5 seconden in een of andere richting.
De motor bevindt zich nu in de status van "annulering stand".

A Als u de voeding van meerdere ontvangers uitschakelt, komen die allemaal in de annulering
stand. Om ontvangers "uit te sluiten™ voor het wissen geeft u een wisopdracht steeds vanuit een
individuele bedieningszender.

9.5- Valideer het wissen van de betreffende ontvanger vanuit de

individuele bedieningszender of van een nieuwe zender:

- Drukmeerdan 7 seconden op de toets PROG" van de individuele
bedieningszender. Houdt deze toetsindedrukt totdat, de motor
draait 0,5 seconde in een richting en vervolgens in de andere
richting en enkele seconden later in beide richtingen.

De motor is nu helemaal gewist en terug in de

Fabrieksinstelling.

GEBRUIK EN ONDERHOUD

- Deze motorisatie heeft geen onderhoud nodig.

- Door een druk op de toets A gaat het gemotoriseerde system omhoog.

- Door een druk op de toets ¥ gaat het gemotoriseerde system omlaag.

- Het gemotoriseerde produkt is in beweging, druk kort op “Stop”, het product stopt automatisch.

- De gemotoriseerde produkt komt tot stilstand, druk 0,5s op de “Stop’-toets, het product gaat naar de
tussenpositie. (Voor het aanpassen of verwijderen van een tussenpositie, raadpleegt u hoofdstuk §7).

Tips en adviezen voor het gebruik:
PROBLEMEN MOGELIJKE OORZAKEN OPLOSSINGEN

Het gemotoriseerde systeem werkt niet. De thermische beveiliging van de motor Wacht totdat de motor is afgekoeld.
is in werking gatreden.

Als het gemotoriseerd system nog steeds niet werkt, neem dan contact op met een erkende installateur van
automatiseringssystemen in woningen.

E Wij geven om ons milieu Werp het apparaat niet weg met het huishoudelijk afval. Breng het naar een erkend
mmmm jnzamelpunt voor recycling.

Hierbij verklaart SIMU SAS, 70100 ARC-LES-GRAY - FRANCE, dat de motorisatie die bestemd is om te worden gebruikt met 230V~50Hz volgens
de aanwijzingen in dit document, in overeenstemming is met de essentiéle eisen en de andere relevante bepalingen van de Europese richtlijnen voor
toepassing binnen de Europese Unie en in het bijzonder met de Machinerichtlijn 2006/42/EG en de Richtlijn Radioapparatuur 2014/53/EU. De volledige
EU-conformiteitsverklaring staat ter beschikking op de website www.simu.com. Bruno STRAGLIATI, directeur, ARC-LES-GRAY, 07/2023.
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3 néﬁ”]

-20°C / +60°
Este manual se aplica a todos los motores T5S EHz cuyas versiones se encuentran disponibles en el catalogo en vigor.
Ambito de aplicacion: Los motores T5S EHz estan disefiados para automatizar todos los tipos de persianas enrollables. El instalador, profesional del
motor y de la automatizacion de la vivienda, debe asegurarse de que la instalacion del producto automatizado una vez instalado respete las normas
vigentes en el pais donde vaya a utilizarse y las normas sobre persianas enrollables EN 13659.
Responsabilidad: Antes de instalar y utilizar a motorizacion, lea atentamente este manual. Ademas de las instrucciones descritas en este manual,
deben respetarse las normas detalladas en el documento adjunto "Normas de seguridad"”. La motorizacién debe ser instalada por un profesional de
la motorizacion y de la automatizacion de la vivienda, de conformidad con las instrucciones proporcionadas por SIMU y con la normativa aplicable en
el pais donde vaya a utilizarse. Se prohibe cualquier uso de la motorizacion fuera del &mbito de aplicacién anteriormente descrito. Ello conllevaria,
como todo incumplimiento de las instrucciones que figuran en este manual y en el documento adjunto "Normas de seguridad", la exclusién de toda
responsabilidad por parte de SIMU y la anulacion de la garantia. El instalador debe informar a sus clientes de las condiciones de uso y de mantenimiento
de la motorizacion y debe entregarles las instrucciones de uso y de mantenimiento, asi como el documento adjunto "Normas de seguridad”, tras
la instalacion de la motorizacién. Cualquier operacion del Servicio posventa que deba realizarse en la motorizacién requiere la intervencion de un
profesional de la motorizacién y la automatizacion de la vivienda. Para resolver cualquier duda que pudiera surgir durante la instalacién del motor o para
obtener informacién adicional, pdngase en contacto con uno de los agentes de SIMU o visite la pagina web www.simu.com.

EB NsTALACION

Instrucciones que debe seguir obligatoriamente el profesional de la motorizacién y la automatizacién del

hogar que efectue la instalaciéon de la motorizacién:

- Las modalidades de instalacién eléctrica se describen en las normas nacionales o en la norma IEC 60364.

- En caso de que los cables deban atravesar una pared metalica, deben protegerse y aislarse con un manguito o una vaina.

- El cable de la motorizacion es desmontable. Sélo personal calificado podra efectuar la conexiéon del cable al motor.
El conector debera montarse sin dafiar los contactos. Se debera garantizar la continuidad de tierra.

Consejos : Respetar una distancia minima de 20 cm entre dos motores T5S EHz. Respetar una distancia minima

de 30 cm entre un motor T5S EHz y un emisor Hz. La utilizacién de un aparato de radio con las mismas frecuencias

(433,42 MHz) puede degradar las prestaciones de nuestro equipo. (ej: casco de radio hi-fi).

Perforacion del tubo:

L1 A . 4xO@B / 90°
21 % ‘ j. AX0B /907
= e
=] P44 |
T A | B | L1 L2
4 L2 min. (mm) | (mm) | (mm) [ (mm)
8/17 + 10/17 « 15/17 47 | 583 5 596 | 617
20/17 « 25/17 « 35/17 « 50/12 47 | 657 5 670 | 691

Montaje:
\A 0,555 "Nm o) &
€3 caBLEADO

A Se recomienda poder cortar
individualmente la alimentacién de
cada motor. : 2

- Fije los cables para evitar cualquier S " A

contacto con un componente en OVFF @ Azul
movimiento. @ Marren

- Si el motor esté a la intemperie y el cable de alimentacion es de tipo HO5VV-F, instale el @ Verde / Amarillo

cable en un conducto resistente a los rayos UV, como una canaleta.

230V~50Hz
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EMISORES COMPATIBLES (12 Emisores (1 canal) max. por motor)

1 : El emisor Mural Hz 1 canale

2 : El emisor Mévil Hz 1/5 canales

3 : Emisores Hz 16 canales Color Multi / Timer Multi /
Timer Easy

Ubicacion de la tecla PROG en los emisores Hz:
Alejar los emisores de todas la superficies metalicas que
pudieran resultar nocivas para su buen funcionamiento
(pérdida de alcance).

@ AJUSTE DEL FINAL DE CARRERA

Si la instalacion consta de varios motores, s6lo un motor debe estar alimentado durante las operaciones
del capitulo 4.1. con objeto de evitar interferencias con los demas motores durante la programacioén.

4.1- Modo de programacion :
- Alimentar el motor. .
- Pulsar simultaneamente en las teclas "subida" y "descenso" de un

emisor Hz. El motor efectiia una rotaciéon de 0,5 segundo en un

sentido y luego en el otro. Este emisor acciona ahora el motor

en modo de pulsacion momentanea. Pasar a la etapa 4.2.

4.2- Configuracion del sentido de rotacion :
Pulsar en la tecla "subida" del emisor :

~.
w |
s a >>0K>>4.3
v >>r >b . >> % t >> 0K>>4.3
"y - g

a- Si el eje gira en el sentido "subida", pasar a la etapa 4.3.

b- Si el eje gira en el sentido "descenso", invertir el sentido de rotacién pulsando en la tecla "stop" durante al
menos 3 segundos. El motor confirma la modificacién mediante una rotacién de 0,5 segundo en un sentido
y luego en el otro. Pasar a la etapa 4.3.

4.3- Ajuste de los finales de carrera - memorizacioén de los puntos de parada :

Los reglajes de finales de carrera del motor T5S EHz se efectua de 4 formas diferentes en fucion de los
parametros siguientes : Presencia o ausencia de topes en la lama terminal y sujecion flexible o rigida* entre
el eje de enrollamiento y el tejido.

A B C D
*VAS “VAS
Easylink Easylink
OctoEasy | 0ctoEasy
A 1 ) 1- Pulsar simultaneamente en las teclas "bajada" y "subida"de
un emisor Hz. El motor efectiia una rotacion de 0,5 segundo en un
L8 2s sentido y luego en el otro.
1 am 2- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop". El motor efectua una
N rotacién de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro. La

programacion esta concluida. Pasar a la etapa 5.
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1 2 3

T %] * - } 2s
v = = =

1- Posicionar el motor en el punto de parada de subida deseado, con la ayuda de las teclas "subida" y
"bajada".

2- Presionar simultaneamente sobre las teclas "stop" y "bajada" para memorizar el punto de parada de subida.
El motor se pone automaticamente en rotacién de bajada.

3- Presionar sobre la tecla "stop" para parar el motor.

4- Presionar 2 segundos sobre la tecla "stop" para validar el reglaje, el motor se para y efectia una rotacién
de 0,5 segundo en un sentido y despues en el otro. La programacion esta concluida. Pasar al punto §5.

C 1 2 3 4
% % } 2s
v | = - -

1- Posicionar el motor en el punto de parada de bajada deseado, con la ayuda de las teclas "subida" y
"bajada".

2- Presionar simultaneamente sobre las teclas "stop" y "subida" para memorizar el punto de parada de bajada.
El motor se pone automaticamente en rotacion de subida.

3- Presionar sobre la tecla "stop" para parar el motor.

4- Presionar 2 segundos sobre la tecla "stop" para validar el réglaje, el motor se para y efectda una rotaciéon
de 0,5 segundo en un sentido y despues en el otro. La programacion esta concluida. Pasar al punto §5.

& & f f & jm=c { 2
%Tv @1@ ﬁ@ﬁv ﬁ@%

1- Posicionar el motor en el punto de parada bajada deseado por medio de las teclas "subida" y "bajada".

2- Pulsar simultaneamente en las teclas "stop" y "subida" para memorizar el punto de parada de bajada. El
motor se pone automaticamente en rotacion de subida.

3- Cuando el motor llega al punto de parada de subida deseado, pulsar "stop".

4- Si es necesario, afinar el ajuste por medio de las teclas "bajada" y "subida".

5- Pulsar simultdneamente en las teclas "stop" y "bajada" para memorizar el punto de parada de subida. El
motor se pone automaticamente en rotacion en bajada.

6- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop" para validar los ajustes de finales de carrera, el motor se detiene,
efectuando luego una rotacién de 0,5 segundo en un sentido de giro y luego en el otro. Pasar al punto §5.

Si no quiere usar este emisor como control de maniobra individual :

- Cortar la corriente por lo menos durante 2 segundos.

- Repetir la operacion 4.1* con un nuevo emisor y despues pasar directamente a §5.

* En este caso el motor functionara durante medio segundo en cada sentido, esto indica que la programacion
de los finales de carrera esta realizada.

B PROGRAMACION DEL PRIMERO PUNTO DE MANDO INDIVIDUAL

Esta operacién no puede efectuarse hasta que el emisor haya realizado la operacién 4.1.

&
PROG 1s. 3

es [EA

- Pulsar aproximadamente 1 segundo en la tecla PROG,

girando entonces el motor 0,5 segundo en un sentido y
luego en otro. El emisor esta programado y acciona el E-»

motor T5S EHz en modo de pulsaciéon permanente.




B PROGRAMACION DE UN NUEVO PUNTO DE MANDO (INDIVIDUAL, GRUPO O GENERAL)

6.1- Abrir la memoria del motor desde el emisor de

(]
accionamiento individual : 3
- Pulsar aproximadamente 3 segundos en la tecla PROG & o |
del emisor de accionamiento individual. El motor gira 0,5 2N >> j[
PROG 2 3s. !

segundo en un sentido y luego en otro.

6.2- Validar la operacion desde el nuevo emisor a programar :
- Pulsar 1 segundo aproximadamente en la tecla PROG del
nuevo emisor. El motor gira 0,5 segundo en un sentido y

e)
71| -
A >>
- Si el nuevo punto de mando es un emisor de grupo: repetir PROG < 1s.!

luego en otro.
las operaciones 6.1y 6.2. para cada motor del grupo.

- Si el nuevo punto de mando es un emisor general: repetir las operaciones 6.1 y 6.2 para cada motor de la
instalacion.

- Para suprimir un emisor de la memoria del motor: efectuar las operaciones 6.1 desde el emisor de mando
individual y la operacién 6.2 desde el emisor a suprimir.

MEMORIZAR, PROGRAMAR Y ELIMINAR DE UNA POSICION INTERMEDIA

Memorizar : Programar :
- Maniobarar el motor hasta la - Pulsar en la tecla "stop"
posicion deseada. durante 0,5s. El motor _{
- Pulsar en la tecla "stop" durante T gira y se colocar a la T
v =

5s. El motor gira 0,5s en un posicién intermedia

sentido luego y en el otro. -€5:| memorizada. 55
S ,98

Eliminar de una posicién intermedia:
- Maniobrar el motor hasta la posicion intermedia. Pulsar mas de 5 segundos en la tecla "stop", la posicion
intermedia quedara suprimida.

B MODIFICACION DE LAS POSICIONES DE LOS FINALES DE CARRERA Y DEL SENTIDO DE ROTACION (IN MODO USUARIO)

A El reajuste de los finales de carrera se programa automaticamente cada 60 ciclos (durante 4
ciclos) o despué de un corte de alimentacion para los casos siguientes : Finales de carrera Alto :
Montaje Ay C, finales de carrera Bajo : Montaje Ay B.

8.1- Modificacion del final de carrera subida (solo montajes By D) :

1 % 2 i 3 4
Foo o, oo ez

1- Posicionar el motor en el punto de parada de subida regulado en §4.3 con la ayuda de la tecla "subida".

2- Pulsar simultdaneamente en las teclas "subida" y "bajada” durante 5 segundos. El motor efectia una
rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro.

3- Afinar el ajuste por medio de las teclas "descenso" y "subida" para obtener la posicion de fin de recorrido deseada.

4- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop". El motor efectia una rotaciéon de 0,5 segundo en un sentido y luego
en el otro, la nueva posicién de fin de recorrido queda memorizada.

8.2- Modificacién del final de carrera bajada (solo montajes C y D) :
1 2 3 4
A &8 &8 2s
5s =€ B|
{ T } v i¥ }

1- Posicionar el motor en el punto de parada regulado de bajada en §4.3 con la ayuda de la tecla "bajada”.

2- Pulsar simultaneamente en las teclas "subida" y "bajada" durante 5 segundos. El motor efectia una
rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro.

3- Afinar el ajuste por medio de las teclas "descenso™ y "subida” para obtener la posicién de fin de recorrido deseada.

4- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop". El motor efectua una rotacién de 0,5 segundo en un sentido y luego
en el otro, la nueva posicion de fin de recorrido queda memorizada.
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8.3- Modificacion del sentido de rotacion (en modo usuario): 1 2
No posicionar el motor sobre los finales de carrera de subida

o bajada. %

1- Presionar al mismo tiempo las teclas Subida y Bajada durante 1’ v 1’-@
5 segundos. El motor efectuara una corta rotacion en un sentido 55 26
y después en otro. . 25— »

2-En un plazo de 2 segundos, presionar la tecla Stop durante
2 segundos. El motor efectuara una corta rotacion en un sentido y después en otro, de esta manera se
habra modificado el sentido de rotacion.

) BORRADO DE LA PROGRAMACION

9.1- Cortar la alimentacion del receptor durante 2 segundos.

9.2- Restablecer la alimentacion del receptor durante $
7 segundos.

9.3- Cortar la alimentacién del receptor durante 2 segundos.

9.4- Restablecer la alimentacién del receptor.

- Si el motor esta en posicion de finales de carrera (subida o
bajada), ej motor efectuara un corto y sequido movimiento
de subida y bajada. Si no, el motor efectuara una rotacién
de 5 segundos en cualquiera de los sentidos.

El motor se encuentra ahora en modo anulaciéon de la

programacion.

Q Si se interviene en la alimentacion de varios motores, estaran todos en este modo de borrado. Es
conveniente entonces separar todos los motores no involucrados por esta accion efectuando un
accionamiento desde su emisor de mando individual.

9.5- Validar el borrado del motor en cuestion desde el emisor de
control individual, o desde un nuevo emisor:

- Pulsar mas de 7 segundos en la tecla PROG del emisor de

mando individual. Mantener pulsado hasta que el motor efectie

. )
H\» .
en el otro, y luego unos segundos mas tarde una segunda PROG > 7s ! % %

una primera rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego

rotacion de 0,5 segundo en ambos sentidos. o —
La memoria del motor esta ahora completamente vacia.
Efectuar de nuevo la programacion completa del motor.

USO Y MANTENIMIENTO

- Este mecanismo no requiere ninguna operaciéon de mantenimiento.

- Al pulsar una vez el botén A, el producto automatizado sube por completo.

- Al pulsar una vez el botén ¥, el producto automatizado baja por completo.

- El producto motorizado estda en movimiento : pulse brevemente el botdén “Stop”, el producto se detiene
automaticamente.

- El producto motorizado debe estar detenido, pulse 0,5s la tecla “Stop”. El producto motorizado ira a la
posicion intermedia. (Para modificar o suprimir la posicién intermedia, véase el capitulo §7).

Trucos y consejos de uso:

PROBLEMAS POSIBLES CAUSAS SOLUCIONES
El producto automatizado no funciona. La motorizacién esta en térmico. Espere a que la motorizacion se enfrie.

Si el producto automatizado sigue sin funcionar, péngase en contacto con un profesional de la motorizacion
y la automatizacion de la vivienda.

E Nos preocupa el medio ambiente. No tire el aparato junto con los desechos domésticos habituales. Llévelo a un punto
mmm de recogida aprobado para su reciclaje.

En virtud del presente documento, SIMU SAS, 70100 ARC-LES-GRAY - FRANCE, declara que, en tanto que fabricante de la motorizacioén que cubren estas
instrucciones, marcada para recibir alimentacion a 230 V~50 Hz y utilizada tal y como se indica en las mismas, es conforme a las exigencias basicas de las
Directivas europeas aplicables y, en particular, la Directiva de maquinas 2006/42/CE y la Directiva de radio 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion
de conformidad en la UE se encuentra disponible en www.simu.com Bruno STRAGLIATI, director general, ARC-LES-GRAY, 07/2023.
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Estas instrugdes aplicamse a todos os motores Typ T5S EHz, cujas variantes estéo disponiveis no catalogo em vigor.
Area de aplicagdo: Os motores Typ T5S EHz foram concebidos para motorizar todos os tipos de estores. O técnico de instalagdo, profissional da
motorizagdo e da automatizagdo do lar, deve assegurar que a instalagéo do produto motorizado respeita as normas em vigor no pais de colocagdo em
servico, tais como a norma sobre os estores EN 13659.
Responsabilidade: Antes de instalar e de utilizar o motor, ler atentamente estas instrugées. Tal como acontece com as instrugdes descritas nestas
instrucdes, também devem ser respeitadas as instrugdes detalhadas apresentadas no documento em anexo "Instrugdes de seguranga”. O motor
deve ser instalado por um profissional da motorizagdo e da automatizagdo do lar, em conformidade com as instrugdes da SIMU e a regulamentagao
do pais no qual ¢ instalado. Qualquer utilizagdo do motor fora da area de aplicagdo acima descrita é proibida. Tal utilizag&o excluiria, como qualquer
desrespeito pelas instrugdes constantes deste guia e no documento em anexo "Instrugées de seguranga”, toda a responsabilidade e garantia da
SIMU. O técnico de instalagdo deve informar os seus clientes sobre as condigdes de funcionamento e de manutengédo do motor e deve comunicarlhes
as instruges de utilizagdo e de manutengdo, bem como o documento em anexo "Instrugdes de seguranga", apos a instalagdo do motor. Todas as
operagdes do Servigo P6s-Venda no motor requerem a intervengao de um profissional da motorizagéo e da automatizagéo do lar. Em caso de duvidas
aquando da instalagdo do motor ou para obter informagdes complementares, consultar um interlocutor SIMU ou o site www.simu.com.

&B nsTALAGAO

Instrugées a respeitar imperativamente pelo profissional da motorizacao e da automatizagao do lar, durante

a instalagao do motor.

- As modalidades de instalagéo eléctrica devem ser conformes as normas nacionais ou a norma IEC 60364.

- Os cabos que atravessam uma parede metdlica devem ser protegidos e isolados por uma manga ou um forro.

- O cabo da motorizagdo é desmontavel. Se estiver danificado, substitua-o por um idéntico. A ligacdo do cabo ao
motor deve ser realizada por pessoal qualificado. O conector deve ser montado sem danificar os contactos. A
ligagdo a terra deve ser assegurada.

Recomendagbdes: Deve-se deixar uma distancia minima de 20 cm entre dois motores T5S EHz. Deve-se deixar uma

distancia minima de 30 cm entre um motor T5S EHz e um emissor Hz. A utilizagdo de um aparelho de radio com as
mesmas frequéncias (433,42 MHz) pode interferir com o desempenho do nosso produto (ex.: radio hi-fi.)

Perfuragéo do tubo : L1 A 1 _4x@B / 90°
21 % ‘ i} SXCE 120
e |
= IP44 | ==
7 T A 2B L1 L2
L2 minXH (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
8/17 « 10/17 « 15/17 47 | 583 5 596 | 617
20/17 « 25/17 » 35/17 » 50/12 47 | 657 5 670 | 691

Montagem:

\A 0,55 'Nm e &

€3 LicacoEs

A Recomenda-se deixar a possibilidade
de cortar individualmente a
alimentagao de cada motor.

- Prender os cabos para evitar um eventual S " A
contacto com uma parte movel. OVFF @ Azul
- Se o motor for utilizado no exterior e o @ castanho
cabo de alimentagao for do tipo HO5VV-F, instale o cabo numa conduta resistente aos @ Verde / Amarelo
UV, por exemplo, debaixo de caleiras.
PT
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EMISSORES COMPATIVEIS (12 emissores (1 canais) no méximo por motor)

1 : Emissore Mural Hz 1
2 : Emissores Mobile Hz 1 e 5 canais.
3 : Emissores Hz Color Multi / Timer Easy / Timer Multi

Localizagao da tecla PROG nos emissores Hz :
Afaste o emissores de todas as superficies que possam
prejudicar o seu funcionamento (perda de alcance).

@3 ~JUSTE DE FIM DE CURSO

Se a instalagao comporta varios motores, s6 um dos motores deve ser alimentado durante as operagoes
do capitulo 4.1, isto para evitar as interfersncias com os outros motores aquando da programacao.

4.1- Modo de funcionamento :
- Desligar o motor. .
- Carregar simultaneamente nas teclas "descer" e "subir" de um

emissor Hz. O motor efectua uma rotacdo durante 0,5 segundo

num sentido e em sentido contrario. Este emissor comanda

agora o motor em modo instavel. Passar a etapa 4.2.

4.2- Configuragao do sentido de rotagao :
Carregar na tecla "subir" do emissor:

P -]
ey a%{»w» 4.3
v r :b%»@- %}»? %t»w»u
I 3s

a- Se o eixo gira no sentido "subir", passar a etapa 4.3.

b- Se o eixo gira no sentido "descer", inverter o sentido de rotagéo carregando na tecla "stop" durante pelo
menos 3 segundos. O motor confirma a modificagéo por meio de uma rotagdo de 0,5 segundo num sentido
e depois em sentido contrario. Passar a etapa 4.3.

4.3- Regulagio dos fins de curso - memorizagao dos pontos de paragem :
Os fins de curso dos motores T5S EHz sao ajustaveis em 4 formas diferentes e nas seguintes condigdes :
Com ou sem batentes na base de fundo. Fixagéo atraves de tirantes rigidos* ou flexiveis da esteira a bobine.

A B C D
*V.A.S *V.AS
Easylink Easylink
OctoEasy | 0ctoEasy
A 1 ) 1- Pressionar simultaneamente as teclas de subida e descida
do emissor Hz. O motor funcionara durante 0,5 segundos numa
% 2s direcgao e depois noutra.
1 am 2- Pressionar a tecla "stop" durante 2 s. O motor trabalhar 0,5 s.
N numa direcgdo e depois noutra. A operacéo esta completa. Passe

a etapa §5.
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1 2 3

T %] * - } 2s
v v = =

1- Posicione o motor no fim de curso superior usando as teclas de subida ou descida.

2- Para memorizar a posigdo do fim de curso superior, pressione simultaneamente nas teclas "stop" e
"descida". O motor funcionara automaticamente na direcgéo de descida.

3- Pressione la tecla "stop" para parar o motor.

4- Pressione 2 segundos na tecla "stop" para validar a posi¢do, O motor funcionara durante 0,5 segundo
numa direcgao e depois noutra. Passe a etapa §5.

C 1 2 3 4
% % % 2s
Tv } = = =

1- Posicione o motor no fim de curso inferior usando as teclas de subida ou descida.

2- Para memorizar a posigao do fim de curso inferior, pressione simultaneamente nas teclas "stop" e "subida".
O motor funcionara automaticamente na direc¢do de subida.

3- Pressione la tecla "stop" para parar o motor.

4- Pressione 2 segundos na tecla "stop" para validar a posi¢gdo, O motor funcionara durante 0,5 segundo
numa direc¢ao e depois noutra. Passe a etapa §5.

& & f f & jm=g { 2
%Tv @1@ ﬁ@ﬁv ﬁ@%

1- Posicionar el motor no ponto de paragem inferior desejado por meio das teclas "descer" e "subir".

2- Carregar simultaneamente nas teclas "stop" e "subir" para memorizar o ponto de paragem inferior. O motor
pde se automaticamente em rotagéo de subida.

3- Quando o motor chega ao ponto de paragem superior desjeado, carregar em "stop".

4- Se necessario, ajustar a regulagao por meio das teclas "descer" e "subir".

5- Carregar simultaneamente nas teclas "stop" e "descer" para memorizar o ponto de paragem superior. O
motor pde se automaticamente em rotagao de descida.

6- Carregar 2 segundos na tecla "stop" para validar as regulagdes fins de curso. O motor para e depois
efectua uma rotacdo de 0,5 segundo num sentido e de seguida em sentido contrario.

Se néo pretende usar este emissor como comando individual :

- Desligue a alimentacao (no minimo 2 segundos).

- Repita a operacao 4.1* com o novo emissor, e siga para a operacao §5.

*Neste caso o0 motor vai trabalhar durante meio segundo em ambasd as direc¢des, o que dizer que a operacao
esta concluida

B PROGRAMAGAO DO PRIMEIRO PONTO DE COMANDO INDIVIDUAL

Esta operagéo so6 pode ser efectuada a partir do emissor com que se efectua a operagéo 4.1.

N
PROG 1s. 3

PT EA

- Carregar cerca de 1 segundo na tecla PROG, o motor

gira durante 0,5 segundo num sentido e depois em
sentido contrario. O seu emissor esta agora programado B-»

e comanda o motor T5S EHz em modo estavel.




B PROGRAMAGAO DE UM NOVO PONTO DE COMANDO (INDIVIDUAL, DE UM GRUPO OU GERAL)

6.1- Abrir a meméria do receptor a partir do emissor de

Nl
comando individual : 3
- Carregar cerca de 3 segundos na tecla PROG do emissor de i ol
comando individual. O motor giradurante 0,5 segundo num 2N >> j[
PROG 2 3s. |
- Se o seu novo ponto de comando é um comando de grupo:

sentido e depois em sentido contrario.
e)
71| -
A >>
PROG < 1s.!
repetir as operagbes 6.1 e 6.2 em cada motor do grupo.
- Se o seu novo ponto de comando é um comando geral: repetir as operagdes 6.1 e 6.2 em cada motor do

grupo da instalagao.

- Para suprimir um emissor da memoéria do motor: Efectuar as operagoes 6.1 a partir do emissor de comando
individual e a operagéo 6.2 a partir do emissor que se quer suprimir.

6.2- Validar a operacao a partir do novo emissor que se
quer programar :
- Carregar cerca de 1 segundo na tecla PROG do novo
emissor. O motor gira durante 0,5 segundo num sentido e
depois em sentido contrario.

REGISTO, CONTROLE E ELIMINAR DA POSIGAO INTERMEDIA

Registo : Controle :
- Posicionar o motor na posigao - Pressionar a tecla
desejada. "stop" durante 0,5s. _{
- Pressionar a tecla "stop" durante f O motor vai para a f
\% =

5s. O motor gira 0,5s num sentido posi- ¢ao intermédia.
e seguidamente no outro. ‘%] =
S ,5s

Eliminar uma posigao intermédia:
- Posicionar o motor na posic¢ao intermédia. Carregar mais de 5 segundos na tecla "stop". A posigéo intermédia
é eliminada.

B MODIFICAGAO DAS POSIGOES DE FIM DE CURSO E DO SENTIDO DE ROTAGAO (EM MODO UTILIZADOR)

A O reajuste do fim de curso é automatico a cada 60 ciclos (durante 4 ciclos) ou apaés uma falha de corrente,
nos seguites casos : Fim de curso superior : montagem A e C, fim de curso inferior : montagem A e B.

8.1- Modificacao do fim de curso superior (montagens B e D unicamente) :

1 % 2 i 3 4
Foo o, oo ez

1- Posicionar o motor no fim de curso superior, previamente regulado em §4.3 com la tecla "subir".

2- Carregar simultaneamente nas teclas "subir" e "descer" durante 5 segundos. O motor efectua uma
rotacéo de 0,5 segundo num sentido e depois em sentido contrario.

3- Ajustar a regulagéo por meio das teclas "descer" e "subir" para obter a posi¢éo de fim de cursdo desjeada.

4- Carregar 2 segundos na tecla "stop"”. O motor efectua uma rotagédo de 0,5 segundo num sentido e depois
em sentido contrario, a nova posigdo de fim de curso € memorizada.

8.2- Modificagdo do fim de curso inferior (montagens C e D unicamente) :

1 2 3 4
A % % 2s
| % > %}v %=€3

1- Posicionar o motor no fim de curso inferior, previamente regulado em §4.3 com la tecla "descer".

2- Carregar simultaneamente nas teclas "subir" e "descer" durante 5 segundos. O motor efectua uma
rotacdo de 0,5 segundo num sentido e depois em sentido contrario.

3- Ajustar a regulagao por meio das teclas "descer" e "subir" para obter a posi¢ao de fim de cursdo desjeada.

4- Carregar 2 segundos na tecla "stop"”. O motor efectua uma rotagéo de 0,5 segundo num sentido e depois
em sentido contrario, a nova posigéo de fim de curso € memorizada.

LY PT



8.3- Modificacao do sentido de rotacdao (em modo utilizador) : 1 2
Nao posicionar o motor em fim de curso superior o inferior.

1- Premir simultaneamente as teclas Subida e Descida durante % % 1’-@
5 segundos. O motor efectua uma curta rotagdo num sentido e L2
depois no outro. 5s 2s
2-Num prazo de 2 segundos, premir a tecla Stop durante ——— 25—
2 segundos. O motor efectua uma curta rotagdo num sentido e
depois no outro, o sentido de rotagao é entdo modificado.
) ANULAGAO DA PROGRAMAGAO
9.1- Cortar a alimentagédo eléctrica do motor durante
2 segundos. %
9.2- Restabelecer a alimentagdo do motor durante
7 segundos.
9.3- Cortar a alimentagéo eléctrica do motor durante
2 segundos.

9.4- Restabelecer a alimentagéo do receptor.

(]
=z
o

- Se 0 motor estiver em posig¢éo de fim de curso (superior o
inferior), o motor efectua simplesmente uma curta rotagédo
num sentido e depois no outro. Sendo, o motor efectua
uma rotagdo de 5 segundos num sentido qualquer.

O motor encontrase agora em modo anulagido da programagao.

Q Se proceder deste modo com a alimentagao eléctrica de varios motores, estes ficardo todos em
modo de anulagédo. Convém portanto "ejectar” todos os motores nao abrangidos pela anulagao
efectuando uma manobra de comando a partir do respectivo emissor de comando individual.

9.5- Validar a anulagao do receptor abrangido a partir do emissor de comando individual o un novo emissor :
- Carregar mais de 7 segundos na tecla PROG do emissor de o
comando individual. Manter a pressdo sobre a tecla até que 95
o motor efectue uma primeira rotagédo de 0,5 segundo num %

sentido e de seguida em sentido contrario, depois, alguns
segundos mais tarde, uma segunda rotagdo de 0,5 segundo
em ambos os sentidos.
A memoéria do motor esta agora completamente vazia. — = 75—
Efectuar novamente a programagao completa do motor.

UTILIZAGAO E MANUTENGAO

- Este motor ndo necessita de manutengéo.

- Pressionar o botdo A do ponto de comando, para fazer subir o produto electrificado.

- Pressionar o botdo ¥ do ponto de comando, para fazer descer o produto electrificado.

- O produto motorizado estd em movimento: pressionando brevemente o botdo STOP para o produto.

- O produto motorizado deve estar parado, premir o botdo STOP. O produto motorizado coloca-se na posigao
intermedia. (Para modificar ou eleminar a posigao intermédia, consultar o capitulo §7).

Sugestoes e conselhos de utilizagao:
PROBLEMAS CAUSAS POSSIVEIS SOLUGOES
O produto electrificado ndo funciona. A motorizagdo esta quente. Aguardar até que a motorizagéo arrefega.

Se o produto electrificado continuar a ndo funcionar ,contactar um profissional da motorizagdo e da
automatizagéo do lar.

E Estamos preocupados com o meio ambiente. Nao elimine o aparelho com os residuos domésticos habituais. Leve-o a
mmm um ponto de coleta aprovado para reciclagem.

Pela presente, a SIMU SAS, 70100 ARC-LES-GRAY declara que o motor abrangido por estas instrugdes, marcado para ser alimentado a
230V~50Hz e utilizado como indicado nas mesmas, esta conforme as exigéncias essenciais das Directivas Europeias aplicaveis e, em particular,
da Directiva de Maquinas 2006/42/CE e da Directiva de Equipamentos de Radio 2014/53/UE. O texto completo da declaracéo de conformidade
da UE esta disponivel em www.simu.com. Bruno STRAGLIATI, director general, ARC-LES-GRAY, 07/2023.
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Ta instrukcja dotyczy wszystkich napedéw Typ T5S EHz, ktdrych rézne wersje sa dostepne w aktualnym katalogu.

Zakres stosowania: Napedy T5S EHz sg przeznaczone do napedzania wszystkich rodzajow rolet. Instalator, ktory jest specjalista z zakresu urzadzen mechanicznych
i automatyki w budynkach mieszkalnych, musi upewni¢ sie, ze napedzany produkt zostat zainstalowany zgodnie z normami obowigzujacymi w kraju uzytkowania
produktu, a w szczegdlnosci z normg EN13659 dotyczaca rolet.

Odpowiedzialnos¢: Przed zamont iem i uzytkc iem napedu, nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcjg. Oprécz wskazéwek podanych w tej
instrukcji, konieczne jest réwniez przestrzeganie zalecen przedstawionych w zataczonym dokumencie — Zasady bezpieczenstwa. Naped musi by¢ zamontowany
przez specjaliste z zakresu urzadzer mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych, zgodnie z instrukcjami SIMU oraz zasadami obowigzujacymi w
kraju uzytkowania produktu. Uzytkowanie napedu poza zakresem stosowania opisanym powyzej jest zabronione. Spowoduje ono, podobnie jak nieprzestrzeganie
wskazowek zawartych w niniejszej instrukcji oraz w zatgczniku — Zasady bezpieczenstwa, zwolnienie SIMU z wszelkiej odpowiedzialno$ci i utrate gwarancji. Po
zakoniczeniu montazu napedu, instalator musi poinformowac klientow o warunkach uzytkowania i konserwacji napedu i przekaza¢ im instrukcje dotyczace jego
uzytkowania i konserwacji, jak réwniez zataczony dokument — Zasady bezpieczenstwa. Wszelkie czynnosci z zakresu obstugi posprzedazowej napedu musza byé
wykonywane przez specjaliste z zakresu urzadzen mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych. W przypadku pojawienia sig watpliwosci podczas montazu
napedu lub w celu uzyskania dodatkowych informacji, nalezy skonsultowac sie z przedstawicielem SIMU lub odwiedzi¢ strong internetowg www.simu.com.

EB nsTALACIA

Zalecenia, ktore muszg by¢ stosowane przez specjaliste z zakresu napedow i automatyki w budynkach miesz-

kalnych, wykonujacego instalacje napedu:

- Sposoby okablowania sg okreslone w normach krajowych oraz w normie europejskiej IEC 60364.

- W przypadku wykonywania instalacji elektrycznych przez $ciany, przewody muszg by¢ zabezpieczone i odizolowane
przez przepusty kablowe i/ lub rurki ostonowe.

- Przewo6d napedu moze zosta¢ zdemontowany. Uszkodzony przewdd zasilajgcy nalezy wymieni¢ na nowy o takich
samych parametrach. Przewod zasilajgcy moze by¢ podigczany do napedu wylgcznie przez wykwalifikowany
personel. Wtyczke nalezy tak zamontowac, aby nie uszkodzi¢ stykéw. Ciggto$¢ uziemienia musi by¢ zapewniona.

Zalecenia: Zachowac¢ minimalng odlegto$¢ 20 cm miedzy dwoma napedami T5S EHz. Zachowa¢ minimalng odlegto$¢ 30

cm miedzy napedem T5S EHz a nadajnikiem Hz. Uzywanie urzadzen radiowych pracujgcych na tej samej czestotliwosci
(433,42 MHz) moze spowodowaé pogorszenie dziatania naszego urzadzenia (np: stuchawki radiowe hi-fi).

-20°C / +60°C

Wykonywanie otworéw 21 L1 A | _4x@B /90°
W rurze nawojowej: % ————>
e |
=] P44 ———
T A 2B L1 L2
4 L2 min. (mm) | (mm) | (mm) [ (mm)
8/17 + 10/17 « 15/17 47 | 583 5 596 | 617
20/17 « 25/17 « 35/17 + 50/12 47 | 657 5 670 | 691

Montaz:

ggg 24,8 x10

STAL

;?/F LY 570

\A 0,55 'Nm @
€3 oxaBLOWANIE
A Musi by¢é mozliwos¢ odlaczenia od N
zasilania kazdego napedu. z m
- Zamocowac przewody, aby zapobiec ich |l
zetknieciu sie z ruchomymi elementami. 2
- Jezeli naped jest uzywany na zewnatrz, ¥

zamontowac go w np. w korytku lub peszlu odpornym na dziatanie promieni UV. @ Zielono / z6tty

2 3 !
A A (@) Niebieski
a przewod zasilajgcy jest typu HO5VV-F, @ Brazowy
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NADAJNIKI KOMPATYBILNE (Maks. 12 nadajnikéw (1-kanatowych) do jednego napedu)

1: Nadajnik Hz 1-kanatowy Hz
2: Nadajnik przenosny Hz 1/5-kanatowy
3: Nadajnik Hz Color Multi / Timer Easy / Timer Multi

Umiejscowienie przycisku PROG na nadajnikach Hz:
Nie umieszcza¢ nadajnika w poblizu powierzchni
metalowych, aby unikng¢ utraty zasigegu.

@) REGULACJA WYLACZNIKOW KRANCOWYCH

Jesli instalacja obejmuje kilka napedéw, tylko 1 naped jest podiaczony do zasilania podczas wykonywa-
nia czynnosci opisanych w 4.1. Wyeliminuje to interferencje z innymi napedami podczas programowania.

4.1- Tryb uczacy:

- Podigczy¢ zasilanie do napedu. .

- Nacisng¢ jednoczesnie przyciski "Goéra" i "Dot" nadajnika Hz. l%j
Naped wykonuje obroét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a >> i,
nastepnie w drugim. Nadajnik steruje teraz napedem T5S EHz w 04N e

trybie niestabilnym. Nalezy przej$¢ do etapu 4.2.

4.2- Sprawdzenie kierunku obrotu:
Naciska¢ na przycisk "Géra" nadajnika:

P -]
ey a%{»w» 4.3
v r :b%»@- %}»? %t»w»u
I 3s

a- Jesli rura nawojowa obraca sie w kierunku "Goéra", nalezy przejs¢ do etapu 4.3.

b- Jesli rura nawojowa obraca sie w kierunku "Dot", nalezy zmieni¢ kierunek obrotu naciskajgc na przycisk
"Stop" przez co najmniej 3 sekundy. Naped potwierdzi zmiang poprzez obrét przez 0,5 sekundy w jednym
kierunku, a nastepnie w drugim. Nalezy przej$¢ do etapu 4.3.

4.3- Regulacja wytacznikow krancowych - zapisanie do pamieci potozen krancowych:
Wytagczniki kraficowe napedow T5S EHz sg regulowane na 4 rézne sposoby w zaleznosci od nastgpujgcych warunkow:
Czy listwa dolna posiada odbojniki czy nie, czy potgczenie pancerza z rurg nawojowg jest sztywne* czy nie.

A B C D
*V.A.S *V.AS
Easylink Easylink
OctoEasy | 0ctoEasy
A 1 2 1- Jednoczesnie nacisnaé¢ na przyciski "Gora" i "Dét" nadajnika
Hz. Naped wykonuje obrét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a
L8 2s nastepnie w drugim.
1 am 2- Naciska¢ na przycisk "Stop" przez 2 sekundy. Naped wykonuje
obrot przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.
v brot 0,5 sekundy w jednym kierunk tepnie w drugi

Operacja jest zakonczona. Nalezy przejsc do etapu 5.
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B 1 2 3
T %] * - } 2s
- e = =
1- Ustawi¢ naped w gornej pozycji wytgcznika krancowego za pomocg przyciskow "Goéra" lub "Dot".
2- Nacisng¢ jednoczesnie przyciski "Stop" i "Dot", aby zapisa¢ w pamieci ustawienie "gérnego" potozenia
krancowego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku "Dot".
3- Nacisng¢ przycisk "Stop", aby zatrymaé naped.
4- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk "Stop", aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped wykona obrét przez 0,5
sekundy w jednym kierunku, a nastgpnie w drugim. Nalezy przej$¢ do etapu 5.

C 1 2 3 4
% % % 2s
Tv } = = =

1- Ustawi¢ naped w dotnej pozycji wytacznika krancowego za pomoca przyciskow "Gora" lub "Dot".

2- Nacisnac¢ jednoczesnie przyciski "Stop" i "Géra", aby zapisa¢ w pamieci ustawienie "dolnego" potozenia
krancowego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku "Géra".

3- Nacisna¢ przycisk "Stop", aby zatrzymac¢ naped.

4- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk "Stop", aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped wykona obrét przez 0,5
sekundy w jednym kierunku, a nastgpnie w drugim. Nalezy przej$¢ do etapu 5.

& & f f & jm=g { 2
%Tv @1@ ﬁ@ﬁv ﬁ@%

1- Ustawi¢ naped w dolnej pozycji wytacznika krancowego za pomocg przyciskéw "Goéra" lub "Dét".

2- Nacisng¢ jednoczesnie przyciski "Stop" i "Géra", aby zapisa¢ w pamieci ustawienie dolnego potozenia
krancowego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku "Géra".

3- Nacisng¢ na przycisk "Stop", kiedy naped osiggnie wymagane goérne potozenie krancowe.

4- W razie potrzeby wyregulowa¢ ustawienie za pomoca przyciskéw "Géra" lub "Dot".

5- Nacisng¢ jednoczesnie przyciski "Stop" i "Dot", aby zapisa¢ w pamieci ustawienie goérnego potozenia
krancowego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku "Dot".

6- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk "Stop", aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped zatrzyma sig i wykona
obroét przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nalezy przej$¢ do etapu 5.

Jesli nie chcemy zaprogramowac tego nadajnika, jako sterowania indywidualnego, to nalezy:

- wylgczyé zasilanie odbiornika na minimum 2 sekundy,

- powtdrnie wykona¢ operacje z punktu 4.1* z uzyciem nowego nadajnika, a nastepnie przej$¢ do punktu 5.

* w tym przypadku naped wykona ruch obrotowy przez 0.5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.
Oznacza to, ze ustawienia krancowe zostaty juz wykonane.

B PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO INDYWIDUALNEGO POZIOMU STEROWANIA

Operacja ta moze by¢ wykonana tylko z nadajnika, ktéry by¢ uzywany do przeprowadzenia operacji wg 4.1.

N
PROG 1s. 3

rL ER

- Naciska¢ na przycisk PROG przez okoto 1 sekunde.

Naped wykonuje ruch obrotowy 0,5 sekundy w jednym
kierunku, a nastepnie w drugim. Parnstwa nadajnik jest B-»

teraz zaprogramowany i steruje napedem T5S EHz w
trybie stabilnym.




B PROGRAMOWANIE NOWEGO POZIOMU STEROWANIA (INDYWIDUALNEGO, GRUPOWEGO LUB OGOLNEGO)
6.1- Otworzy¢ pamieé¢ odbiornika za pomoca nadajnika

(]
sterowania indywidualnego: ;

- Naciska¢ przez okoto 3 sekundy na przycisk PROG AN
zaprogramowanego wczesniej nadajnika  sterowania M| >> j[
indywidualnego. Naped wykonuje ruch obrotowy 0,5 sekundy i
w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. PROG 2 3s.:

6.2- Zatwierdzi¢ dokonang czynnos$¢ z nowego nadajnika,
ktéry chcemy zaprogramowac:
- Naciska¢ przez okoto 1 sekunde na przycisk PROG nowego

sl
71| -
A ! >>
w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. PROG < 1s.§

nadajnika. Naped wykonuje ruch obrotowy przez 0,5 sekundy

- Jesli Panistwa nowy poziom sterowania jest sterowaniem grupowym: nalezy powtérzyc¢ operacje 6.1i 6.2 dla
kazdego napedu grupy.

- Jesli Panstwa nowy poziom sterowania jest sterowaniem ogolnym: nalezy powtérzyc operacje 6.1 6.2 dla
kazdego napedu instalacji.

- Aby usungc¢ nadajnik z pamieci odbiornika napedu nalezy wykonac operacje 6.1 z zaprogramowanego
nadajnika, a nastepnie wykonac operacje 6.2 z nadajnika ktory chcemy skasowac.

ZAPIS, STEROWANIE | KASOWANIE POZYCJI POSREDNIEJ

Zapis: Sterowanie:
- Ustawi¢ naped w zadanej pozyc;ji. - Naciskac¢ na przycisk
- Naciska¢ przez 5 sekund na Y "Stop" nadajnika _{
przycisk "Stop". Naped wykonuje f przez 0,5 sekundy. f
mEl S =

obrét przez 0,5 sekundy w jednym Naped wykonuje
kierunku, a nastepnie w drugim. obroty w kierunku

5s pozycji posrednie;. 0,55

Kasowanie pozycji posredniej:
- Krétko nacisnaé przycisk "Stop" aby naped osiagnat pozycje posrednia, ktéra ma zostaé wykasowana.
Naciska¢ przez 5 sekund na przycisk Stop, aby wykasowaé pozycje posrednig.

B ZMIANA USTAWIEN POLOZEN KRANCOWYCH | KIERUNKU OBROTOW (W TRYBIE UZYTKOWNIKA)

A Ponowna regulacja potozen krancowych jest wykonywana automatycznie po kazdych co 60 cykli pracy
(podczas 4 cykli) lub po zaniku napicia zasilajcego dfa nastepujacych rodzajow instalacji: Gérny wytacznik
kranncowy : Montaz A i C, doiny wytacznik kraricowy : Montaz A i B.

8.1- Zmiana gdrnego potozenia krancowego (tylko w przypadku montazu B i D):
1 2 3
T 4 } ags J oy I 2
5s
v 12| \%2

1- Ustawi¢ naped w gornej pozycji krancowej ustawionej wczesniej na etapie 4.3 za pomocg przycisku "Goéra".

2- Naciska¢ jednoczesnie na przyciski "Géra" i "Dot" przez 5 sekund. Naped wykonuje obrét 0,5 sekundy w
jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

3- Ustawi¢ nowe potozenie krafncowe za pomoca przyciskoéw "Goéra" i "Dot".

4- Naciskac przez 2 sekundy na przycisk "Stop", aby zatwierdzi¢ nowe ustawienie. Naped wykona obrét 0,5 sekundy w
jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nowe ustawienie "gorne;j" pozyciji wytgcznika krancowej jest zapisane w pamieci.

8.2- Zmiana dolnego potozenia krancowego (tylko w przypadku montazu C i D):
1 2 3 4
A &8 & 2s
5s -g B
LT e i |

1- Ustawi¢ naped w dolnej pozycji krancowej ustawionej wczesniej na etapie 4.3 za pomocg przycisku "Doét".

2- Naciska¢ jednoczes$nie na przyciski "Gora" i "Do6t" przez 5 sekund. Naped wykonuje obrét 0,5 sekundy w
jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

3- Ustawi¢ nowe potozenie krancowe za pomoca przyciskow "Gora" i "Dét".

4- Naciska¢ przez 2 sekundy na przycisk "Stop", aby zatwierdzi¢ nowe ustawienie. Naped wykona obrét 0,5 sekundy w
jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nowe ustawienie "dolnej" pozycji wytgcznika krancowej jest zapisane w pamieci.
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8.3- Zmiana kierunku obrotéw (w trybie uzytkownika): 1 2
Nie ustawia¢ pancerza ani w gérnym ani w dolnym potozeniu

krancowym. %

1- Naciska¢ jednoczes$nie na przyciski “Géra” i “DoéY’ przez L2 -
5 sekund. Naped wykona krotki obrét w jednym kierunku, a 5s 2s
nastepnie w kierunku przeciwnym. ——— 2s——

2- W ciggu 2 sekund, nacisng¢ na przycisk "Stop" i trzymaé wcisniety
przez 2 sekundy. Naped wykona krotki obrot w jednym kierunku, a nastepnie w kierunku przeciwnym,
kierunek obrotu zostat zmieniony.

) KASOWANIE ZAPROGRAMOWANIA

9.1- Wytgczy¢ zasilanie napedu na 2 sekundy.
9.2- Zatgczy¢ zasilanie napedu na 7 sekundy. $
9.3- Wytaczy¢ zasilanie napedu na 2 sekundy.
9.4- Ponownie zatgczyc¢ zasilanie

- Jezeli naped jest w potozeniu kranicowym (gérnym lub
dolnym), porusza sige krotko w jednym, a nastepnie w
drugim kierunku. W kazdym innym przypadku naped
porusza sie przez 5 sekund w losowo wybranym kierunku.

Naped znajduje si¢ obecnie w trybie kasowania 4

zaprogramowania. '

A Jezeli wylagczamy zasilanie dla kilku odbiornikéw, beda one wszystkie w tym trybie kasowania.
Nalezy zatem "wyrzuci¢" z tego trybu wszystkie odbiorniki, ktére nie beda rozprogramowywane
naciskajac na przycisk "Gora" lub "Do6t" ich nadajnika sterowania indywidualnego.

9.5- Nastepnie nalezy potwierdzi¢ skasowanie danego napedu za pomoca nadajnika sterowania
w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Przyciska¢ dalej az
do momentu, po czym kilka sekund posniej drugim obrét w obu

indywidualnego lub za pomoca nowego nadajnika:
o
kierunkach. PROG > 7s i % %

- Naciska¢ ponad 7 sekund na przycisk PROG nadajnika, W | g5
tym czasie naped wykona pierwszy obrét przez 0,5 sekundy %
Pamige¢ odbiornika jest teraz catkowicie wykasowana. — 25— »
Nalezy zaprogramowac¢ odbiornik od nowa. h 7s >

UZYTKOWANIE | KONSERWACJA

- Ten naped nie wymaga czynnos$ci konserwacyjnych.

- Nacisna¢ lub naciskac na przycisk A, aby podniesc¢ rolete lub napedzany produkt.

- Nacisna¢ lub naciska¢ na przycisk ¥, aby opusci¢ rolete lub napedzany produkt.

- Jezeli napedzany produkt jest w ruchu, krétko nacisngé przycisk stop. Napedzany produkt zatrzymuje sie automatycznie.

- Napedzany produkt jest wowczas zatrzymany, przez 0.5 sekundy naciska¢ na przycisk Stop, napedzany produkt
wykonuje ruch do pozycji posredniej. (Aby zmieni¢ lub wykasowac pozycje posrednig, zapozna¢ sie z rozdziatem §7).

Wskazowki i rady dotyczace uzytkowania:

WNIOSKI MOZLIWE PRZYCZYNY ROZWIAZANIA
Napedzany produkt nie dziata. Aktywowane zostato zabezpieczenie | Poczekac, az temperatura osiggnie poziom umozliwiajacy
termiczne napedu ponowne przemieszczanie si¢ napedzanego produktu.

Jesli napedzany produkt nadal nie dziata, nalezy skontaktowa¢ sie z profesjonalnym technikiem
specjalizujgcym sie w zakresie urzgdzen mechanicznych i automatyki w budynkach mieszkalnych.

E Dbamy o $rodowisko. Nie wyrzucaj produktu z odpadami domowymi. Przekaz je do certyfikowanego punktu zbiérki w
mmmm celu recyklingu.

Firma SIMU SAS, 70100 ARC-LES-GRAY- FRANCE, jako producent wyrobu, o$wiadcza niniejszym, ze naped opisany w tej instrukcji, przystosowany
zgodnie z oznaczeniem do zasilania napieciem 230V~50Hz i uzytkowany w sposéb w niej okreslony, jest zgodny z podstawowymi wymogami stosownych
Dyrektyw europejskich, w szczegdlnosci z Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE oraz Dyrektywa radiowg RED 2014/53/UE. Pelny tekst deklaracji
zgodnosci WE jest dostepny pod adresem internetowym www.simu.com. Bruno STRAGLIATI, Dyrektor Generalny, ARC-LES-GRAY, 07/2023.
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CZ- PREKLAD ORIGINALNIHO NAVODU

— simu || T5S EHz
(230V~50Hz)

SIMU S.A.S. au capital de 5 000 000 € - Zone Industrielle Les Giranaux - 70100 ARC-LES-GRAY - FRANCE - RCS VESOUL B 425 650 090 - SIRET 425 650 090 00011 - n° T.V.A CEE FR 87 425 650 090
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Tento navod se vztahuje na vSechny pohony Typ T5S EHz bez ohledu na, jejichz verze jsou dostupnév aktualnim katalogu.

Uéel pouziti: Pohony T5S EHz jsou navrzeny pro viechny typy rolet. Osoba, ktera provadi montaz, musi byt odbornik v oblasti motori-
zace a domaci automatizace. Tato osoba také musi zajistit, Ze pohanény vyrobek je instalovan ve shodé s normami, platnymi v zemi
instalace, zejména CSN EN 13659 pro predokenni rolety.

Odpovédnost: Pfed montazi a pouzitim pohonu si pozorné pieététe tento navod. Kromé pokynl uvedenych v tomto navodu
dodrzujte také podrobné instrukce uvedené v pfilozeném dokumentu Bezpecénostni pokyny. Pohon musi byt instalovan odbornikem
v oblasti motorizace a domaci automatizace, v souladu s instrukcemi spole¢nosti SIMU a s pfedpisy platnymi v zemi, v niz je dany
product provozovan. Jakékoli pouziti pohonu mimo vySe uvedenou oblast pouziti je zakazano. Pouziti mimo stanovenou oblast pouziti
i jakékoli nedodrzeni pokyn(i v tomto navodu a v pfilozeném dokumentu Bezpeénostni pokyny vede ke ztraté platnosti zaruky a
zprostuje spole¢nost SIMU jakékoliv odpovédnosti za pfipadné nasledky. Pracovnik zajistujici montdz musi informovat své zakazniky
o podminkach pouzivani a udrzby pohonu a po dokonéeni instalace pohonu jim musi pfedat instrukce pro pouziti a udrzbu véetné
pfiloZzeného dokumentu Bezpeénostni pokyny. Poté, co byl pohon instalovan, musi veskeré ¢innosti na ném provadét pouze odbor-
nik v oblasti motorizace a domaci automatizace. Pokud béhem montaZe pohonu narazite na nejasnosti nebo budete-li potfebovat
dodate¢né informace, kontaktujte pfislusného pracovnika spole¢nosti SIMU nebo navstivte internetovou stranku www.simu.cz.

€D nsTALACE

Instalaci, odzkouseni a uvedeni do provozu smi provadét pouze osoba odborné zpusobila:

- Podminky instalace elektrickychzafizeni se fidimistné platnymi normami a vyhlaskami nebo normou IEC 60364.

- Kabely prochazejici kovovou sténou musi byt ochranény a izolovany chrani¢kou nebo prichodkou.

- Kabel Ize demontovat. Je-li poskozeny, nahrad'te jej identickym kabelem. Kabel muZe byt pfipojen k pohonu
pouze kvalifikovanym pracovnikem. Béhem pFipojovani konektoru nesmi byt poruseny kontakty. Musi byt zajisténa
kontinuita ochranného vodice.

Doporuceni: Dodrzujte minimalni vzdalenost 20 cm mezi dvéma pohony T5S EHz. Dodrzujte minimaini vzdalenost 30

cm mezi pohony T5S EHz a vysila¢i Hz. Pouzivani jiného vysilaciho zafizeni, pracujiciho na stejném kmitoctu (443,42

MHz), muze zpGsobit ruSeni a zhorsit dosah vysilaci (napf. Bezdratova sluchatka).

-20°C / +60°C

Pfiprava montaznich 21 L1 A | _4x@B /90°
otvoru v hrideli: % ———— >
= e
=] P44 ]
7 T A [4]:] L1 L2
L2 min\X<H (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
8/17 » 10/17 « 15/17 47 | 583 5 596 | 617
20/17 + 25/17 » 35/17 + 50/12 47 | 657 5 670 | 691

Montaz:

ey
;?/F LY o510

\A 0,55 'Nm @

€3 ELEKTRICKE ZAPOJENI

A Doporucujeme provést instalaci tak,
aby u kazdého pohonu bylo mozné
individualné vypnout napajeni
(rozvodna krabice apod).

- Upevnéte kabely, aby nedoSlo k Zadnému

230V~50Hz

OFF

dotyku s pohybuijici se ¢asti . Hnédy
- Pfivodni kabel HO5VV-F musi byt ve venkovnim prostfedi chranén proti opakovanému @ Zlutozeleny
namahani pohybem a proti UV zafeni napf. chrani¢kou nebo umisténim do instalacni listy.
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KOMPATIBILNIi VYSILACE (Maximalng 12 vysiladd (1 kanalovych) na jeden pohon)

1: Nasténny vysila¢ Hz 1 kanalovy
2: Pfenosny vysila¢ Hz 1/5 kanalovy
3: Vysilae Hz Color Multi / Timer Easy / Timer Multi

Umisténi tlacitka PROG na vysilaéich Hz:
Umistéte vysilaé v dostate€né vzdalenosti od kovovych
predmétu, které by mohly snizit dosah vysilani.

3 NASTAVENI KONCOVYCH POLOH

A Pokud je v budové instalovano vice pohon, je nutné, aby pfi provadéni operace podle bodu 4.1
byl napajen vzdy pouze jeden pohon. V opaéném pripadé hrozi, ze pfi programovani mize dojit
k vzajemnému ovliviiovani.

4.1- Do¢asné sparovani 1.vysilace

- Pfipojte napajeni. =z

- Na vypraném vysilagi Hz stisknéte zaroven tlacitka ,NAHORU" a % o>
,DOLU". Pohon kratkym pohybem (0,5 s) jednim a pak druhym ) B {’
smérem potvrdi sparovani s vysilatem. Pouzity vysila¢ nyni ON

ovlada dany pohon pouze pokud trvale drzite tla¢itko. Pfejdéte
k bodu 4.2.

4.2- Nastaveni sméru otaceni:
Stisknete-li na vysilaéi tla¢itko ,NAHORU" a pohon se otaci:

P -]
A{j % {>>0K>>4.3 -
r % % , 48 % } > OK>>4.3

a- Spravnym smérem, prejdéte k bodu 4.3.
b- Ve sméru "dol", stisknéte na 3 s tlacitko "stop". Pohon kratkym pohybem (0,5 s) jednim a pak druhym
smérem potvrdi zmé&nu sméru otaceni. Pfejdéte k bodu 4.3.

4.3- Nastaveni koncovych poloh do paméti:

Koncové polohy pohonu T5S EHz mohou byt nastaveny &tyfmi zpusoby v zavislosti na nasledujicich
podminkach: Roleta se ma, nebo nema zastavit o pevny* doraz v posledni lamele a jsou pouzity pevné
(bezpecénostni) nebo pruzinové zavésy lamel.

B
*V.A.S *V.AS
Easylink Easylink [
OctoEasy OctoEasy |
£

1- Soucasné stisknéte tlaCitka vysilace ,NAHORU" a "DOLU ".
Pohon se kratce (0,5 s) pohne jednim a pak druhym smérem.

2s | 2- Stisknéte a podrzte tlacitko ‘STOP” na 2s. Pohon se kratce (0,5 s)

Cam pohne jednim a pak druhym smérem. Prejdéte na bod 5.
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B 1 2 3
T %] * - } 2s
- e = =
1- Pomoci tlagitek "NAHORU” a “DOLU” nastavte horni koncovou polohu. .
2- Nastavenou horni koncovou polohu ulozite do paméti sou¢asnym stiskem tlacitek ,STOP" a ,DOLU". Pohon
se automaticky rozjede smérem dolu.
3- Zastavte pohon tlac¢itkem “STOP”.
4- Stisknéte tlagitko “STOP” na 2s pro potvrzeni horni koncové polohy. Pohon kratkym pohybem (0,5 s)
jednim a pak druhym smérem potvrdi spravnost nastaveni. Pfejdéte na bod 5.

C 1 2 3 4
% % % 2s
Tv } = = =

1- Pomoci tlagitek "NAHORU” a “DOLU” nastavte dolni koncovou polohu.

2- Nastavenou dolni koncovou polohu ulozite do paméti sou¢asnym stiskem tlacitek “STOP” a “NAHORU”.
Pohon se automaticky rozjede smérem nahoru.

3- Zastavte pohon tlac¢itkem “STOP”.

4- Stisknéte tlacitko “STOP” na 2s pro potvrzeni dolni koncové polohy. Pohon kratkym pohybem (0,5 s) jednim
a pak druhym smérem potvrdi spravnost nastaveni. Pfejdéte na bod 5.

& & f f & jm=g { 2
%Tv @1@ ﬁ@ﬁv ﬁ@%

1- Pomoci tlagitek “NAHORU” a “DOLU” nastavte dolni koncovou polohu.

2- Nastavenou dolni koncovou polohu ulozite do paméti sou¢asnym stiskem tlacitek "STOP” a "NAHORU”.
Pohon se automaticky rozjede smérem nahoru.

3- Tlacitkem "STOP” zastavte pohon v pozadované horni koncové poloze.

4- Pokud je to nutné, mézete polohu pfesné nastavit pomoci tlagitek “NAHORU” a “DOLU”.

5- Nastavenou horni koncovou polohu uloZite do paméti soudasnym stiskem tlagitek ,STOP" a ,DOLU".
Pohon se automaticky rozjede smérem dold.

6- Stisknéte tlacitko “"STOP” na 2s pro potvrzeni obou koncovych poloh. Pohon kratkym pohybem (0,5 s)
jednim a pak druhym smérem potvrdi spravnost nastaveni. Pfejdéte na bod 5.

Pokud nechcete pouzit tento vysila¢ pro fizeni pohonu:

- Preruste pfivod elekrického proudu (nejméné na 2 sekundy).

- Opakujte postup podle bodu 4.1* s novym vysilatem a pak prejdéte pfimo na §5.

* Po pfipojeni napajeni se pohon kratce pohne na jednu a pak na druhou stranu. To znamenad, Ze koncové
polohy jsou jiz nastaveny.

D TRVALE SPAROVANI PRVNIHO INDIVIDUALNIHO OVLADACE

Tento krok Ize provést pouze s vysilatem, se kterym byl proveden postup podle bodu 4.1.

- Stisknéte na asi 1s. tlacitko PROG na ovladaci. Pohon

potvrdi sparovani kratkym (0,5 s) pohybem jednim a
pak druhym smérem. VysilacC je nyni trvale sparovan s B-»

T5S EHz pohonem a ovlada jej v impulsnim rezimu.

PROG 1s.




) spAROVANI DALSIHO VYSILACGE (INDIVIDUALNIHO, SKUPINOVEHO NEBO CENTRALNIHO)

6.1- Uvedeni priijimace do programovaciho rezimu pomoci )
[w)

prvniho sparovaného vysilace:
PROG < 1s.!

- Stisknéte na asi 3 s. tlacitko PROG na jiz sparovaném
individualnim vysilaéi. Pohon se kratce (0,5 s) pohne jednim
a pak druhym smérem a potvrdi pfipravenost na parovani
dalSiho vysilace.

6.2- Potvrzeni sparovani nového vysilace:

- Stisknéte na asi 1 s. tlacitko PROG na novém vysilaci, pohon
potvrdi sparovani kratkym (0,5 s) pohybem jednim a pak
druhym smérem.

- Pokud ma novy vysilac ovladat skupinu pohonu, zopakujte kroky 6.1 a 6.2 pro kazdy pohon dané skupiny.

- Pokud ma novy vysilac¢ oviadat vsechny pohony v instalaci, zopakujte kroky 6.1 a 6.2 u véech pohonu v
instalaci.

- Chcete-li vymazat néktery vysila¢ z paméti pohonu, provedte krok 6.1 pomoci vysilace individualniho
ovlddani a krok 6.2 pomoci vysilace, ktery chcete z paméti vymazat.

NAHRANI, VYVOLANi / VYMAZANi OBLIBENE MEZIPOLOHY

Nahrani: Vyvolani:
- Sjedte s roletou do pozadované - Zmacknéte na
polohy. 05 s tlagitko !
- Stisknéte na 5 vtefin tlagitko "STOP". }. "STOP". Roleta T
=
0,5s

Pohon se kratce (0.5s) pohne najede do zvolené

jednim a pak druhym smérem. 5 polohy.
S

Vymazani mezipolohy:
- Kdyz se roleta nepohybuje, stisknéte kratce tlacitko “"STOP” pro vyvolani mezipolohy. Vyckejte, az se roleta
zastavi v ulozené mezipoloze, a potom podrzte tladitko 'STOP” na 5s. Mezipoloha je vymazana.

) zMENA NASTAVENI KONCOVYCH POLOH A SMERU OTACENI (V UZIVATELSKEM REZIMU)

A Znovunastaveni koncovych poloh probiha automaticky kazdych 60 cycli (v pribéhu 4 cycla),
nebo po vypadku napajeni u nasledujicich instalaci : horni koncova poloha montaz A a C, dolni
koncova poloha montaz A a B.

8.1- Zména horni koncové polohy (vyhradné montaz B a D):
1 2 3 4
T e b oey 5 F & d 2
s
v (2 v

1- Pomoci tlacitka ,,NAHORU“ nechte roletu vyjet do jiz nastaveneé (dle 4.3) horni koncové polohy.

2- Na 5 s. stisknéte zaroven tlagitka “NAHORU” a “DOLU”. Pohon se kratce (0.5 s.) pohne jednim a pak
druhym smérem a potvrdi pfipavenost k dalSimu nastavovani.

3- Pomoci tlagitek "NAHORU” a “DOLU” upravte nastaveni horni koncové polohy.

4- Na 2 s. stisknéte tlacitko “STOP”. Pohon se kratce (0.5 s.) pohne jednim a pak druhym smérem. Nova horni
koncova poloha je uloZzena do paméti.

8,2- Zména dolni koncové polohy (vyhradné montaz C a D):

1 2 3 4
A % % 2s
R % v > %; %=€:

1- Pomoci tlagitka ,,DOLU“ nechte roletu sjet do jiz nastavené (dle 4.3) dolni koncove polohy.

2- Na 5s Stisknéte zaroven tlacitka “NAHORU” a “DOLU”. Pohon se kratce (0.5 s) pohne jednim a pak
druhym smérem a potvrdi pfipavenost k dalsimu nastavovani.

3- Pomoci tlagitek “NAHORU” a “DOLU” upravte nastaveni doIni koncové polohy.

4- Na 2 s. stisknéte tlacgitko “STOP”. Pohon se kratce (0.5 s) pohne jednim a pak druhym smérem. Nova dolni
koncova poloha je ulozena do paméti.
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8.3- Zména sméru otaceni (uzivatelsky rezim): 1 2

Roleta se nesmi nachazet v horni ani dolni koncové poloze! &

1- Stlaéte soudasné tlagitka "NAHORU" a "DOLU" na dobu 1» %-@
5 sekund. Pohon se kratce pohne jednim a pak druhym smérem. v

2- Nejpozdéji do 2 s. stisknéte a podrzte tlacitko "STOP" na 5s 2s

2 sekundy. Pohon se kratce pohne jednim a pak druhym smérem. bt 2s >

Smér otaceni je zménén.

) vYMAZANI PROVEDENYCH NASTAVENI

9.1- Vypnéte napajeni pohonu po dobu 2 sekund.
9.2- Zapnéte napajeni pohonu po dobu 7 sekund.
9.3- Vypnéte napajeni pohonu po dobu 2 sekund.
9.4- Zapnéte znovu napdjeni pohonu.

- Kdyz je pohon v horni nebo dolni koncové poloze, pohne
se kratce jednim a pak druhym smérem. Jinak se rozjede
na dobu 5 sekund nahodné v jednom sméru.

Nyni je pohon v rezimu ,,vymazavani paméti».

A Pokud prerusite napajeni dle bodu 9.1 - 9.4 u vice pohonti sou¢asné, u vSech dojde k prechodu do
rezimu ,,vymazavani paméti“. Proto je nutné vyradit motory, kterych se vymazani paméti netyka.
Pro vyfazeni pohoni z reZzimu ,,vymazavani paméti“ je tfeba pro kazdy zadat povel "NAHORU"
nebo "DOLU" jeho individualnim vysilacem.

9.5- Potom potvrdte vymazani paméti vybraného pohonu

individualnim (nebo novym) vysilacem:

- Stisknéte a drzte na dobu nejméné 7 vtefin tladitko “PROG” na
vysilagi. dokud se pohon kratce (0,5 s) nepohne jednim a pak
druhym smérem a po nékolika sekundach jesté jednou.

Pamét’ prijimace v pohonu je nyni vymazana.

PROVOZ A UDRZBA

- Tento pohon nevyZaduje Zadnou udrzbu.

- Pro vytaZzeni pohanéného vyrobku stisknéte tlagitko ,NAHORU".

- Pro spusténi pohanéného vyrobku stisknéte tlagitko ,DOLU*.

- Kdyz se pohanény vyrobek pohybuje, kratce stisknéte tlacitko “STOP* a pohanény vyrobek se zastavi.

- Pohanény vyrobek musi byt v klidu. Stisknéte na 0,5s tlacitko “STOP*, pohanény vyrobek se nastavi do
ulozené mezipolohy (chcete-li upravit nebo odstranit ulozenou mezipolohu, viz krok §7).

Tipy a doporuceni pro pouzivani :
PROBLEM MOZNE PRICINY RESENI
Roleta netunquije. Pohon je v rezimu tepelné ochrany. Pockejte, dokud pohon nevychladne.

Pokud roleta stale nefunguje, podivejte se na webové stranky www.simu.cz.

E Pecujeme o naSe Zivotni prostredi. Pristroj nevyhazujte spolu s domovnim odpadem. Zaneste jej na sbérné misto
mmmm  zajiStujici jeho recyklaci.

Timto prohlaSenim spolecnost (akciova spolecnost), sidlem ve 70100 ARC-LES-GRAY - FRANCE, potvrzuje, Ze motorovy pohon, na ktery se
vztahuiji tyto pokyny, je ureny pro napdjeni 230 V ~ 50 Hz a pouziva se v souladu s témito instrukcemi, splfiuje zakladni pozadavky pfislusnych
evropskych smérnic, zejména smérnice tykajici se strojnich zafizeni 2006/42/EC a radiovych zafizeni 2014/53/EU. Kompletni text prohlaSeni o
shodé EU je dostupny na strankach www.simu.com. Bruno STRAGLIATI, generalni feditel, ARC-LES-GRAY, 07/2023.
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